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JKE Soluciones
JKE ROBOTICS _

Integrales
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Soluciones
Integrales

JKE ROBOTICS

I
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. . . . . Sistema con tapa de proteccién Circuito de seguridad para la
Cambio automatico con moédulos Sistema de almacenamiento t | tact t i6n de | atil
personalizados en funcién de las con @fcto Updimucile. para proteger los contactosy proteccion de los utiles y

fittings de suciedad y proyecciones. operarios.

necesidades de la aplicacion.
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JKE Solucion
JKE ROBOTICS

Profinet

Modulo Basico

Modulo con funcion de seguridad y
electrovalvula integrada.

3. Modulo con funcidn de seguridad nivel D
(necesidad de software especial de robot)
y electrovalvula integrada.

4. Modulo con funcion de seguridad,
electrovalvula y control del cambio
automatico a traveées de bus.

v =
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Solucion
Profinet

JKE ROBOTICS

1. Modulo basico

Lado Robot Lado Herramienta

S-EM-T-E-BIB-CAN

1. Conector M23/19 pines para las 1. Conector M23/19 pines para las
entradas/salidas del cambio automatico. entradas/salidas del cambio automatico.

2. Conector M12/4 pines para Profinet. 2. Conector M12/4 pines para Profinet.

3. Circuito de seguridad para picos de tension 3. Circuito de seguridad para picos de tension
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Solucion
Profinet

2. Modulo con funcion de seguridad y
electrovalvula integrada.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1. Electrovalvula simple 5/2 integrada. 1. Cable Profinet de 1,3 metros de longitud, con conector de

4 pines.
Detector de Seguridad integragy- 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector
3. Conector M23/19 pines para las de 19 pines.

entradas/salidas del cambigisgiomatico. 3. Conexion para la funcion de detector de seguridad.

4. Conector M12/4 pines para Profinet 4. Opci6n de codificacion del atil.
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Solucion
Profinet

3. Moaodulo con funcion de seguridad nivel D (necesidad de
software especial de robot) y electrovalvula integrada.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1. Sistema de valvula nivel D integrada. 1. Zapbilneezroflnet de 1,3 metros de longitud, con conector de

Detector de Seguridad integrady. 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector

3. Conector M23/19 pines para las de 19 pines.

ntr li | mbi matico. L, h, .
entradas/salidas del cambigautomatico 3. Conexién para la funcién de detector de seguridad.

4. Conector M12/4 pines para Profinet 4. Opci6n de codificacion del atil.
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Solucion
Profinet

4. Modulo con funcion de seguridad, electrovalvula y
control del cambio automatico a traveés de bus.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1. Cable Profinet de 1,3 metros de longitud, con conector de

1. Electrovalvula simple 5/2 integrada. .
4 pines.
2. Detector de Seguridad integragy- 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector
3. Detector y médulo 170 Profinet. de 19 pines.
4. Conector M23/19 pines para las 3. Conexioén para la funcion de detector de seguridad.

entradas/salidas del sistema de seguridad. Opcién de codificacion del util.

5. Conector M12/4 pines para Profinet
JKE Robotics, S.L. www.jkerobotics.com 8



JKE Solucion
JKE ROBOTICS

Devicenet

Modulo Basico

Modulo con funcion de seguridad y
electrovalvula integrada.

3. Modulo con funcidn de seguridad nivel D
(necesidad de software especial de robot)
y electrovalvula integrada.

4. Modulo con funcion de seguridad,
electrovalvula y control del cambio
automatico a traveées de bus.

v =
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Solucion
Devicenet

JKE ROBOTICS

1. Modulo basico

Lado Robot

1. Conector de 5 pines para Bus
2. Conector de 5 pines para 24 VDC

JKE Robotics, S.L.

Lado Herramienta

S-EM-T-E-BIB-CAN

1. Conector de 5 pines para Bus
2. Conector de 5 pines para 24 VDC
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Solucion
Devicenet

2. Modulo con funcidon de seguridad y
electrovalvula integrada.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1.  Electrovalvula simple 5/2 integrada. 1. Cable IZ_)eVIcenet de 1,3 metros de longitud, con conector

de 5 pines.

Detector de Seguridad integragsy. 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector
3. Conector Harting para conexion de Bus y de 5 pines.

entradas/salidas (Compatible con el L, h, .

paquete energético estandard ABB). 3. Conexién para la funcidn de detector de seguridad.

4. Opcional: otro tipo de conexionado. 4..#Cbcion de codiicacion del atil.
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Solucion
Devicenet

3. Moddulo con funcion de seguridad nivel D (necesidad de
software especial de robot) y electrovalvula integrada.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1. Sistema de valvula nivel D integrada. 1. Cable IZ_)eVIcenet de 1,3 metros de longitud, con conector

de 5 pines.

Detector de Seguridad integragy- 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector
3. Conector Harting para conexion de Bus y de 5 pines.

entradas/salidas (Compatible con el L, h, .

paquete energético estandard ABB).. 3. Conexioén para la funcion de detector de seguridad.

4. Opcional: otro tipo de conexionado. 4..#Cbcion de codiicacion del atil.
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Solucion
Devicenet

4. Modulo con funcion de seguridad, electrovalvula y
control del cambio automatico a traveés de bus.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1. Cable Devicenet de 1,3 metros de longitud, con conector

1. Electrovalvula simple 5/2 integrada. -
de 5 pines.
2. Detector de Seguridad integragy- 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector
3. Maodulo 1/0 Devicenet. de 5 pines.
4. Conector M12/5 pines para Devicenet 3. Conexioén para la funcion de detector de seguridad.

4.  Opcion de codificacion del uatil.
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JKE Solucion
JKE ROBOTICS

Profibus

Modulo Basico

Modulo con funcion de seguridad y
electrovalvula integrada.

3. Modulo con funcidn de seguridad nivel D
(necesidad de software especial de robot)
y electrovalvula integrada.

4. Modulo con funcion de seguridad,
electrovalvula y control del cambio
automatico a traveées de bus.

v =
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JKE Solucion
JKE ROBOTICS

Profibus
1. MdAdulo basico

Lado Robot Lado Herramienta

Conector de 17 pines M23 o Harting HAN BRID Conector de 17 pines M23 o Harting HAN BRID
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Solucion
Profibus

2. Modulo con funcidon de seguridad y electrovalvula
integrada.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1. Electrovalvula simple 5/2 integrada. 1. gapbilneezroflnet de 1,3 metros de longitud, con conector de

Detector de Seguridad integrady. 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector

3. Conector M23/19 pines para las de 19 pines.

entradas/salidas del cambigisgiomatico. 3. Conexion para la funcion de detector de seguridad.

4. Conector M12/5 pines para Profibus 4. Opcién de codificacién del atil.
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Solucion
Profibus

3. Moddulo con funcion de seguridad nivel D (necesidad de
software especial de robot) y electrovalvula integrada.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1. Sistema de valvula nivel D integrada. 1. gapbilr:aezroflbus de 1,3 metros de longitud, con conector de

Detector de Seguridad integrady. 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector

3. Conector M23/19 pines para las de 19 pines.

entradas/salidas del cambigisgiomatico. 3. Conexion para la funcion de detector de seguridad.

4. Conector M12/5 pines para Profibus 4. Opcién de codificacién del atil.
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Solucion
Profibus

4. Moaddulo con funcion de seguridad, electrovalvula y
control del cambio automatico a traveés de bus.

JKE ROBOTICS

Lado Robot Lado Herramienta

1. Cable Profibls de 1,3 metros de longitud, con conector de

1. Electrovalvula simple 5/2 integrada. .
5 pines.
2. Detector de Seguridad integragy- 2. Cable de 24 VDC de 1,3 metros de longitud, con conector
3. Detector y médulo 170 Profibus. de 5 pines.
4. Conector de 5 pines para bus y un segundo 3. Conexioén para la funcion de detector de seguridad.
para 24 VDC.

4.  Opcion de codificacion del util.
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JKE JKE ROBOTICS Seguridad

INntegrada

e Modulo eléctrico

e Circuito de Seguridad
—Pinza Soldadura
—Garra de manipulacion
—Esguema
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Seguridad
INntegrada

e Modulo eléctrico Valvula simple 5/2 (Sin

presion neumatica el
cambio automatico esta
acoplado por el muelle de
seguridad) o

Diseno especial para
seguridad Nivel D

JKE ROBOTICS

El detector de seguridad
detecta si existe unidad
lado herramienta o no.
Sin unidad lado
herramienta, la unidad
lado robot puede
acoplarse / desacoplarse.
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JKE eromoncs | O€Quridad

INntegrada
e Circuito de Seguridad

—Pinza Soldadura
Lado Robot

Lado Herramienta

Detector de seguridad
(No util)
0

Detector de seguridad
(Util en el pedestal)

Posibilidad de
desacoplar

Pedestal
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JKE eromoncs | O€Quridad

INntegrada
e Circuito de Seguridad

—Garra de Manipulacion
Lado Robot

Lado Herramienta

Detector de seguridad
(No util)
0
Detector de seguridad
(Util en el pedestal)

= \ [ . Detector
Posibilidad de - . Mecanico de
desacoplar - Seguridad

\ o | /.I
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JKE e Seguridad

Integrada
e Circuito de Seguridad

—Esquema
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JKE Modulos
JKE ROBOTICS

Electricos

e Conexionado Modulo eléctrico
e Diseino (aluminio)
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JKE Modulos
JKE ROBOTICS

Eléectricos

e Conexionado Modulos electricos

JKE Robotics, S.L.

Los conectores y salidas de cables
estan situados en los laterales de
los modulos eléctricos para
mejorar la ergonomia del paquete
de mangueras del robot

www.jkerobotics.com
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Modulos
Eléectricos

JKE ROBOTICS

e Diseno (aluminio)

Los modulos eléctricos estan Para una mejor proteccion
disefiados para resistir el ambiente de Electromagnética el modulo esta
trabajo en las condiciones mas disefiado en aluminio e incluye
extremas, facilitando una proteccion una separacion interna entre el
mayor tanto a la electrovalvula y el motor y el resolver.

detector de seguridad.
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