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1-COMPUERTAS
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Diseñada para montaje en un canal abierto y con un marco embebido en hormigón. Compuerta válida 
para ambos sentidos del agua.

Descripciones y características:

· Marco guía

· Tablero

· Husillo -

· Tipo de accionamiento:
- Tuerca de accionamiento en bronce.

- (1) Tipo manual

- (2) Tipo manual. Mediante desmultipicador con volante.

- (3) Tipo motorizado. Mediante servomotor con sistema de embrague para accionamien-
-

COMPUERTA CANAL Tipo:  MR03-46
COMPUERTAS
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COMPUERTA MURAL Tipo:  MR03-47
COMPUERTAS

Descripciones y características:

· Marco guía

· Tablero -

· Husillo
-

· Torreta soporte accionamiento. Construcción de chapa de acero y tubular.

· Tipo de accionamiento:

- Tuerca de accionamiento en bronce.

- (1) Tipo manual

- (2) Tipo manual. Mediante desmultipicador con volante.

- (3) Tipo motorizado. Mediante servomotor con sistema de embrague para accio-
-
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VERTEDERO REGULABLE GUILLOTINA Tipo:  MR07G
COMPUERTAS

-
tas de tratamiento de aguas.

Descripciones y características:

· Marco guía

· Tablero -

· 

· Estanqueidad

· Husillo

· Tipo de accionamiento:

- Tuerca de accionamiento en bronce.

- (1) Tipo manual

- (2) Tipo manual. Mediante desmultipicador con volante.

- (3) Tipo motorizado. Mediante servomotor con sistema de embrague para ac-
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VERTEDERO REGULABLE PIVOTANTE Tipo:  MR07P
COMPUERTAS

-
bebido en hormigón, para plantas de tratamiento de aguas.

Descripciones y características:

· Marco y tablero. Construcción en acero al carbono A42b pintado o galvanizado y en acero 
.

· Tablero.

· Regulación del nivel del agua

· Husillo -
dente.

· Sistema de regulación de nivel de agua. Por basculación de la tajadera.

· Torreta soporte accionamiento. Construcción de chapa de acero y tubular.

· Accionamiento:

- (1) Tipo manual.
rodamiento de bolas.

- (2) Tipo motorizado. Mediante servomotor con sistema de embrague para acciona-
-
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2-REJAS
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REJA LONGITUDINAL LIGERA Tipo:  MR29F
REJAS

La reja de limpieza automática es un equipo monobloc diseñado para ser instalado en canales y 
-

Descripciones y características:

· Bastidor
soporte de todos los elementos de traslación, automatismos, barrotes y chapa de descarga. 

de cierre para ajustar a las paredes del canal.

· Barrotes

· Grupo motriz. Compuesto por un motoreductor y un eje motriz que acciona las dos cade-
nas transportadoras laterales, donde van sujetos los peines limpiadores. 

· Peines limpiadores

de descarga y el tipo de residuo a tratar.

· Limpia peine. Una rasqueta de nylon acoplada sobre brazos pivotables, evacua los residu-
os depositados sobre los peines limpiadores.

· Chapa de descarga

· Equipo de control -
porizado o por perdida de carga a caudal variable. 
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REJA LONGITUDINAL MEDIA Tipo:  MR29N
REJAS

La reja de limpieza automática es un equipo monobloc diseñado para ser instalado en canales y 
-

Descripciones y características:

· Bastidor
soporte de todos los elementos de traslación, automatismos, barrotes y chapa de descarga. 

de cierre para ajustar a las paredes del canal.

· Barrotes

· Grupo motriz. Compuesto por un motoreductor y un eje motriz que acciona las dos cade-
nas transportadoras laterales, donde van sujetos los peines limpiadores. tensado de las 

· Peines limpiadores

de descarga y el tipo de residuo a tratar.

· Limpia peine. Una rasqueta de nylon acoplada sobre brazos pivotables, evacua los residu-

conjunto limpiador, en caso de atasco, permita la inversión del sentido de giro de los peines. 

· Chapa de descarga

· Equipo de control -
porizado o por perdida de carga a caudal variable.



21
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REJA LONGITUDINAL PESADA Tipo:  MR29G
REJAS

La reja de limpieza automática es un equipo monobloc diseñado para ser instalado en 

Descripciones y características:

· Bastidor. Tipo monobloc totalmente carenado y construido en chapa de acero. 

· Barrotes

· Grupo motriz. Compuesto por un motoreductor y un eje motriz que acciona 
las dos cadenas transportadoras laterales, donde van sujetos los peines limpi-
adores. Tensado de las cadenas se realiza mediante un sistema de husillos que 

· Peines limpiadores

.

· Limpia peine. Una rasqueta de nylon acoplada sobre brazos pivotables, evacua 
-

do para permitir que el conjunto limpiador, en caso de atasco, permita la inversión 
del sentido de giro de los peines.

· Chapa de descarga

· Equipo de control -
miento temporizado o por perdida de carga a caudal variable. 
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3-TAMICES Y
    FILTROS



TAMIZ ESTÁTICO Tipo:  MR35
TAMICES Y FILTROS

Descripciones y características:

� Bastidor. Tipo monobloc totalmente carenado y construido en chapa de acero.

�

� Sistema de separación de residuos. Por gravedad.
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C
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Ø 0,012

0,
35

5

0,10 0,75

1,285

Residuos

B

A

0,10

Malla filtrante

Bastidor

Bridas de conexión

Cotas en metros

E

S

MR35-180 1,84 0,984 0,294 1,79 DN200

Entrada Salida

DN300 25-125 32-135 37-155 47-200

CAUDAL NOMINAL m. /h.
Paso en mm.

BRIDAS PN10

TIPO
DIMENSIONES S/DIN2576

A B C D 0,50 0,75 1,00 1,50

30-13025-10018-9213-82DN200DN1501,160,2400,9591,21MR35-120

16-6812-5810-508-40DN150DN1500,740,2150,9590,79MR35-80

13-5110-448-376-30DN150DN1000,450,2150,9320,50MR35-50

Los caudales indicados, dependen de las caracteristicas principales del efluente, como
son: Concentracion de solidos, viscosidad, temperatura, etc..

Características técnicas:

3

MR35-30 0,30 0,932 0,188 0,25 DN100 DN100 5-21 6-25 8-30 10-35
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TAMIZ ROTATIVO “ROTOTAMIZ” Tipo:  MR36
TAMICES Y FILTROS

para procesos de tamizado en industrias alimentarias, plantas de depuración de aguas residuales, 

Descripciones y características:

· Bastidor.
-

se recoge el líquido ya tamizado.

· Grupo motriz. Un grupo motoreductor instalado en un lateral del equipo acciona el tambor 

· -

· Sistema de eliminación de residuos

se recogen en un contenedor, cinta, tornillo transportador, etc.

· Sistema de limpieza
-
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Grupo motriz

Rasqueta expulsora

DescargaPurga residuos 2"

Nivel Máx.Nivel Mín.

Malla filtrante

Bridas de conexión

Tambor filtrante

Bastidor

Salida agua filtrada

Entrada de agua

Entrada agua lavado 1"

A
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74,4

112,0
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223,20
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0,47 0,495
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MR 36
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Grupo motriz
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Descarga

Nivel Máx.Nivel Mín.

Tambor filtrante

Bridas de conexión

Tambor filtrante

Bastidor

S. Agua filtrada

Entrada de agua

75632819CAUDAL m³/h 91

Entrada agua lavado ½"

102 110

VISTA POR  A 

S. Agua de rebose

48

PASOS MALLA (mm.)

10,750,250,15 1,5 2 2,50,50 3

117

Caudales para agua limpia. Se deberá aplicar un porcentaje de reducción en función de los ppm del agua.

Purga residuos 1"

0,92

0,
98

0,
79

0,
50

0,
22

0,50

Ø400

0,20 0,14

0,33 0,50

1,015

0,60

Cotas en metros

MR 36 A

A
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FILTRO DE CADENA Tipo:  MR15B
TAMICES Y FILTROS

-

-
lación en obra.

Descripciones y características:

· Bastidor
soporte de todos los elementos de traslación, automatismos, estanqueidad y tolva de des-

paredes del recinto.  

· Grupo motriz. Compuesto por un motorreductor que ataca directamente al eje principal, 
montado sobre unas guías de acero para tensado y destensado de la cadena transportado-

rodamiento autoalineable de bolas. Todo el conjunto, va provisto de un sistema de amor-
tiguación de diseño especial para evitar las vibraciones y tensiones que puedan producirse 

· . Conjunto modular montado sobre cadenas transportadoras. Cada panel 
-

· Cadenas de arrastre

desgaste.

· Sistema de cierre
acero con un diseño apropiado para conseguir un cierre al paso de sólidos entre paneles y 

-

de sólidos entre panel y panel.
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Salida agua filtrada

Salida residuos tolva

Protecciones Soportes tensores

Sistema de cierre

Anclaje

Paneles filtrantesCadena

Grupo motriz

Bastidor-guía

Eje principal

Ruedas principales

Tolva descarga

Tolva descarga
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Lado salida residuos tolva

Salida Entrada 

Hes

HMáx.

HMín.

L+0,38
Hc

Hb

Hei

Hs

L+2,00

0,
30

1,
80

1,
14

3,
50

B

B'

A A'

SECCIÓN " A-A' "

Registro de 0,60x0,60

HsaHen

Agujero Ø 0,15 para paso detector

Cotas en metros

0,30

SECCIÓN " B-B' "

Hc

Hb

3,50

1,80

1,14

0,
10

Hei

Hs

Hes

0,7 0,15
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· Guías
-

· Conjunto de limpieza. 
2), con aspersión tipo abanico pla-

-

provocando así el desprendimiento de los residuos adheridos a 
ella y proyectándolos hacia el interior de la tolva.

· Tolva de recogida de residuos. Construida totalmente en cha-
pa de acero y diseñada especialmente para cada tipo de resid-

de registros para su inspección y limpieza.

· Equipo de control

caudal variable.



REJA TAMIZ  Tipo:  MR52
TAMICES Y FILTROS

industriales. 

manto hacia la parte superior hasta llegar a la zona de descarga. 

Descripciones y características:

Bastidor

Grupo motriz. Compuesto por un motoreductor y un eje motriz que acciona las dos cadenas 
transportadoras laterales, donde van sujetos los 

Conjunto de limpieza. Formado por unas palas elásticas, accionadas por  un motoreductor, 
que en su movimiento de giro elimina los residuos que se encuentran adheridos en los ele-

Equipo de control -
rizado o por perdida de carga a caudal variable.
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Cadena transportadora
Conjunto filtrante

Descarga

Bastidor 

Conjunto de limpieza

Bastidor

Grupo motriz 

Boca de 

Soporte de anclaje
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Descarga
Boca de 

Soporte de anclaje

Bastidor

Cadena transportadora
Conjunto filtrante

Bastidor 
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Camara de compactación

Boca de

descarga

Conjunto filtrante

Grupo motriz

Conjunto limpieza

Soporte de anclaje

Tornillo transportador

REJA TAMIZ   Tipo:  MR52 C
TAMICES Y FILTROS

adecuado para los procesos 

Descripciones y características:

Bastidor -
table y resistente sobre el cual se instalan todos los elementos del equipo así como los anc-

. 

cámara de compactación.

Grupo motriz. Compuesto por un motoreductor y un eje motriz que acciona el tronillo trans-
-

Conjunto de limpieza
tambor está compuesto por un cepillo y unas boquillas de aspersión que realizan la limpieza 

-

cantidad de residuo. 

Equipo de control -
porizado o por perdida de carga a caudal variable.
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TIPO ØGFB
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DIMENSIONES

MR52-C-100
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A

1,22

1,22

C D ØI

0,25
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1,201,201,20 0,60 1,34 4,60

1,001,001,00 0,50 1,14 4,37

4,170,940,400,80 0,80 0,80 0,251,22MR52-C-80

LCanal

1,40

1,20

1,00
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4-TRANSPORTADORES
      Y COMPACTADORES
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TORNILLO COMPACTADOR Tipo:  MR53C
TRANSPORTADORES Y COMPACTADORES

-
es).

Descripciones  y características:

· Canal transportador

· -
dable que con su movimiento roza sobre una cuna de polietileno anti desgaste moviendo el 
residuo.

· Grupo motriz. Compuesto por un grupo motoreductor y un módulo de acoplamiento al tor-

· Boca de carga
ellas es atornillada al canal transportador.

· Cámara de compactación -
-

trapesada.
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Desagüe

Camara de compactación

Grupo motor

Tornillo sin fin

Cuna antidesgaste

Desagüe

Longitud variable según necesidades

Boca de carga Canal transportador

A

A'

SECCIÓN " A-A' "

W 110 U P90 B14
Tecnotrans

Tornillo sin fin

Boca de carga



TORNILLO TRANSPORTADOR  Tipo:  MR53T
TRANSPORTADORES Y COMPACTADORES

un desbaste de aguas residuales (Rejas y Tamices).

Descripciones y características:

· Canal transportador

· -
dable que con su movimiento roza sobre una cuna de polietileno anti desgaste moviendo el 
residuo.

· Grupo motriz. Compuesto por un grupo motoreductor y un módulo de acoplamiento al tor-

· Boca de carga.
ellas es atornillada al canal transportador. 
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Desagüe

Grupo motriz

Tornillo sin finCuna antidesgaste

Longitud variable según necesidades

Boca de carga Canal transportador

A

A'

SECCIÓN " A-A' "

W 110 U P90 B14
Tecnotrans

Tornillo sin fin

Boca de carga
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CINTA TRANSPORTADORA Tipo:  MR48
TRANSPORTADORES Y COMPACTADORES

-
dentes de un desbaste de agua residual, especialmente de equipos como las rejas.

Descripciones y características:

· Bastidor

resistencia y mínimo peso. 

· Grupo motriz. Compuesto por un grupo motoreductor directo a un eje motriz que acciona el 
tambor de arrastre.

· Banda transportadora

· Sistema de rodillos
lo que permite, de una manera simple, el centrado y la alineación correcta de la banda trans-
portadora.

· Carga y descarga. Los sólidos son recogidos en la zona de descarga y son conducidos me-
diante la banda transportadora hasta el punto de descarga.
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5-PRETRATAMIENTO
      COMPACTO
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PRETRATAMIENTO COMPACTO  Tipo:  MR54
PRETRATAMIENTO COMPACTO

Planta compacta diseñada y pensada para el tratamiento inicial de las aguas residuales tanto urbanas 
como industriales.

-

-
sas son homogenizadas por un sistema de inyección de aire, concentrándose en la zona destinada a 

obra civil en depuradoras de pequeñas poblaciones. Al tratarse de un conjunto monobloc, solo precisa 

-

Descripciones y características :

cepillo limpiador con prolongación de tornillo elevador y la zona de compactación y escurrido.

Tornillos extractores.
de polietileno anti desgaste, elevando las arenas hasta la zona de descarga.

 Basado en un sistema de inyección de aire mediante un 
-
-
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L

Tamiz de finos
Extractor de arenas

Recogida de grasas

At

Lt

HTIPO F Ht Ø DLAt

2-450

2-600

3-450

3-600

4-450

1-600

1-450

1,40 2,07 4,32 4,501,14

y flotantes

Q max.
(m³/h)

Q

10" DN250 73263

11312" DN300 407

8" DN200 41147

6" DN150 2175

Q
(m³/h) (l/s)

PRETRATAMIENTO COMPACTO

E y S

4-600

5-600A

0,40 85

110

100

135

180

240

260

325

325

1,40 2,07 4,32 6,001,14

1,40 2,30 4,54 4,501,53

1,40 2,30 4,54 6,001,53

4,07

4,07 4,50

6,001,82

1,821,14

1,14

1,40

1,40

1,40

1,40

1,40

4,50

6,00

6,00

2,58

2,58

2,86

0,40

0,40

0,40

0,50

0,50

0,50

0,50

0,50

5,34

5,34

5,81

1,90

1,90

2,26

ENTRADA Y SALIDA

ØD

K

DN80

DN80

DN80

DN80

DN80

DN80

DN80

DN80

DN80

6,06

Lt

7,56

6,12

7,62

6,06

7,56

6,12

7,62

7,62

K
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6-DESARENADO Y          
     DESENGRASADO



PUENTE DESARENADOR DESENGRASADOR LONGITUDINAL  Tipo:  MR16A
DESARENADO Y DESENGRASADO

-
gulares. 

Descripciones y características:

· Conjunto pasarela

· Grupo motriz
montadas las ruedas motrices. Dichas ruedas, al igual que las conducidas, son totalmente metálicas 
para poder desplazarse sobre carriles.

· Conjunto de guiado.
laterales y en el sentido longitudinal del recinto.

· Sistema de eliminación de grasas. Consiste en un conjunto de dos rasquetas que en su despla-

recinto donde son vertidos al interior de una tolva. La disposición de las dos rasquetas permite la 

eléctrica.

· Grupo motobomba y tuberías de extracción. Compuesto por una motobomba tipo vertical, insta-

· Sistema de alimentación eléctrica.
mismo. Permite la alimentación eléctrica al armario de maniobra, basado en un cable plegable sujeto 
a unos carritos que se deslizan a lo largo de una guía metálica.

· Equipo de control (opcional). Un cuadro eléctrico controla toda la maniobra automática del equipo, 
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Dirección tolva

Grupo motriz

de grasas

Conjunto pasarela

Conjunto de guiado

Sistema de alimentación

Sistema de eliminación

Grupo motobomba

Tuberías de extracción

Conjunto de guiado
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CONCENTRADOR DE GRASAS CON DEPÓSITO  Tipo:  MR08D
DESARENADO Y DESENGRASADO

-

desarenado-desengrasado, decantación, etc.

dispositivo de barrido se halla instalado en la parte superior de la cuba metálica.

Descripción y características:

· Depósito.

bridas para entrada, salida y vaciado de la cuba.

· Grupo motriz. Compuesto por un grupo motoreductor y un eje motriz que acciona un con-
junto de ruedas, las cuales engranan con dos cadenas transportadoras laterales donde 

· 
-

ción a los laterales del recinto y a la  rampa de vertido.
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AD

Depósito

Grupo motriz

VISTO POR " A "

el soporte del depósito
Superfície lisa para 

H
d 

= 
1,

30

LDVertido 2" Brida entrada

Brida de salida

Chapa deflectora

R

Entrada

Cara A Cara B

H
 =

 1
,5

1

H
a 

= 
1,

30

Cara Fro.

E

Salida

Cadena transportadora Rasquetas

Rampa de vertido

Vaciado

A

L

A

Salida
de grasas

0,25
12,00

1,79
1,33

0,72

Potencia (C.V.)
Caudal máx. (m³/h)

Largo exterior
Largo interior

Anchura exterior

TIPO
DIMENSIONES

Cotas en metros

072x179

Anchura interior 0,60

082x179 102x204 132x204 132x242 162x242 172x293 212x293

0,70
0,82

1,33
1,79

15,00
0,25

0,90
1,02

1,58
2,04

20,00
0,25

1,20
1,32

1,58
2,04

25,00
0,25

1,20
1,32

1,96
2,42

30,00
0,25

1,50
1,62

1,96
2,42

40,00
0,25

1,60
1,72

2,47
2,93

50,00
0,25

2,00
2,12

2,47
2,93

60,00
0,25

Brida entrada DN 125DN 100DN 100DN 80DN 80DN 80DN 80DN 80
Brida salida DN 150DN 125DN 100DN 100DN 100DN 80DN 80DN 80

E
S
A
AD
L
LD
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CONCENTRADOR DE GRASAS  Tipo:  MR08N
DESARENADO Y DESENGRASADO

-

desarenado-desengrasado, decantación, etc.

dispositivo de barrido se instala sobre el recinto de hormigón. 

Descripción y características:

· Bastidor.
chapas de acero soporta todos los elementos de traslación.

· Grupo motriz. Compuesto por un grupo motoreductor y un eje motriz que acciona un con-
junto de ruedas, las cuales engranan con dos cadenas transportadoras laterales donde 

· 
-

ción a los laterales del recinto y a la  rampa de vertido.
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Salida de grasas

VISTO POR " A "

0,
30

L 0,62

Ruedas

Rasquetas

Rasquetas

Grupo motriz

Chapa de protección

Cotas en metros

A

Cadena transportadoraBastidor
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EXTRACTOR DE ARENA DE TORNILLO SIN FIN Tipo:  MR37T
DESARENADO Y DESENGRASADO

Descripciones y características:

· Cuba metálica

una tapa para su correcta inspección y limpieza.

· -

sobre una cuna de polietileno anti desgaste.

· Grupo motriz. Compuesto por un grupo motoreductor y un módulo de acoplamiento al 
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N°.
Mod.

DAGA, S.A.

E F

H
d

H
t

H

Entrada

B

DC A

Salida

Tubo Ø2"

J

Tornillo sin fin

Cuba

Grupo motriz

H
v

TIPO FEB

MR37T-150

MR37T-080

MR37T-050

DIMENSIONES

MR37T-035

Caudal
máx. (CV.)

Pot. DIN 2576
BRIDAS

50

65

100

180 1,00

1,00

0,75

0,75

150

150

100

100 150

150

200

250

A

1,02

0,88

C D H

1,40

1,36

Hd Ht

2,540,124,14 1,20 0,41 1,35 1,87

2,190,123,79 1,05 0,41 1,30 1,82

2,710,124,661,44 1,62 0,51 1,56 1,50 2,10

3,800,125,721,57 1,75 0,51 1,95 1,90 2,50

DN...
Entrada Salida

1,771,300,370,832,96 0,12 1,53 1,360,65MR37T-015 100800,5020 0,19

0,33

0,33

0,23

0,23

J Hv

0,49

0,14

0,12

0,21

0,14

(m³/h)
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7-DECANTADORES



PUENTE LONGITUDINAL Tipo:  MR46
DECANTADORES

de recogida.

Descripciones y características:

· Conjunto pasarela. Construido en chapa de acero, tipo cajón y con barandilla a ambos 

· Accionamiento motriz. Compuesto por un motoreductor que acciona el eje principal en 
-

das, son totalmente metálicas para poder desplazarse sobre carriles.

· Conjunto de guiado
muros laterales y en el sentido longitudinal del recinto.

· Sistema rascador de fondo. Rasqueta construida en chapa de acero, en la cual se halla 

Accionamiento de elevación motorizado.

· . Consiste en un conjunto de dos rasquetas que en su 

rasquetas permite la eliminación de zonas muertas. Todo el conjunto va suspendido de la 

las rasquetas, puede ser de tracción eléctrica.

· Sistema de alimentación eléctrica -
rior del mismo. Permite la alimentación eléctrica al armario de maniobra, basado en un cable 
plegable sujeto a unos carritos que se deslizan a lo largo de una guía metálica.

· Equipo de control (opcional). Un cuadro eléctrico controla toda la maniobra automática 

avance del puente.
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Dirección tolva

Dirección
poceta fondo

Conjunto pasarela

Conjunto de guiado

de flotantes

Sistema rascador de fondo

Grupo motriz eliminación de grasas

Grupo motriz de translación

Sistema de eliminación

eléctrica
Sistema alimentación

Conjunto de guiado



72

PUENTE PARA RECINTO CIRCULAR Tipo:  MR06
DECANTADORES

-

Descripciones y características:

· Conjunto pasarela -
ro motriz. Construida en chapa de acero tipo cajón y con barandilla a ambos lados en acero 

· Carro motriz. -
toreductor y dos ruedas, una motriz otra conducida con ruedas tipo red-band y soportadas 
por cojinetes de bollas.

· Rasqueta de fondo. Compuesta por la rasqueta y el sistema de suspensión de la misma. La 

de ruedas. Todo el sistema está suspendido de la pasarela mediante los tubos estabiliza-

en la solera del decantador.

· 

dentro de la tolva de de recogida.

· -

y la sumergida. 

· Apoyo central pivotante. -

irregularidades del terreno. Lleva incorporado en él un colector de anillos de contacto para la 
alimentación eléctrica del motor.

·  De construcción soldada en chapa de acero. Tiene como 

todo el recinto.
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Grupo motriz

Deflector

Tolva de recogida de flotantes

Soporte deflectorPivote central

Sistema rascador de fondo

Campana deflectora

Barredor pivotante Conjunto pasarela

Sistema de arrastre de flotantes

Cuenco central

Salida fangos

Salida 
flotantes
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Barredor pivotante

Sistema rascador de fondo

Conjunto pasarela

Campana deflectora

Soporte deflector

Tolva de recogida de flotantes

Deflector

Sistema de arrastre de flotantes Pivote centralGrupo motriz

Salida fangos

Salida
flotantes
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45
º

A

A'

Ø D

Ø0,70 (Mín.)

0,
15

Ø
 0

,4
9

X

X

Tubo para paso de cable eléctrico

4 cajas Ø 0,10

Regata para cable eléctrico

SECCION " A-A' "

C t t
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Nivel de agua

Hsa Hsa

X

C

Brida

A

Y

Aliviadero

Ø D

B

0,30

Decantador Ø D

0,200,80

BA

0,59

Y

0,21

C X

0,21 0,500,40 0,20 0,27 Ø 4"

Brida

Ø 6"

Cotas en metros

Salida 
flotantes
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PUENTE DE SUCCIÓN PARA RECINTO CIRCULAR Tipo:  MR39
DECANTADORES

-

-

Descripciones y características:

· Conjunto pasarela.

· Carro motriz -
toreductor y dos ruedas, una motriz y otra conducida con ruedas tipo red-band y soportadas 
por cojinetes de bollas.

· Apoyo central pivotante. -

irregularidades del terreno. Lleva incorporado en él un colector de 

·  De construcción soldada en chapa de acero. Tiene como 

todo el recinto.

· Rasqueta de fondo.

· Tubos de succión.

· Canaleta de fangos

-

· Sifón.

· Bomba de vacío

· 

dentro de la tolva de de recogida. 

· -

y la sumergida.
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Conjunto pasarela Barredor pivotanteBomba de vacío

Campana deflectora Tubos de succión de fangos

Sistema de arrastre de flotantes

Pivote central

Grupo motriz

A

SECCION   " A - A' "

Rasqueta de fondo

Tolva recogida de flotantes

A'

Canaleta de fangos

Salida 
flotantes

* Detalle de la canaleta
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ALIVIADERO Y DEFLECTOR Tipo:  MR02
DECANTADORES

Aliviadero:

-
tación y espesadores.

rasgados.

decantación.

-

desplazar por taladros rasgados.
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Deflector

Aliviadero

Sopporte deflector

Nivel de agua

ALIVIADERO

DEFLECTOR

NOTA : (*) Distancia recomendada.

Nivel de agua

0,246 90°

0,
06

0

A

0,975 0,975

0,
10

A

0,
08

=
=

0,
25

(*
) 0

,0
2

0,
06

0,
02

6

0,
07
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8-ESPESADORES
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ESPESADOR Tipo:  MR21N
ESPESADORES

de espesamiento en las plantas de tratamiento de aguas.

Descripciones y características:

· Grupo motriz:
• (1) Grupo simple:

grupo motoreductor que ataca directamente al eje principal del espesador.

• (2) Cabeza de mando:
un grupo motoreductor y un conjunto de elementos que permite la elevación del 

· Eje principal.

del eje se sujetan la estructura portarasquetas.

Estructura portarasquetas. 
brazos radiales diametralmente opuestos y debidamente arriostrados, sobre los que van 
montadas las piquetas y rasquetas.

· Piquetas de espesamiento
con chapa de acero atornillados sobre los brazos portarasquetas.

· Rasqueta de fondo.

·  De construcción soldada en chapa de acero. Tiene como 

todo el recinto.

· Sistema de guiado. Construido en chapa de acero i plástico técnico, que permite mantener 
el eje central en posición vertical durante su giro de rotación.

Elementos opcionales:

• Pasarela central. -

de personal.

• . Formado por la rasqueta barredo-

un brazo pivotante los introduce dentro de la tolva de recogida .

• Limitador de par electrónico. Para el control de sobrecargas.



87

Piquetas de espesamiento
Eje principal

Grupo motriz

Campana central deflectora Vertedero perimetral

Sistema de guiado Cuenco central

Rasquetas de fondo

(1) Grupo simple (2) Cabeza de mando

Estructuras portarasquetas

Salida de
fangos
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9-AERADORES



92

ROTOR DE AIREACIÓN Tipo:  MR10
AIREADORES

-

-
ergencia del rotor. La inmersión de agua puede ser controlada mediante un vert-

Con este sistema se obtiene un gran ahorro en el consumo eléctrico. 
Para plantas con cargas volumétricas variables, estos equipos pueden equiparse con 

motores de dos velocidades.

Descripción y características

· Grupo motriz. Compuesto por un reductor especial de engranajes tipo epicicloidal acop-

· Acoplamiento elástico. el mecanismo que une y transmite el par del grupo motriz al 

elasticidad absorber las pequeñas desviaciones de alineación en el montaje, así como los 

· Cilindro de aireación. -
porta los módulos de palas y discos laterales para la protección contra la proyección de 
salpicaduras al grupo motriz y soporte opuesto.

· Módulos de palas.
 van sujetas al 

el interior de la masa líquida.

· Soporte extremo. Compuesto de un eje con brida, dos rodamientos y todo ello instalado 
dentro de una caja estanca con cierre laberíntico, el soporte permite el apoyo preciso del 
equipo al lado opuesto al reductor. Un sistema de engrase, permitirá la lubricación periódi-
ca del mismo.

· Elemento opcional:

· 
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A Cilindro de aireación

Grupo  motrizSoporte extremo

Acoplamiento elástico
A'

SECCION " A-A' "

h

4,00

L
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Tr
an
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g.

 (K
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/ m
h)

TRANSFERENCIA DE OXIGENO
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 (K
w

 / 
m

)

7,0

6,0

5,0

4,0

3,0

2,0

10,05,0

Inmersión h (cm)

Inmersión h (cm)

8,0

7,0

6,0

5,0

4,0

3,0

2,0

1,0

0,0

9,0

10,0

15,0 20,0 25,0 30,0

10,05,0 15,0 20,0 25,0 30,0

83 r.p
.m

.

55 r.p.m.

55 r.p.m.

83 r.p.m.

CURVAS DE POTENCIA ABSORBIDA

Tipo

MR10-600 6,00
83

Velocidad 
(CV)

Potencia
Rotor (r.p.m.)

L (m)
(Kw)

Potencia
Motor (r.p.m.)

Velocidad
Máx. (cm.)
Inmersión

(83/55)
40

(43/28,2)
30

(32/21)
1500

(1500/1000)
24

MR10-750 7,50
83

(83/55)
50

(48,3/32,2)
37

(36/24)
1500

(1500/1000)
24

MR10 900 9 00
83 60 45 1500

24

Tipo

MR10-300 3,00
74

Velocidad 
(CV)

Potencia
Rotor (r.p.m.)

L (m)
(Kw)

Potencia
Motor (r.p.m.)

Velocidad
Máx. (cm.)
Inmersión

(74/49)
20

(20/13,4)
15

(15/10)
1500

(1500/1000)
29

MR10-450 4,50
74

(74/49)
30

(30/19,7)
22

(22/14,7)
1500

(1500/1000)
29

Tr
an
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g.

  (
K

g 
O

2 
/ m

h)

TRANSFERENCIA DE OXIGENO

Po
te
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ia

 (K
w

 / 
m

)

7,0

6,0

5,0

4,0

3,0

1,0

10,05,0

Inmersión h (cm)

Inmersión h (cm)

8,0

7,0

6,0

5,0

4,0

3,0

2,0

1,0

0,0

9,0

10,0

15,0 20,0 25,0 30,0

10,05,0 15,0 20,0 25,0 30,0

2,0

49 r.p.m.

74 r.p.m.

74 r.p.m.

49 r.p.m.

CURVAS DE POTENCIA ABSORBIDA
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H

0,000
G

(Mín.)

Máx.: 

B

1,
30

D

Cajeras

0,45AC

J

I

0,
35

F

0,15E

0,07
0,07
0,07
0,02

0,500

0,500
0,500

0,02
J

0,87

0,82
H (Mín.)

-0,090
-0,035
-0,010
-0,060
-0,040

G

0,70
0,60
0,50
0,50

0,271
0,181
0,181
0,181

0,35

0,33
0,33

0,33

1,20

1,10
1,10

1,10

9,771
8,181
6,681
5,181

9,35
7,85
6,35
4,85

MR10-900
MR10-750
MR10-600

IFEDCBA
0,5000,500,1810,330,953,35

MR10-450

TIPO 
3,681MR10-300

Cotas en metros

0,82

0,87
0,87

0,500
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, 
08280 CALAF (Barcelona)

Tel. +34 93 86  0  
www. .com
info@ .com


