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Introduccion ‘ VSIMEC

Www.gruposimec.net

Fundada en 1998, SIMEC es una empresa espanola de
tecnologia, especializada en el sector de la identificacion
automatica y equipos de comunicaciones, orientada a la
generacion de valor en sus clientes mediante la aplicacion vy
desarrollo de las mejores tecnologias a nivel mundial.

En constante crecimiento, SIMEC ha ido diversificando en su
cartera de productos y en las areas de negocio en las que
ofrece soluciones.

Un equipo de mas de 20 personas, cinco areas de negocio,
una activa unidad de innovacion y desarrollo y nuestra
amplia y cualificada gama de productos configuran un
proyecto empresarial de éxito.

En SIMEC disponemos de la tecnologia que necesita vy
contamos con la experiencia y los medios para garantizarle
la solucidn a sus necesidades.




Areas de negocio de Simec-Trafico ‘ VSIMEC
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> Desarrollo y produccion de sistemas de control de trafico para
carreteras suburbanas e interurbanas y autopistas en todo el
mundo.

> Desarrollo y produccion de lazos, radares, video, detectores
clasificadores y detectores de infrarrojos dentro del area de control
de semaforos, control de sistemas en autopistas y carreteras
suburbanas, controles de accesos y sistemas de barreras.

> Servicios relacionados con la produccion de estos sistemas como
cursos y asistencia técnica, desarrollo de soluciones adaptadas y
personalizadas para el cliente, etc.




Stare-RS :: Infracciones de Trafico como problema social ‘ VSI M EC
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SRR IR B “En Espafia, afio 2007, se produjeron mas
Zona urbana Carretera accidentes con victimas en zona urbana (50.688)
50 % 50 % gue en carretera (48.820). Con un total de 3.823
' : muertos, 741 en zona urbana.”
i B “Cada afo los accidentes de trafico provocan, en

Italia, 8.000 muertos (2% del total), 170.000

hospitalizaciones y 600.000 visitas a Urgencias; son
Muertos también la primera causa de muerte entre los
hombres con menos de 40 anos. Por eso es muy
importante buscar constantemente nuevas
estrategias de prevencion que nos permitan a corto,
medio y largo plazo, poner freno a este alarmante
fenOmeno de nuestros tiempos.”

Zona urbana Carretera
19 % 81 %

2003 2004 2005 2006 2007
Accidentes con victimas 52.420 50.222 48.563 50.576 50.688
Fallecidos 919 900 790 737 741
Heridos graves 7.299 7.174 6.939 6.619 6.094
Heridos leves 63.864 60.119 57.081 59.762 59.639

Fallecido por 100 accidentes 1.8 1.8 1.6 1.5 1.5




Stare-RS :: Detector para infracciones de trafico ‘ VSIM EC
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Rango de aplicacion:
SIMEC - SMART-RS B

Detector

Violacion de semaforo en rojo (Salto en Rojo)

B Infraccion de velocidad (media e instantanea)
relacionadas con el tipo de vehiculo. Hasta 2 carriles
por cada Stare-RS

E Homologada para sanciones de trafico en diversos
paises

B Deteccion de motocicletas

B Relacion unica del vehiculo e imagenes asociadas con los datos
correspondientes: velocidad, clase de vehiculo, fecha y hora se reenvian a la
CPU interna de la camara y se integran junto con las imagenes del vehiculo y
la matricula correspondiente reconocida en tiempo real




Stare-RS :: Caracteristicas ‘ VSIM EC
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Descripcion HW:

SIMEC - SMART-RS B Camara B/N alta resoluciéon, 2 MPixels, con

Detector

lluminacion infraroja inteligente sincronizada, para
reconocimiento automatico de la matricula en tiempo
real

B Camara color alta resolucion y sensibilidad, para la
captura de imagenes de contexto asociadas

E Medida de velocidad y clasificacion del tipo de
vehiculo (coche, camidn, autobus, motocicleta, etc)
basada en detector de espiras de ultima generacion

E Receptor GPS para sincronizacion de tiempo
(fecha/hora) y localizacion real del dispositivo
(coordenadas GIS automaticas)

B Sistema Procesador interno en tiempo real de TODO
el sistema, eficiente y robusto, con ultra-bajo
consumo, total 30 W




Stare-RS :: Caracteristicas ‘ VSIM EC
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Descripcion SW:

Aplicacion Web incluida para configuracion, ajustes e
incluso visualizacion en tiempo real de sanciones,
iImagenes y estado de periféricos de actuacion

Configuracion de umbrales de velocidad de sancion
diferentes para cada tipo de vehiculo (bus, camion,
moto, ...)

Configuracion automatica de aprendizaje de los
detectores de velocidad, tras la instalacion

Actualizacion de firmware remoto via interfaz Web

Envio automatico en timepo real y concurrente de
eventos de infraccion (imagenes y datos) via FTP.

Memoria interna de 4 GB de almacenamiento de
eventos no transmitidos




Stare-RS :: Modos de Operacion ‘ VSIM EC
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B Solo deteccion de infraccion de salto seméaforo en rojo, por
defecto hasta en 2 vias.

E Deteccidon de infraccidn de velocidad, 1 vias, con o Sin
deteccion de infraccion de salto en rojo

B Deteccion de infraccion de velocidad, 2 via, con o sin
deteccion de infraccion de salto en rojo

Modos de

funcionamiento Descripcion
SALTO EN ROJO Infraccion por salto de seméforo rojo
VELOCIDAD Infraccién por velocidad excesiva

Infraccién por salto de seméaforo rojo y por velocidad excesiva. En este modo,
cuando el seméaforo esta en rojo, el sistema funciona para detectar el paso de
los vehiculos con semaforo rojo y cuando el semaforo esta en verde, el sistema
cambia automaticamente el modo de funcionamiento y detecta infracciones de
velocidad.

SALTOENROJOY
VELOCIDAD




Stare-RS :: Arquitectura del sistema () VSIM EC
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B Local (en la instalacion)
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Stare-RS :: Arquitectura del sistema (il) ‘ VSIM EC
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E Remota (comunicaciones)

SIMEC - SMART-RS Browser HTML

Detector

Administrator,
Installer,

Switch 100 MB User

WEB Server Functionality - Ethernet LAN

FTP Server for data and
events storage




Stare-RS : Infraccion por salto en Rojo (1) ‘ VSIM EC

Www.gruposimec.net

B Entradas al Stare-RS: senales de ambar y rojo del
semaforo (del regulador de trafico)

E Documentacion de infraccion: 4 imagenes en color del
paso del vehiculo (antes y después del semaforo en rojo)
y 2 imagenes B/N, incluyendo todos los datos: fecha,
hora, matricula, camara ID, posicion GPS, etc.




Stare-RS : Infraccion por salto en Rojo (il) ‘ VSIM EC
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F Ejemplo de imagenes de infraccion
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Stare-RS : Infracciéon de Velocidad ‘ VSIM EC
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B Entradas al Stare-RS: senales de las espiras instaladas
en la(s) via(s).

¥ Documentacion de infraccion: 1 imagen en color del
paso del vehiculo y 1 imagen B/N, incluyendo todos los
datos: fecha, hora, matricula, velocidad, camara ID,
posicion GPS, etc.

Geometria del sistema para cubrir dos carriles \
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Stare-RS :: Infraccion de Velocidad ‘ vSIM EC
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E Dos lazos para vehiculos

B Dos lazos para motocicletas
(opcionales)




Stare-RS :: Infraccion de Velocidad ‘ vSIM EC
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E Tecnologia deteccion de velocidad y clasificacion:
dispositivos avanzados analisis inductivos de espiras,
con deteccion de velocidad (+/- 3%) hasta 300 km/h y
clasificacion mediante ,huella“ magnética (comparacion
con patron de vehiculos)




Stare-RS : Infracciéon de Velocidad ‘ vSIM EC

Www.gruposimec.net

Determinacion del momento de disparo:
« Puntos reales de disparo

0 At determina Vest.
« Vest. determina el retraso del tiempo del disparador

« Tdelay determina el punto real de disparo,
1 m por detras del 2° lazo




Stare-RS : Infracciéon de Velocidad ‘ VSIM EC
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E Ejemplos de infraccion de velocidad




Stare-RS :: Infraccion de Velocidad
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Ejemplos de infraccion de velocidad

Plate
Date
Time
Gain

Shutterfus):
Strobofus) :
Speed (Kkmh) :

Class

28868386
14:48:15:212
388

3J8a

388

Z65.78

B

(2] ]2)




Stare-RS :: Conexionado ‘ QSI MEC
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E Interfaces

B Alimentacion: 24 VDC

B Entradas Digitales
Semaforo

B Comunicacion por
Ethernet

B Conectores para las
espiras




Stare-RS :: Otras aplicaciones ‘ vSIM EC

Www.gruposimec.net

P Determinacion de Velocidades Medias

E Informacion Tiempos de recorrido

..-—-._“
Travel time and benefits ]
LClass Date homin:s need
L 23.02.06 15:36: & Determination of travel time
n: b From the colleciad data the two lime slamps I
D TR KH 774 15:36:17 and I

15:46:23

are compared and the travel ime between
Iwo measurement points

53 beini delermined,




Stare-RS :: Proyecto Aufostrade (Italia) ‘ vSIM EC
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E Implantacion gradual, infracciones instantaneas y de
velocidades medias

B Mas de 800 sistemas en funcionamiento en la actualidad

B Gran numero de infracciones: reduccion de siniestralidad e
Ingresos para mejora de infraestructuras

P Gran satisfaccion de los clientes

o k-
Tire 10000 Poirt A

| Time 10:08 Pont &8
Vehicla Class - A — B = | yehicle Class ' A
Plats number | AX123CD e Plate numaber AX123C0

’ e N— E, 3 -3
Match Plabs marmbar A0 T30
Sipeed L Claa A 130 Kmh |

Apinge wpeed resured - 142 Smn




Stare-ZR :: Detector de infracciones salto en rojo ‘ VSIM EC
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Rango de aplicacion:
B Violacion de semaforo en rojo (Salto en Rojo)
B Deteccion hasta en 2 carriles adyacentes

B Analisis inteligente por video del cambio a rojo del
semaforo, o por sefales digitales del regulador

B Deteccion de motocicletas

E Deteccion inteligente de la infraccion
de salto en rojo, hasta en 2 carriles
adyacentes, con imagenes de alta
resolucion de 5 MegaPixels.
Generacion y envio automatico de
las imagenes de cada infraccion a
un servidor FTP remoto




Stare-ZR :: Detector de infracciones salto en rojo ‘ VSIM EC
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Caracteristicas:

E Dispositivo compacto, integrado y discreto, IP66
B Sensores de 5 MegaPixels , tanto B/N como color

E Generacion de 6 imagenes, 3 antes y 3 después de
la linea de parada del semaforo

E Deteccion hasta en 2 carriles adyacentes

Analisis inteligente por video del cambio a rojo del
semarforo, o por sefales digitales del regulador

GPS integrado para sincronizar fecha/hora
Memoria local SD integrada de hasta 32 GB.
Configuracion Web mediante cualquier navegador
Comunicacion Ethernet TCP/IP




