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Al-equipped Robots Help Logistics Industry to Fight Labor Shortages
Fuente: International Federation of Robotics - IFR

The global logistics industry serves as a backbone of international trade - representing about 10 percent of
the world’s GDP. As demand has been skyrocketing, companies have already heavily invested in robotics and
automation: sales of professional service robots for the transportation of goods or cargo grew by 44% year-
on-year (2021-2022). Yet, severe labor shortages are threatening to hamper future growth in the logistics
industry worldwide. A new generation of Al-enabled robots helps to tackle these challenges. “Shortage of
truck drivers, warehousing staff or dockworkers is a critical pressure on supply chain management
worldwide,” says Marina Bill, President of the International Federation of Robotics.

Leer mas.

Lanzamiento del proyecto Virtual Brain Twin
Fuente: Fundacion madri+d

La Universidad Rey Juan Carlos (URJC) forma parte de este consorcio europeo, que abordard la crisis de la
salud mental mediante la creacion de gemelos cerebrales virtuales. En la Union Europea (UE), los trastornos
mentales son una preocupacion creciente y la necesidad de tratamientos eficaces nunca ha sido tan critica.
La esquizofrenia, una enfermedad que afecta al 1% de la poblacién mundial, muestra las limitaciones de las
opciones terapéuticas actuales, con un 30-50% de pacientes que experimentan respuestas inadecuadas a los
antipsicoticos existentes. El proyecto "Virtual Brain Twin for Personalised Treatment of Psychiatric Disorders”,
iniciado el 1 de enero de 2024 y coordinado por EBRAINS AISBL, introduce un enfoque innovador de la
atencion psiquidtrica.

Leer mas.

New dressing robot can 'mimic' the actions of care workers
Fuente: TechXplore

Scientists have developed a new robot that can 'mimic' the two-handed movements of care workers as they
dress an individual. Until now, assistive dressing robots, designed to help an elderly person or a person with a
disability get dressed, have been created in the laboratory as a one-armed machine, but research has shown
that this can be uncomfortable for the person in care or impractical. To tackle this problem, Dr. Jihong Zhu, a
robotics researcher at the University of York's Institute for Safe Autonomy, proposed a two-armed assistive
dressing scheme, which has not been attempted in previous research, but inspired by caregivers who have
demonstrated that specific actions are required to reduce discomfort and distress to the individual in their
care.

Leer mas.

A la defensa del cobot contra las ciberamenazas
Fuente: infoPLC++

La interconectividad en la industria entre diferentes dispositivos IoT e IloT crea una sofisticada capa de
vulnerabilidad que pueden utilizar los piratas informdticos para acceder a sistemas criticos. Los robots
colaborativos (cobots) estdn equipados con dispositivos loT, datos de telemetria, programacion de software,
sistemas de control remoto para su operacion, productividad y seqguridad. Dadas estas caracteristicas, estos
sistemas y dispositivos presentan oportunidades tUnicas de ataque. Un informe publicado por Communication
on the ACM afirma que los ciberataques utilizan las vulnerabilidades de los dispositivos IoT e Industrial loT
(lloT) para obtener acceso no autorizado a los cobots.

Leer mas.

Consulta las ultimas convocatorias de I+D+i Ofertas de empleo de nuestros socios

https://www.hisparob.es/convocatorias/ https://www.hisparob.es/empleo/
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HISPAROB

Participamos en la XIIIFERIA de Madrid es Ciencia gracias al acuerdo con la
Fundacién madri+d
Del 7 al 9 de marzo se celebré en IFEMA (Madrid) la XIIIFERIA de Madrid es Ciencia, en la que el

grupo de robdética educativa de HispaRob estuvo presente con un stand en el drea tecnolégica
realizando talleres gratuitos para los asistentes durante los tres dias de celebracidn del evento.

Una edicidn mads, HispaRob participo gracias al acuerdo de colaboracidn con la asociacion Discadis
y la Fundacién madri+d, organizadora del evento.

Leer mas.

Asistimos a Foro Transfiere, Foro Europeo para la Ciencia, Tecnologia e Innovacion
en Malaga

Transfiere, Foro Europeo para la Ciencia, Tecnologia e Innovacién, se ha celebrado del 20 al
22 de marzo en el Palacio de Ferias y Congresos de Malaga (FYCMA), impulsando la traccion
de mas de 500 empresas y entidades del ecosistema I+D+i en su edicidn 2024.

HispaRob ha asistido al encuentro gracias a la
Agencia Estatal de Investigacion en el espacio
compartido de Plataformas Tecnoldgicas, donde,
ademas, se ha celebrado una reunién de todas
) ellas el pasado 21 de marzo.

Durante los dias del evento, también hemos podido visitar a los asociados de HispaRob
presentes en Foro Transfiere, que contaban con su propio stand, como son LEITAT, Tekniker,
Instituto Tecnoldgico de Aragdn (ITA), Eurecat, Tecnalia, Centro de Cirugia de Minima Invasion
Jesus Usdn, la Universidad Carlos Il y la Universidad de Mdlaga. Esta ultima conté ademas con
la presencia del perro robot de Alisys.

Esta edicidon se ha celebrado bajo el paraguas de la iniciativa ‘Transfiere Tracciona’, una
novedad este afio que ha sumado la innovacién de las empresas, los organismos intermedios
de la innovacién, la academia y las administraciones publicas para impulsar las sinergias y la
colaboracién publico-privada y privada-privada. De esta manera, el foro muestra su capacidad
para traccionar la economia del conocimiento, donde cobran especial protagonismo los
organismos intermedios de la innovacién con la participacién de los clusteres, plataformas,
parques, centros e institutos tecnoldgicos.
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PTEC e HispaRob lanzan su nuevo grupo de trabajo sobre la robética en la construccion

El pasado 6 de marzo se celebrd la primera reunion del grupo de trabajo conjunto entre HispaRob y PTEC sobre
robética en la construccién, que ha reunido a 28 profesionales de 20 entidades y supone un avance en el camino
iniciado con la firma del acuerdo de colaboracidn entre ambas plataformas, que tuvo lugar el 14 de febrero.

En esta fructifera reunidn se han puesto los pilares para varias acciones a llevar a cabo en el aifio 2024 que
impulsardn la innovacion en el sector construccion contribuyendo a consolidar su liderazgo a nivel internacional.

Damos las gracias a todos los participantes por hacer posible este encuentro tan enriquecedor.
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Celebrada la primera reunion de Coordinadores Nacionales de la Semana Europea de la Robética
ERW2024

El pasado 27 de febrero tuvo lugar la primera reuniéon de Coordinadores
Nacionales ERW de este afio.

El encuentro fue celebrado online, destacando como principal novedad
que uno de los “asistentes” fue una Inteligencia Artificial que levanté acta
de la reunién (Read Al).

Se hizo una breve presentacion para que los nuevos miembros conocieran a los veteranos, y se realizé una
ronda de resumen de cédmo fue la pasada edicidn en cada uno de los paises representados en la sesion.

Ricardo Mufioz Cabello, como Coordinador del GT de Robdtica Educativa en HispaRob, y Coordinador de la
Semana Europea de la Robdtica en Espafia, dejo constancia de las actividades realizadas en la feria SIMO
Educacion en IFEMA (Madrid), asi como la Jornada Central celebrada en la Facultad de Educacion de la
Universidad de Castilla La Mancha (Toledo).

Leer mas.

Resefia enviada por Ricardo Mufioz (Prodel)

Damos la bienvenida a tres nuevos socios

Este mes celebramos la incorporacidn a HispaRob de tres nuevas entidades jBienvenidas!

INNTEGRA

IE“TEGRA Empresa tecnoldgica centrada en la innovacién en producto médico y prototipos para la investigacidn:
https://inntegra.es/

C\synergytech SYNERGY TECH
o‘“"""“""""""‘"’ Empresa representante y distribuidora en Espafia y Portugal de UNITREE ROBOTICS, otras tecnologias:

https://synergytech.es/es

SISTEMA ,’ SISTEMA THEAD

THEAD

Empresa social de formacion docente con un propdsito Unico, ayudar a inspirar un cambio:
https://www.sistemathead.com/
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Roboticssa presenta 'Refine' en el foro Europeo de Robética 2024 (Rimini)

Durante los dias 13 al 15 de marzo, la empresa espaiola de robdtica impartié un
® workshop centrado en su desafio 'Refine’ dentro del proyecto europeo Better
| Factory.

La edicion de este afio tuvo lugar en la Concha del Palacio de congresos de Rimini,
siendo organizada por Eurobotics y Alma Mater Studiorum Universita di Bologna. En
este evento, participaron mas de 200 universidades y empresas, con el objetivo de

abordar las tematicas relacionadas con la robética, con el fin de establecer una red efectiva entre universidades y
empresas.

Los protagonistas europeos de la investigacién aplicada en el campo de la robética, universidades, institutos de
investigacion y empresas, se relnen cada afio en un evento que se ha convertido en un punto de referencia
indispensable para el sector. Se trata del Foro Europeo de Robética, un simposio itinerante que no solo
proporciona el estado del arte sobre las aplicaciones industriales y la transferencia tecnolégica en el ambito de la
robdtica, sino que también se ha convertido en el principal momento de encuentro para discutir las solicitudes de
la Comision Europea y de donde surgen las ideas para los principales proyectos de investigacion financiados a
nivel comunitario.

El ERF 2024 se estructura en numerosos talleres, unos ochenta en el programa de esta edicidon. Los temas
exploran varios campos de aplicacién de la robdtica, por ejemplo, en logistica, medicina, salud en general,
manufactura, robédtica colaborativa y también areas fronterizas, como las interfaces hombre-maquina o los
gemelos digitales.

El CEO de Roboticssa, Ignacio Secades, acudié al evento donde presentd el proyecto Refine dentro del workshop
“Aprovechando la Centricidad Humana en Soluciones Robdticas para (E)DIHs y PYMEs”, organizado por
FundingBox y Fiware Foundation.

El proyecto Refine estd compuesto por tres empresas: SEACSUB (ltalia), Nmasa Design (ltalia) y Roboticssa
(Espaia). La empresa espafiola actia como socio tecnoldgico del desafio, mientras que SEACSUB se encarga del
proceso de fabricacidn del proyecto y, por ultimo, Nmasa Design es el responsable del disefio del producto.

El objetivo principal del proyecto Refine es la relocalizacidon y optimizacién de la produccion de las aletas para
aplicaciones de buceo.

En este contexto, el proveedor tecnolégico Roboticssa contribuird mediante la instalacién de un robot
colaborativo y la creacién de un gemelo digital para analizar el ciclo de producciéon, con el fin de optimizar el
trabajo del operador.

Por otro lado, el artista NMASA Design implementard sus conocimientos en disefio industrial para optimizar los
recursos, partiendo de un disefio innovador del producto, una mejora estética y la personalizacion de las aletas a
través de una optimizacién del molde.

Una de las novedades aportadas por la empresa asturiana para el proyecto Refine es el desarrollo de un Robot
loT Agent. Se trata de una aplicacion robdtica que facilita la integracién del robot colaborativo Elfin con el Orion
Context Broker, utilizando exclusivamente NGSI-v2 para sus interacciones. El propdsito de esta aplicacion es
mejorar la productividad y simplificar tareas laboriosas para el operador.

TCP/IP Server S| WaLXaluls NGSUS

Subscription

Elfin robot Elfin /oTA Fiware User application
Commands Express

CRUD (NGSIIS)

TCPIP Client Express Notification

Foto: Diagrama de flujo del Agente de loT de Robot

El 1oT agent es un software avanzado que proporcionara a los distribuidores la capacidad de monitorear y
controlar de manera efectiva el estado operativo de los robots Elfin. Este software ha sido disefiado
especificamente para integrarse sin problemas con el Orion Context Broker, un componente esencial de la
plataforma FIWARE. El Orion Context Broker, parte integral de la arquitectura de FIWARE, desempefia un papel
crucial en la gestién del contexto en tiempo real de objetos y entidades dentro del entorno de Internet de las
Cosas (loT). Facilita la recopilacion, el almacenamiento y el acceso eficiente a la informacidon contextual,
permitiendo asi que las aplicaciones interactien con datos en tiempo real generados por los robots Elfin.
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Foto: Robot Colaborativo Elfin
56 Industry pigital Twiht

[7—;”‘ Su gran ventaja competitiva radica en la capacidad de monitorear y controlar el robot,
- como un dispositivo loT mas, desde el Fiware Context Broker mediante una interfaz
l;““‘“‘;. unificada para cualquier tipo de robot. Esto supone ventajas significativas, como la
,_ .ﬁ simplificacion de la gestion de multiples robots dentro de un mismo sistema vy la
L posibilidad de implementar ajustes y mejoras de manera centralizada, lo que resulta

en una mayor eficiencia operativa y una reduccién en los tiempos de inactividad.

El componente Robot loT Agent estard disponible en el marketplace de la plataforma RAMP en los proximos
meses.

Durante los tres dias que duraron los workshops, Roboticssa también participé de forma activa en el workshop
“Trinity Innovation Network” presentando su proyecto Cannier.

El proyecto Cannier estd formado por un consorcio de 3 empresas de 9 paises diferentes, financiado con fondos
de la UE. Roboticssa (Asturias) y Stam (Génova) son los socios tecnoldgicos del proyecto mientras que Composite
Industrie se ocupa del proceso de fabricacién del proyecto

El papel de Roboticssa como lider del consorcio es coordinar a todos los miembros del consorcio y, en el aspecto
técnico, desarrollar un software CAM para la generacion de trayectorias de robots y otros aspectos relacionados
con el software del demostrador, como, por ejemplo, la generacidn automatica. del programa del robot dadas las
trayectorias de laminacién.

El objetivo de Cannier es aumentar la agilidad del proceso de fabricacion de
Composite Industries gracias a la introduccion de un sistema robético flexible
para la laminacién de productos CFRP

El foro de Rimini ofrece una plataforma inmejorable para presentar nuestro
proyecto tanto a empresas como universidades, ademas de brindarnos la
oportunidad de conocer otros proyectos europeos en desarrollo actualmente”,

enfatiza el CEO de Roboticssa al ser preguntado sobre la repercusion mediatica del evento.

Dentro del foro también se programan momentos para valorar y premiar la transferencia de ideas desde la
academia hacia la industria, "como el Premio de Transferencia de Tecnologia", destaca Marconi, presidente del
ERF 2024, "un momento de encuentro pensado para hacer networking e identificar tendencias y expectativas que
luego se desarrollaran en futuras ediciones". También es una oportunidad para discutir sobre los canales de
financiamiento abiertos por el apoyo europeo a la investigacidn y comprender cémo utilizarlos mejor con nuevas
ideas de proyectos y colaboraciones.

Durante el foro, se desarrollado una sesién de desafios entre estudiantes con kits de robots, que se distribuyeron
a finales de 2023 a las clases participantes para permitirles prepararse. Para el publico profesional, por otro lado,
se han programado visitas técnicas a importantes empresas industriales locales, como Ducati, Dallara y la planta
de produccion de Electrolux en Forli.

La participacidn este afo ha superado todas las previsiones con alrededor de 2000 personas, incluyendo ponentes,
investigadores y publico interesado. Este aumento significativo contrasta con la edicion de 2023 en Odense,
Dinamarca, en la que participaron 1.300 asistentes.

Gracias a los innovadores proyectos de Refine y Trinity, presentadas en el marco del ERF 2024, Roboticssa ha
conseguido atraer una vez mas el interés de potenciales colaboradores, incluyendo tanto instituciones académicas
europeas como empresas.

Todas estas entidades encuentran en la empresa asturiana un partner tecnoldgico experto en robdtica
colaborativa, capaz de desarrollar todo tipo de aplicaciones en el sector industrial y educativo con sus robots
colaborativos Elfin. Estas aplicaciones abarcan desde soldadura, paletizado, pick and place, hasta visién artificial.

Noticia enviada por Roboticssa
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é¢Comprar robots méviles o contratar personal?

Sin duda, los robots méviles son soluciones automatizadas muy eficientes. Si son empleadas en las aplicaciones
correctas, son capaces de agilizar los procesos productivos, reducir errores e, incluso, mejorar la calidad del
producto.

Sin embargo, comprar robots moviles no significa cubrir todas las necesidades de la
i compafia. Por eso, en este articulo queremos remarcar la importancia de la
N convivencia entre equipo humano y maquinas para lograr los objetivos a los que toda
empresa del siglo XXI aspira: producir mas, mejor y respetando todos los aspectos
implicados en sus procesos, desde sus recursos y el medioambiente hasta las personas,
quienes disfrutan en ultima instancia del progreso de la industria.

Robots vs. personas: un debate dafiino y desfasado

La utilidad principal de la robdtica en el sector industrial es llegar donde las personas no pueden, ya sea por
motivos de seguridad, productivos o porque las habilidades del personal pueden ser mejor aprovechadas en otras
areas.

Actualmente, la introduccidon de robots mdviles en entornos como almacenes o cadenas de produccién no
implica renunciar al talento humano de la compaiiia. Es necesario dejar atras la vision de la Industria 4.0 como
una propuesta para eliminar el trabajo del personal y sustituirlo por soluciones de automatizacién. Existe y es
necesaria una colaboracién entre personas y maquinas para hacer realidad un futuro industrial digitalizado.

Leer mas.

Noticia enviada por ATX Robotics

iAtlas Robots vuelve a agitar la industria con su nuevo robot despaletizador de botes!

Atlas Robots lo vuelve a hacer, y tras un evento con su robot clavador que
redefinid la industria, ahora presentan al mundo, con un impresionante video, su
nueva instalacién.

Se trata de un robot despaletizador de botes capaz de mover cualquier tipo de
producto. ¢Coémo lo consigue? Gracias a su mordaza con un sistema de aspiracion
por vacio.

Para ver el video pincha aqui ¢+ https://youtu.be/ hNi8oFz8Dc

La instalacién ofrece una versatilidad excepcional para adaptarse a las necesidades especificas de cada cliente.

Ademas, su disefio robusto y duradero lo hace ideal para operaciones continuas en entornos industriales
exigentes.

Puede mover mas de 7500 botes por minuto gracias a su captura de capa completa. Es decir, no coge los
productos uno a uno, sino que los coge todos con un solo movimiento.

En adicion a todo lo anterior, lo que hace a esta empresa Unica son sus excepcionales precios sin perder calidad.
Esto es posible gracias a sus robots reacondicionados, los cuales permiten que este tipo de instalaciones cuesten
menos que un coche.

Atlas Robots estd comprometida a seguir liderando la industria robdtica con soluciones innovadoras que impulsen
el progreso en diversas industrias.

Para conocer sus células robdticas pincha aqui ¢+ https://atlas-robots.com/

Noticia enviada por Atlas Robots
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Transformacioén de la eficiencia logistica con uPathWay de GMV

Angel C. Lazaro, responsable de Robdtica y Automatizacién del Sector Industria de
GMV, ha dejado una huella indeleble en el evento “Empack y Logistics & Automation”
en Bilbao al presentar la innovadora solucién uPathWay. Esta solucion, desarrollada
por GMV, se posiciona como el motor de transformacién digital para empresas que
buscan redefinir su eficiencia logistica en un mundo cada vez mds orientado a la
sostenibilidad.

En su ponencia, organizada por HispaRob, Lazaro desglosé cémo uPathWay no solo optimiza la gestidn de flotas,
sino que también cataliza el proceso de transformacién digital en la planificacién, organizacion y gestién de la
distribucién de productos o servicios de manera dptima. Desde la gestidn de inventarios hasta la optimizacion de
procesos de distribucién a través de su plataforma intuitiva y robdtica auténoma, uPathWay se erige como una
solucion integral que abraza todos los aspectos cruciales de la cadena logistica e impacta positivamente en la
sostenibilidad.

La feria “Empack y Logistics & Automation” se convirtié en el epicentro donde la eficiencia operativa y la
responsabilidad ambiental convergen. Con mas de 70 marcas expositoras y 50 expertos ponentes, el congreso
exploro la sinergia entre la eficiencia y la sostenibilidad.

La participacién destacada de Angel C. Lazaro destaca el compromiso de GMV con la innovacién y la excelencia
en la industria logistica. uPathWay no es simplemente una solucidn tecnoldgica; es la puerta de entrada para que
las empresas avancen hacia la eficiencia, sostenibilidad y el futuro prometedor de la logistica inteligente en la era
digital.

Noticia enviada por GMV

Inrobics pionera en la integracién de IA Generativa en robots sociales para el sector de la salud

Inrobics, lider en salud digital, ha marcado un hito al fusionar tecnologias
avanzadas como la robdtica social y la inteligencia artificial (IA) generativa.
Este enfoque innovador esta redefiniendo el bienestar social con soluciones
de vanguardia. Inrobics, que ya trabajaba con tres tipos de IA, técnicas de
toma de decisidn, visidn artificial y sistemas de adaptacion al usuario, ahora
integra también inteligencia artificial generativa en sus robots.

La empresa participd activamente en las Jornadas sobre "Dafio Cerebral Adquirido", organizadas por la SERI
(Sociedad Espafiola de Rehabilitacion Infantil), donde presenté por primera vez el potencial de interaccidn de sus
robots. Estos robots, capaces de responder instantdneamente a cualquier instruccidén o pregunta, ahora pueden
realizar sesiones completamente guiadas por voz.

Ademas, Inrobics estuvo presente en las XIX Jornadas de Atencién Temprana de Andalucia en Malaga, bajo el
lema "Intervencion y Uso de las Nuevas Tecnologias en Atencién Temprana". Durante este evento, desde el
Hospital San Juan de Dios Sevilla, se compartieron las primeras percepciones del Proyecto "Juande" en varios
centros de Andalucia.

Por ultimo, en el marco del 4YFN asociado al MWC Barcelona, dos de los fundadores de Inrobics, José Carlos
Gonzalez y José Carlos Pulido, tuvieron la oportunidad de presentar las ultimas novedades de la empresa ante
una audiencia internacional de startups e inversores.

Noticia enviada por INROBICS
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Robdtica mdvil autonoma para la gestion de almacenes: Aumentando la productividad

A I e £ la continua busqueda de mejorar la eficiencia y seguridad en la gestion de almacenes,
H i

= los robots méviles auténomos (AMR, por sus siglas en inglés) han demostrado ser una

v @ herramienta de gran valor en la optimizacién de operaciones en entornos logisticos o de
- produccién como las fabricas o almacenes. Este articulo explora las ventajas de la
integracién de AMR en este tipo de entornos industriales, centrandose en los aspectos
de seguridad y gestidn logistica.

SEGURIDAD EN EL ALMACEN: UNA PRIORIDAD PARA LA INDUSTRIA

La seguridad en el almacén es una preocupacion fundamental en cualquier entorno logistico. La introduccién de
robots moviles auténomos ha transformado radicalmente este panorama, ofreciendo soluciones innovadoras
para mitigar riesgos y mejorar las condiciones de trabajo.

Colaboracion segura con humanos:

Los AMR estdn disefiados con sistemas avanzados de navegacion, deteccion y ldseres de seguridad, lo que reduce
significativamente la posibilidad de colisiones y accidentes en el almacén. Sensores, cdmaras y algoritmos de
aprendizaje automatico permiten a los robots anticipar obstaculos y ajustar sus rutas en tiempo real,
garantizando un entorno de trabajo mas seguro, incluidos los entornos compartidos con operarios.

Incorporar robética mdévil como parte del proceso de gestion de almacenes no implica la exclusién de la mano de
obra humana. Estos robots colaborativos, estan disefiados para colaborar de manera segura con los empleados.
Asi, contribuyen a mejorar la seguridad en el almacén de dos modos: posibilitando la cooperacién humano-robot
y ejecutando tareas peligrosas, de las que antes se encargaban las personas.

Leer mas.

Noticia enviada por Robotnik

Staubli Robotics presenta la solucion de plataforma SCOPE
Soluciones digitales para industrias inteligentes.

o Monitorizacidon remota, identificacidon de fallos, visualizacién y optimizacién de
= —— . . .,
° Il n flotas de robots- todas estas acciones pueden realizarse de forma cémoda vy

‘ eficiente con la nueva plataforma SCOPE de Staubli.

La conexion en red y la conectividad son temas candentes en la produccién
industrial, por lo que tiene sentido que los avances en este campo también se
implementen de la forma mas completa y eficiente posible en el campo de la
robdtica.

Menifgts | 2©

El acrénimo “Smart, Connect, Optimize, Prevent and Enable", resume perfectamente la naturaleza de esta
solucién digital para la supervisidn de flotas de robots. La plataforma agrega, procesa, analiza y visualiza los datos
especificos de cada uno de los robots. Los usuarios pueden ver una multiplicidad de datos operativos relevantes
para cada sistema robdtico individual en un panel central. Esto crea las condiciones para detectar irregularidades
o desviaciones graduales de las inicialmente especificadas, y para tomar las medidas preventivas adecuadas antes
de que la calidad se vea comprometida, los componentes empiecen a dafarse o la linea de produccién llegue a
detenerse.

Los datos en tiempo real recopilados por SCOPE se pueden comunicar a capas de arquitecturas superiores o bases
de datos y herramientas de analisis. SCOPE puede reenviar datos a través de mqtt, respuesta http y WebSocket.
Por lo tanto, también es posible la conexidn al sistema ERP, SCM o MES del usuario.

Leer mas.

Noticia enviada por Stdubli
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Un nuevo asistente digital para optimizar el mantenimiento de los parques edlicos

El centro tecnolégico Tekniker y la empresa Tamoin han colaborado en el
desarrollo de un software para diagnosticar los fallos y averias de
aerogeneradores.

La resolucion de averias es uno de los trabajos mas habituales de los técnicos y
las empresas responsables de los servicios de mantenimiento en instalaciones
industriales, energéticas o renovables. Una mayor digitalizacién de estas

operaciones puede contribuir a optimizarlas al maximo y que se realicen de forma mas eficiente y rentable.

El centro tecnoldgico Tekniker, miembro de Basque Research and Technology Alliance (BRTA), con una amplia
experiencia en la automatizacidn de las tareas de mantenimiento industrial en diferentes ambitos, ha colaborado
junto al departamento de Ingenieria de Mantenimiento Edlico de la empresa internacional Tamoin en el disefio y
desarrollo de un nuevo software basado en un sistema de Inteligencia Artificial capaz de ejecutar un diagndstico
automatico de las averias y ofrecer al personal técnico a través de una app mévil una completa guia para resolver
los fallos agilmente.

La solucion, que puede emplearse sin conexién a internet, también en ordenador, en mdultiples idiomas vy
atendiendo a diferentes tecnologias de generacion de energia edlica, recoge la informacion necesaria asociada al
parte de mantenimiento, provee un diagndstico de la situacién del aerogenerador, propone la secuencia de
tareas mas Optima para resolver el problema detectado y registra los pasos llevados a cabo para adaptar las
recomendaciones en base a la frecuencia de éxito.

Leer mas.

Noticia enviada por Tekniker

ABB presenta su innovador robot mévil con tecnologia Visual SLAM y AMR Stu-dio® Suite

* Equipado con con Inteligencia Artificial, el AMR T702 de ABB ofrece una
mayor velocidad, precisidon y autonomia en la navegacion y la logistica.

* La integracién con el software AMR Studio® de ABB permite a los nuevos
usuarios configurar facilmente las rutas y las tareas de los AMR.

e El intuitivo Visual SLAM junto con AMR Studio , que es de facil manejo,
pueden reducir el tiempo de puesta en marcha hasta en un 20 por ciento.

ABB Robotics ha anunciado su primer robot mévil auténomo Flexley Tug T702 equipado con tecnologia de
navegacion Visual SLAM basada en IA y su nuevo software AMR Studio®, lo que permite a los usuarios programar
y manejar facilmente flotas enteras de robots moviles sin conocimiento de cddigo. Las nuevas funciones
simplifican la configuracién y pueden reducir el tiempo de puesta en marcha hasta en un 20 por ciento, allanando
el camino para un lugar de trabajo donde los robots inteligentes operan de forma auténoma, en medio de una
escasez critica de mano de obra calificada.

"Despues de nuestra adquicision de Sevensense en enero, es un placer presentar nuestro primer AMR con
tecnologia Visual SLAM basada en IA y el software AMR Studio®. Con esta combinacidon en nuestros robots
moviles, ofrecemos una flexibilidad y escalabilidad intralogistica inigualables para los clientes de ABB en un
entorno que esta pasando de lineas de produccidn lineales a redes dinamicas", explicd Marc Segura, Presidente
de ABB Robotics. "Esta es la unidn perfecta en T702 para una amplia gama de industrias, como la automocion, el
sector de bienes de consumo o la logistica, especialmente, en grandes almacenes y centros logisticos donde su
entorno puede estar en constante cambio".

Leer mas.

Noticia enviada por ABB
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Malaga prueba un perro robot para patrullar sus calles

Proyecto conjunto de Alisys, la Universidad de Mdlaga y Telefonica.

— =]

Foto: Ayuntamiento de Mdlaga. Fuente: El Pais

| La Policia Local estd probando un prototipo que puede funcionar de manera
auténoma y que tiene capacidades para ayudar en rescates, alertar de emergencias
o advertir de infracciones.

No ladra, pero es capaz de hablar, grabar con una camara de 360 grados y hasta
poner multas. La Policia Local de Malaga participa en un proyecto para probar un

perro robot, que acompaiara a sus agentes en distintas situaciones durante los préximos meses. Pesa 35 kilos,
cuenta con distintos computadores a bordo, esta repleto de sensores y, ayudado por la inteligencia artificial, es
capaz de realizar trayectos de forma auténoma, alertar de emergencias o detectar infracciones. “Es un elemento
de apoyo para los agentes”, segln explica Pedro Merino, director del Instituto de Tecnologia e Ingenieria del
Software (ITIS) de la Universidad de Malaga (UMA), impulsor del prototipo.

La maquina, que porta un distintivo con luz azul en el lomo como advertencia de su labor policial, ha realizado
este martes una demostracion de sus funcionalidades en la calle Larios, la principal via comercial de la capital
malaguefia. Con precision, decision y rapidez —se puede mover a 1,3 metros por segundo— ha realizado una
ronda ante la expectacion de decenas de curiosos. Los agentes le han marcado varias referencias en la via para
que pudiera hacer el recorrido de manera auténoma, aunque también puede ser manejado a distancia a través
de wifi. También ha mostrado su capacidad para detectar situaciones de riesgo —como aglomeraciones— o
ilegales y lanzar mensajes de advertencia o consejo. Cuando un chico ha pasado con su patinete a toda velocidad
por la via peatonal, el robot le ha advertido: “Esta prohibido el uso de patinetes en esta zona”. Ademas “es casi
indestructible”, segiin ha afirmado el vicerrector de Investigacidn y Divulgacién de la UMA, Antonio Morales.

Leer mas.

Noticia enviada por Alisys

CAPRI, trayectoria y resultados

Cuando un proyecto finaliza, es el momento de recapitular, de recopilar toda la
informacion y la experiencia adquirida durante el proceso. A lo largo de los tres afios y
medio de trabajo en el proyecto CAPRI, ha habido mucho tiempo para hacer cosas, para
obtener muy buenos resultados o para sentirse mal porque muchas veces nada parece

%\«J/& funcionar bien a la primera.

El proyecto CAPRI finalizd en septiembre de 2023 y logré sus principales objetivos definidos al inicio, que fueron
impulsados por la necesidad de ayuda en la transformacién digital de la industria europea de procesos mediante
la investigacion, desarrollo y prueba de una plataforma de automatizacidon cognitiva, CAP, que integra 19
soluciones cognitivas diferentes definidas en cada una de las tres plantas piloto del proyecto. Esta plataforma se
ha disefiado para lograr el objetivo final de obtener reducciones en el uso de materias primas, consumo de
energia y huella de CO2. Tras finalizar el proyecto, se ha demostrado que las reducciones se han logrado gracias
a la estrecha colaboracién de los doce socios involucrados, procedentes de siete paises diferentes. La plataforma
cognitiva y las soluciones se implementaron en tres sectores importantes de la industria de procesos: fabricacién
de asfalto, produccién de lingotes y barras de acero y producciéon de tabletas en la industria farmacéutica.

Por ejemplo, en la planta piloto de asfalto de EIFFAGE Infraestructuras, las soluciones cognitivas estaban
relacionadas con los cuatro niveles de automatizacion, desde sensores hasta planificacion, abarcandolos todos. El
prototipo final demostrado bajo operacién real de la planta de asfalto incluyé tecnologias muy diferentes como
vision por computadora, andlisis de vibraciones, redes neuronales o modelos matematicos para la
parametrizacion de los datos existentes para predecir los indicadores clave de rendimiento (consumo especifico
de energia por tonelada de mezcla de asfalto o la cantidad final de materias primas utilizadas).

Leer mas.

Noticia enviada por CARTIF
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ALLNET ailade Wonder Dash a su catdlogo educativo

Desde ALLNET estamos constantemente buscando nuevas soluciones para afiadir en nuestro
catdlogo que aporten un valor diferencial a nivel educativo. En esta linea, estos ultimos meses
hemos introducido el robot Wonder Dash desarrollado en EEUU.

Lo mas destacable de este producto es la posible suscripcion a Make Wonder, una plataforma
que facilita la elaboracién de un curriculo de programacion, al ofrecer lecciones y actividades
preestablecidas accesibles y gestionables a través de un panel de control para docentes. El
objetivo de la marca es fomentar el juego y el aprendizaje para hacer que la resolucién

creativa de problemas sea concreta y tangible.

Ademas, cuenta con diversas aplicaciones para utilizar en funcion de cada grupo de edad, estilo de aprendizaje y
patron de juego, por lo que se adapta facilmente para ser utilizado en las diferentes etapas educativas, desde
infantil hasta secundaria. Sus sensores integrados y la capacidad de emitir sonidos y luces lo convierten en el robot
ideal para cualquier edad.

Por ultimo, destacar que cuenta con tres kits de expansion. El Sketch kit incluye un soporte para un rotulador,
permitiendo desarrollar en el alumnado su creatividad, el pensamiento critico y el razonamiento espacial mientras
dibujan formas geométricas. La Lanzadera, que permite al alumnado aprender sobre maquinas simples vy
trayectorias y, por ultimo, el Gripper, un brazo mecdnico que ayuda al alumnado a aprender sobre engranajes,
palancasy ejes.

Y recuerda, al igual que con todos los productos que distribuimos, para los/as socios/as de HispaRob hay precios
especiales &

Publicacion enviada por ALLNET

Estudiantes investigan la vanguardia tecnoldgica en el nuevo laboratorio de IA y Robética de Bilbao

— Ubicado en el edificio municipal La Perrera, el IA&Robotics Lab surge gracias al acuerdo
firmado entre UPV/EHU, BAIC, Ayuntamiento de Bilbao y Camp Tecnoldgico.

Al & ROBOTICS . . - - . . .
LABIE=EN Los primeros estudiantes de Ingenieria Electronica, Fisica y Matematicas ya se estdn

3 formando con la metodologia disefiada por Camp Tecnoldgico para acelerar el
s conocimiento practico de los entornos de la IA y su aplicacién con sistemas robéticos con el
framework ROS2 y estan iniciando sus proyectos Fin de Grado en el laboratorio,

A% P e

equipado con distintos sistemas de robética industrial y robdtica de servicios,con plataformas para el procesado de
algoritmos con inteligencia artificial aplicando la tecnologia de NVIDIA y su framework de desarrollo.

En un movimiento audaz y visionario, el centro municipal La Perrera de Bilbao se ha colocado a la vanguardia en el
ambito de la Inteligencia Artificial y la Robdtica inaugurando el IA&ROBOTICS LAB. Esta iniciativa, fruto de la sinergia
publico-privada, nace de Camp Tecnolégico, entidad que desde 2011 fomenta el desarrollo tecnolégico de las
personas jovenes. A este proyecto se han unido la UPV/EHU, el Basque Artificial Intelligence Center —BAIC y el
Ayuntamiento de Bilbao, dotando al laboratorio con lo ultimo en tecnologia de NVIDIA para crear aplicaciones de |IA
con robots, uno de los sectores con mayor proyeccién econdmica en los proximos afios. Ademas, se invita a otras
entidades a sumarse a esta iniciativa.

La jornada ha sido marcada por la firma del convenio de colaboracion entre las cuatro entidades, acto seguido de la
inauguracion del IA&ROBOTICS LAB, con la presencia de Fernando Plazaola, Decano de la Facultad de Ciencias y
Tecnologia de la UPV/EHU; Laura Marrén, Directora General del Basque Artificial Intelligence Center -BAIC; Itxaso
Erroteta, Concejala de Juventud y Deportes del Ayuntamiento de Bilbao; y Jests Angel Bravo, Director y fundador
de Camp Tecnolégico.

Leer mas.

Publicacion enviada por Camp Tecnoldgico
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Cuenta atras para gran final de ASTI Robotics Challenge

La cita es el préoximo 13 de abril. Tras meses de trabajo y unas duras semifinales, se han seleccionado 32 equipos de
toda Espafa que se batiran en duelo en el Férum Evolucién de Burgos.

Impulsado por la Fundacidn ASTI, Asti Robotics Challenge es un programa gratuito para fomentar
n el talento STEM de los jovenes de toda Espafia. Esta dirigido a alumnos desde 32 de la ESO hasta
S - la universidad y makers que deben construir un robot mévil con el que han de superar una serie
asti de desafios. Ademas de trabajar competencias de tecnologia, programacién y robdtica, deben

robotics challange

desarrollar otras habilidades como la gestién de
. g
proyectos, el emprendimiento, la comunicacién y la creatividad.

En su 82 edicidn, ASTI Robotics Challenge sube este afio la apuesta incluyendo el disefio como un factor que cobra
relevancia en la valoracion y que ademas contard con un premio especial.

Ademas, durante esta edicidn, la presidenta de HispaRob, Jorgina Diaz, sera miembro del jurado.

El Ayuntamiento de Burgos se suma este afio como colaborador estratégico de este torneo nacional, que cuenta
con partners como Exide, Elmeq, Maxon, Parvalux y Sick y que reunira en su Gran Final a mas de 500 personas. La
entrada es libre y todos los aficionados a la robética estan invitados a asistir.

Publicacion enviada Fundacion AST/

Eurobot Spain 2024

x Los proximos 12 y 13 de abril se celebrara un afio mas en la Escuela Politécnica Superior
LCeECEIPERRGA de |a Universidad de Alcald la competicion de robdtica Eurobot Spain con la prueba
“Farming Mars”.

Eurobot Spain es la prueba clasificatoria de los mejores robots que participardn en la
final internacional en representacion de Espafia con sus dos categorias: la Senior con
robots completamente auténomos y la Junior con un robot telecontrolado vy
opcionalmente otros auténomos.

Este afio los robots tienen que desplazar unas plantas, colocarlas en tiestos y los tiestos
en jardineras, orientar unos paneles solares y polinizar las flores con unas mariquitas
robodticas entre otras opciones. Ademads, organizaremos la modalidad “Padrino
Tecnolégico” donde nifios con dificultades de movilidad participaran en una recreacién
de la competicion con sus propias sillas motorizadas.

Gon S IS — g ccoomts noxem T Hino i

En la edicidén de 2024 participan 46 equipos (35 junior y 11 senior) con cerca de 300 nifios y jévenes implicados con
un crecimiento de un 50% respecto a la edicidn anterior. Ademas, alrededor de la competicidn se organizan otras
actividades como talleres de tecnologia y robdtica, visitas a laboratorios de investigacion, etc.

El objetivo de estas actividades es por un lado fomentar en nifios y jévenes el interés por la tecnologia con ayuda
de la robdtica, y por otro, proporcionar un espacio donde estudiantes de ingenieria y formacion profesional
pueden poner en practica lo estudiado a la vez que desarrollan competencias “blandas” de gran importancia para
su futuro profesional.

La asistencia a la competicion estd abierta a todos los publicos.

Ademas, el grupo de robdtica educativa de HispaRob, colaborador del evento, volverd a participar impartiendo
talleres a los asistentes.

Publicacion enviada por Universidad de Alcald
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Noticias de eventos
Bilbao, epicentro de la revolucién ‘foodtech’ con la celebracién de la nueva edicién de Food 4 Future

Food 4 Future — Expo Foodtech y Pick&Pack for Food Industry tendran lugar de forma simultdnea del 16 al 18 de abril
en el BEC-Bilbao Exhibition Center.

Bajo el lema ‘Foodtech 6.0’, FAF — Expo Foodtech reunird a mas de 8.000 profesionales visitantes, 280 firmas
expositoras, y mas de 450 expertos internacionales para compartir soluciones, estrategias y casos de éxito que
ayuden a transformar las plantas de produccién de la industria alimentaria hacia fdbricas mas verdes,
sostenibles, tecnoldgicas y digitales.

Desde HispaRob, como Supporting Partners de ambos eventos, ofrecemos cédigos de descuento del 50% para
gue puedas asistir y no perderte la gran cita.

Ademas, organizaremos una mesa redonda en PICK&PACK sobre el impulso de la robética en la industria
alimentaria donde participaran Tekniker, Camp Tecnoldgico y Tecnalia.

Consigue tu pase para PICK&PACK y Food 4 Future con el 50% de descuento usando el cadigo W7J3U en el
registro o directamente en este enlace.

sHispa e Hispa (gl
Rob * Rob e A
16-18 ABRIL 2024 / HPICKP) 23
We invite you to visit ) Teinvitamos a
Food 4 Future - Expo FoodTech Pick6Pack for Food Industry 2024,
2 el evento especializado en soluclones
Discover the latest innovation on \ de packaging y logistica para la
technology for Food & Beverage industries [N m('\;sm’a 1m;|enmm
Get your - 50% OFF Consigue tu 50% de descuento
[ e W pcgaceom PACKAGING & LOGISTICS

Agenda

Advanced Factories. Del 9 al 11 de abril de 2024. Barcelona, Espafia.
Pick & Pack. Del 16 al 18 de abril de 2024. Bilbao, Espaiia.
Food 4 Future. Del 16 al 18 de abril de 2024. Bilbao, Espafia.

Hannover Messe. Del 22 al 26 de abril de 2024. Hannover, Alemania.

Hispack. Del 7 al 10 de mayo de 2024. Barcelona, Espafia.
TECNOSEC. Del 8 al 9 de mayo de 2024. Madrid, Espafia.
Aerospace & Defense Meetings Sevilla. Del 14 al 16 de mayo de 2024. Sevilla, Espafia.

loT Solutions World Congress. Del 21 al 23 de mayo de 2024. Barcelona, Espaiia.

Jornadas de Robética, Bioingenieria y Visidn. Del 29 al 31 de mayo de 2024. Badajoz, Espaia.

Bienal Maquina Herramienta. Del 3 al 7 de junio de 2024. Bilbao, Espaiia.
UNVEX. Del 4 al 6 de junio de 2024. Barcelona, Espaia.
Digital Enterprise Show. Del 11 al 13 de junio de 2024. Mdlaga, Espaia.

Advanced Manufacturing Barcelona. Del 30 de septiembre al 1 de octubre de 2024. Barcelona, Espafia.
Madrid Tech Show. Del 16 al 17 de octubre de 2024. Madrid, Espafia.

SIMO Educacidn. Del 19 al 21 de noviembre de 2024. Madrid, Espaia.

Advanced Manufacturing Madrid. Del 20 al 21 de noviembre de 2024. Madrid, Espafia.
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https://www.expofoodtech.com/
https://www.pickpackexpo.com/
https://food4future.ticketsnebext.com/food_4_future_2024/en/register/RegisterPage/visitante?_gl=1*1i2oo6*_ga*MTg2OTY4MTk4LjE3MTA0OTU0NzU.*_ga_09JF9MT9XY*MTcxMDc1NzUxNS4yLjEuMTcxMDc1NzY3MS41OC4wLjkxNDQ5NDg0MQ..
https://food4future.ticketsnebext.com/food_4_future_2024/en/register/RegisterPage/visitante?InvitationGuid=6a9a8c07-59c7-4c62-ba54-f891579c6366
https://www.advancedfactories.com/
https://www.pickpackexpo.com/
https://www.expofoodtech.com/
https://www.hannovermesse.de/en/
https://www.hispack.com/
https://www.tecnosec.es/
https://sevilla.bciaerospace.com/index.php/es/
https://www.iotsworldcongress.com/
https://eventos.unex.es/107983/programme/jornadas-de-robotica-biongenieria-y-vision-por-computador-2024.html
https://biemh.bilbaoexhibitioncentre.com/
https://www.unvex.es/
https://www.des-show.com/es/
https://www.advancedmanufacturingbarcelona.com/
https://www.madridtechshow.es/
https://www.ifema.es/simo-educacion
https://www.advancedmanufacturingmadrid.com/es/
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