ROBOTICA GUIADA POR VISION
PARA PICKING INDUSTRIAL




-
VI S I O N ARTI F I C IAL (Sabias que casi el 40% de las tareas manuales en una fabrica estan relacionadas

con la manipulacién y traslado de componentes que llegan en contenedores y cajas
para su posterior procesamiento o empaquetamiento?

Las tareas manuales de pick & place suelen ser las mas repetitivas y mundanas, lo

La combinacién perfecta para que conlleva la posibilidad de cometer errores y disminuye la eficiencia en el traba-

. . . jo. Por este motivo, los sistemas automatizados de picking son interesantes para

automatizar tus procesos industriales los procesos que conllevan la extraccion repetitiva y rapida de elementos en cintas,
cajas o contenedores para su posterior procesamiento o empaquetamiento.

in @Y |f


https://www.facebook.com/InPicker
https://www.linkedin.com/company/inpicker/
https://twitter.com/InPickerOficial
https://www.youtube.com/playlist?list=PLsVKzBDFP8T6Y2ZpZEXceP1PFNd00xgoB

UN SISTEMA DE

ENTORNO CELDA
ROBOTICA

DE

GARRA

CAMARA

OTROS
PERIFERICOS

SOFTWARE


https://www.facebook.com/InPicker
https://www.linkedin.com/company/inpicker/
https://twitter.com/InPickerOficial
https://www.youtube.com/playlist?list=PLsVKzBDFP8T6Y2ZpZEXceP1PFNd00xgoB

4

SOLUCION
CON LOS
DEL MERCADO

El sistema de robética guiada por vision (VGR) InPicker responde a las necesidades
de extraccién, manipulacién y traslado de componentes en distintos procesos
industriales, combinando vision artificial para la identificacion de los objetos y
robédtica para su manipulacion. Una vez seleccionado el objeto, InPicker calcula
la trayectoria completa y los puntos de agarre desde la recogida hasta la dejada,
evitando las posibles singularidades y colisiones.

La mayoria de las soluciones genéricas de picking se basan normalmente en una
Unica tecnologia de analisis de imagen. Sin embargo, una tecnologia concreta
puede funcionar bien en un determinado escenario y con ciertos equipos, pero
puede no funcionar para una aplicacion diferente. InPicker es compatible con
miiltiples tecnologias de analisis de imagen y vision 2D/3D e interactia con los
principales robots industriales y colaborativos del mercado, incluidos los robots
moviles auténomos (AMR) para una mayor flexibilidad y movilidad.
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TECNOLOGIAS DE VISION 3D
CON INPICKER
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EL DE BIN %3 _
PICKING EN 7 PASOS Se calculan todas las posibles Z

formas en las que el robot puede

& {:} extraer las piezas detectadas.
] De entre todas las estrategias de
Las piezas se detecfca‘rT enla escena agarre, se criban aquellas que puedan
determinando su posicién y orientacién suponer un riesgo de colision en la
| en 3D (x,y, 2) y sus diferentes rotaciones trayectoria del robot y se descartan.
)\ (roll, pitch, yaw).
s N : =

La imagen obtenida se utiliza para
interpretar el entorno en tres dimensiones,
permitiendo diferenciar los objetos de
interés, y determinar los obstaculos con

los que puede colisionar el robot.

©
Tras seleccionar la pieza mas

adecuada, el robot la extrae de
forma precisa y segura.

@)

Se utiliza una camara, 2D o 3D,
para obtener una imagen de las
piezas y del entorno de trabajo.

J

Se comprueba que el destino esta libre
de obstaculos y se posiciona o inserta
la pieza en el siguiente proceso.
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DETECCION DE
Y PICKING DE
OBJETOS DESCONOCIDOS

InPicker puede trabajar con o sin modelos CAD de los objetos. Para los casos donde no
existe un modelo CAD disponible, InPicker emplea algoritmos de preprocesamiento
y biisqueda sin modelo, asi como el matching de formas primitivas (cilindros,
esferas, cajas, etc.) que mejoran la configuracion del modelo del objeto y aumentan
la velocidad de busqueda. Ademas, InPicker aplica algoritmos de Deep Learning
para la deteccion de objetos desconocidos sin CAD.

Descubre como satisface
las necesidades especificas de
los diversos sectores industriales
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AUTOMOCION

La industria del automovil se enfrenta a grandes retos y la oferta de sus productos
es cada vez mas cambiante y variada. En este sector existe la creciente necesidad de
manipular piezas industriales en entornos complejos como la extraccién de piezas
del interior de contenedores (Bin Picking) o la carga y descarga de componentes en
racks (Rack Picking).

Los sistemas de robdtica guiada por vision como InPicker ofrecen una mayor
productividad, una mejora en la salud de los operarios en cuanto al manejo de piezas
pesadasy peligrosas, optimizar las tasas de utilizacién de maquina o la reduccion de
la necesidad de maquinaria adicional para aumentar la produccién.

La solucion movil de InPicker embarcada en AMR (InPicker Mobile) elige la ruta
mas eficiente y libre de colisiones para trasladar productos parcialmente acabados
hacia su destino en la linea de montaje. Los tiempos de picking rapidos, sin errores
ni interrupciones, permiten un rapido retorno de la inversion.

La industria automotriz acapara el 50% de los robots
industriales de Espana, el cuarto pais de Europa con mds
robots instalados, y el 62% de las instalaciones en México.

Fuente: Federacion Internacional de Robdtica (IFR)




ELECTRONICA

La industria electrénica es la piedra angular del
progreso industrial, por lo que siempre detecta los
cambios en el mercado muy temprano y de forma
muy clara. Desde la fabricacion de electrodomésticos,
hasta la nanotecnologia, el espectro de productos es
amplisimo y, sobre todo, muy dinamico. Los ciclos
de vida de los productos son cada vez mas cortos y
los requisitos de calidad cada vez mayores, lo que
actualmente representa un gran desafio para el sector.

El montaje de piezas electrénicas suele conllevar
el manejo de componentes pequeiios y delicados,
e incluso procesos que implican cierto riesgo
de manipulacién. La automatizaciéon de estos
procesos manuales permite mejorar la precision, el
rendimiento y la seguridad de la cadena de montaje.

La automatizacion en la fabricacion de
productos electronicos representa alrededor
del 24% del total de instalaciones, solo
superado por la industria del automovil.

Fuente: Federacion Internacional de Robdtica (IFR)

InPicker ofrece un mayor grado delibertad y capacidad
de reaccién ante los cambios del mercado mediante
el uso de multiples tecnologias de vision artificial y
analisis de imagen basados en Deep Learning, que
proporcionan una amplia variedad de aplicaciones de
inspeccién y manipulacion de productos.




ALIMENTACION Y PACKAGING

La clasificacién manual y el empaquetado de alimentos requiere un valioso tiempo
de gestién en las empresas para organizar y dirigir continuamente los equipos de
personas. En este contexto, es extremadamente dificil garantizar el mantenimiento
de unos altos indices de rendimiento y eficacia.

La automatizacién de procesos alimentarios industriales mediante la combinacion
de robética y vision artificial es una apuesta clara en la industria alimentaria. La
robotica guiada por vision proporciona una optimizacion de los procesos de
produccion que revierten, a la vez, en un ajuste de costes y en un mayor control de
los parametros de calidad y seguridad alimentaria.

Otro de los puntos para los cuales la automatizacion resulta recomendable es la
continuidad de los procesos de produccion en este sector, cuyas lineas a menudo
s6lo se detienen para paradas técnicas de limpieza, desinfeccion o ajustes. InPicker
permite ejecutar de forma continua procesos manuales y repetitivos sin error y sin
disminuir en ninglin momento su precision.
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AGROALIMENTACION

La industria agroalimentaria tiene como objetivo la produccién intensiva de
alimentos de origen agrario garantizando los maximos niveles de higiene y calidad.
Este objetivo es mas facilmente alcanzable gracias a la automatizacion de procesos
mediante vision artificial para el control de calidad, la manipulaciéon y seleccion de
productos o la deteccion de cuerpos extraios.

Debido a la heterogeneidad y estacionalidad de los productos agricolas, la
automatizacion de dichos procesos debe ser extremadamente precisa y flexible
para poder anticipar ineficiencias o anomalias en la produccién con su consecuente
impacto en la reduccion de costes y la mejora de los tiempos productivos.

Mientras que las soluciones convencionales de vision artificial suelen tener
dificultades para apreciar la variabilidad y deformabilidad de los productos
agricolas, InPicker ofrece una ventaja fundamental para la segmentacion y el
picking de objetos como las frutas y hortalizas, que pueden ser de varios colores
y formas. Gracias al uso de algoritmos de Deep Learning, InPicker es capaz de
detectar y localizar objetos desconocidos independientemente de su tamaiio,
formay aspecto.
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LOGISTICA

La automatizacién en logistica se refiere al uso
de sistemas de control, maquinaria o software
para mejorar la eficiencia de las operaciones.
Normalmente se aplica a los procesos que se deben
realizar en un almacén o centro de distribuciéon y cuyo
resultado es una intervencion humana minima.

Si se observa el trabajo dentro de las compaiiias
en la industria logistica, es posible percatarse del
imparable movimiento de diversos materiales,
cajas, productos y mercancias, muchos de los cuales
siguen rutas comunes, por lo que siempre se necesita
personal para trasladarlas de un lugar a otro.

InPicker es un sistema universal de picking, dinamico
y flexible, que permite la recogida y el traslado
de elementos ubicados de forma estructurada,
semiestructurada o aleatoria en palés, cintas o
contenedores. El sistema es compatible e interactua
directamente con los principales robots industriales y
colaborativos del mercado. Ademas, InPicker Mobile
ofrece una solucion innovadora de picking capaz de
desplazarse libremente por la planta sin colisiones.

El mercado mundial de automatizacion de
los almacenes duplicard su volumen de 2019
a 2025, pasando de 14.000 a 27.000 millones

de ddlares de facturacion. El 25% corresponde
a los robots moviles autonomos (AMR).

Fuente: Frost & Sullivan
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RECICLAJE Y GESTION
DE RESIDUOS

La gestion de los residuos esta evolucionando hasta
convertirse en un proceso cada vez mas digital y
eficiente. El impacto de la robdtica guiada por vision
en los procesos de seleccion y clasificacion de los
residuos tiene varios aspectos.

En primer lugar, los sistemas VGR de picking como
InPicker transforman el disefio de las propias plantas
de tratamiento, ya que en la actualidad el proceso
requiere de largas cintas de transporte, en el que se
combina la seleccion mecanica y la intervencion hu-
mana. En segundo lugar, mejoran las condiciones de
trabajo y de salud de los empleados, pues reducen la
exposicién a los residuos; y aumentan la calidad del
residuo reciclado y su reintroduccién en la cadena de
valor, con el beneficioso impacto en eficiencia y cos-
tes para el desarrollo de la economia circular.
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FARMACIA

La fabricacion de medicamentos y productos farmacéuticos es un ambito con una
normativa estricta que exige un control de calidad preciso de los productos. Todos los
parametros que pueden influir en |a calidad deben ser controlados en todo momento.

Las soluciones de robdtica y visién artificial son fundamentales en una industria
fuertemente regulada como la farmacéutica para garantizar la calidad y la higiene.
Pueden utilizarse para tareas de mezcla, calculo, reparto e inspeccién, asi como
para la manipulacion estéril y el montaje de las piezas pequenas y delicadas que se
emplean, por ejemplo, en prétesis y dispositivos médicos.

La industria farmacéutica puede mejorar su productividad automatizando las
tareas mas repetitivas, desde el empaquetado hasta el pipeteado o la clasificacion
de muestras. Los sistemas de picking automatizados como InPicker aportan mayor
fiabilidad y consistencia a los laboratorios, completando tareas repetitivas con gran
precisiéon y ayudando a proteger los entornos estériles de la contaminacién.
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INPICKER: LA DE
PARA TUS PROCESOS DE PRODUCCION

¢Cuales son los beneficios que puede aportar la
implantacion de InPicker en la industria?

C? Mayor productividad @ Solucion global con soporte local
El hecho de poder realizar procesos industriales precisos de una manera Ofrecemos soporte local cercano al cliente (garantia, demostraciones,
constante y reduciendo el margen de error hace que se incremente la puestas en marcha, actualizaciones, customizacion, etc.) con una estructura
productividad en las lineas de produccion. global dedicada exclusivamente a InPicker.

@(\,ﬁ)}\ Mejores condiciones de trabajo 3 Compatible con las principales marcas de robots
La automatizacion de procesos manuales tales como el manejo de piezas InPicker es compatible con multiples tecnologias de analisis deimagen y vision
pesadas o peligrosas también repercute positivamente en la salud laboral 2D/3D e interactua con los principales robots industriales y colaborativos del
de los operarios, quienes pueden centrarse en tareas mas estratégicas y mercado, incluidos los robots mdviles auténomos (AMR) para una mayor
evitar lesiones que a su vez dan lugar a bajas laborales y a una disminucién flexibilidad y movilidad.

de la productividad.
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;ESTAS LISTO PARA
TUS
PROCESOS

?
Si tienes un proyecto en mente, pero no estas seguro
de su viabilidad, podemos asesorarte para darle la
orientacion o el enfoque mas adecuado.
www.inpicker.com
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