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Mandos a distancia
Controlos remotos

Sensor / Sensor
(max 1)

? ? Motor / Motor
(max 1)

amc4

Unidad de mando para la conexion en paralelo
de motores mecanicos cableados

(max. 4 motores por unidad).

Central de controlo para a ligagdo em paralelo
de motores mecanicos filares ASA

(méx 4 motores por central).

Go-er

Receptor externo para el control via radio de
motores mecanicos cableados

(1 motor por receptor).

Compatible con todos los mandos a distancia ASA
Receptor externo para o controlo por radio de
motores mecanicos filares

(1 motor por receptor).

Compativel com todos os controlos radio ASA
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