
Accesorios mecánicos para motores con maniobra de emergencia / Acessórios mecânicos para motores com manobra de socorro

2212004 QMC4 

Unidad de mando para la conexión en paralelo 
de motores mecánicos cableados 
(máx. 4 motores por unidad).  
Central de controlo para a ligação em paralelo 
de motores mecânicos filares ASA 
(máx 4 motores por central).Mando local 

(pulsador temporal)
Comando local 

(botão temporário)

Mando local 
(pulsador temporal)

Comando local 
(botão temporário)

Mando local 
(pulsador temporal)

Comando local 
(botão temporário)

Punto de mando 
para centralizaciones
Ponto de comando 
para centralizações

Mando local 
(pulsador temporal)

Comando local 
(botão temporário)

QMC4QMC4QMC4QMC4

Go-er

Receptor externo para el control vía radio de 
motores mecánicos cableados 
(1 motor por receptor). 
Compatible con todos los mandos a distancia ASA
Receptor externo para o controlo por rádio de 
motores mecânicos filares 
(1 motor por receptor). 
Compatível com todos os controlos rádio ASA

2211016

Tecnología mecánica
Centrales de control / Centrais de controlo 
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Go-er

Sensor / Sensor 
(max 1)

Mandos a distancia 
Controlos remotos

 (max 12)

Motor / Motor 
(max 1)




