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KINETIROL

Actuadores neumaticos rotativos Kinetrol

GIRO 90° y 180° REGULABLE PARES DE 2 A 12.760 Nm

Transforman directamente la presion de aire en movimiento rotativo, mediante el desplazamiento angular de
una paleta.

El par generado se ejerce sobre un eje con salida al exterior, guiado por cojinetes autolubricados.

Los actuadores pueden ser de doble efecto o de simple efecto (retorno por muelle).

VENTAJAS

# Diserio simple y compacto ® Maxima seguridad ® Accionamiento manual de
@ Construccion robusta @ Par maximo de salida, emergenca )

® Tamafio reducido @ Limitadores de carrera o manteni_n:l sl

® Sélo una pieza movil regulables e durauunt

# Cierre hermético @ Doble eje de salida cuadrado ® Enlace ISO opcional

APLICACIONES

® Accionamiento de: valvulas de
bola, mariposa, etc.

® Compuertas de ventilacion

@ Seccionadores eléctricos de alta
tension

® Apertura y cierre de puertas.

WS ® Posicionado de piezas en
cadenas de montaje.

PARES DE SALIDA
PARES DE SALIDA EN Nm DE LOS ACTUADORES DE DOBLE EFECTO
Nodao PRESION DE TRABAJO ENBAR
Actuador 15 0 5 30 35 4,0 45 50 55 6.0 6,5 7.0
OMO-100 01 02 0,5 035 04 0,5 0,55 0,6 07 075 0,85 0,9
01-100 A 1,1 16 21 16 30 is 40 45 51 56 Bl 6,7
02-100 L5 S L 36 4.6 55 6.4 73 82 5,2 10,2 1,1 121
03-100 39 58 16 9,6 11,5 134 15,4 17,4 19,3 213 3.2 253
05-100 9,0 115 16,5 20,0 24,0 7,5 315 35,0 39,0 43,0 46,5 50,5
07-100 n 05 395 485 57,5 66,5 76,0 85,5 950 | 1050 1140 124,0
= 08-100 31 a4 5?; 69 82 95 108 111 134 147 160 173
09-100 46 64 83 102 121 140 159 179 199 220 241 261
10-100 &0 111 141 172 202 231 263 284 315 355 385 416
12-100 103 147 190 132 75 319 360 403 446 450 532 575
14-100 265 360 460 560 660 760 870 975 1080 1180 1260 1375
16-100 640 B0 1090 1310 1530 1750 1980 2200 2420 2650 2870 3100
18-100 1250 1750 2250 2750 3250 3750 4300 4850 5400 5950 6400 6900
20-100 2480 3440 4400 5310 6290 7230 B160 9090 10020 10960 11890 12760
*Mindela o sustituir por 090 1Nm =01 Kgm



Actuadores neumaticos rotativos Kinetrol

PARES DE SALIDA
PARES DE SALIDA EN Nm DE LOS ACTUADORES DE SIMPLE EFECTO
Mot | aa PRESION DE TRABAJO EN BAR
de recorride | i
actuador del actuador 1,7 2,0 24 28 31 35 38 4.1 4.5 4.8 3,2 35
| inico 15 L7 19 23
=120 final 03 11 15 18
inlcio 30 | 34 | 36 | 38 | 42 | 44 | a7
02
hdl final | 14 | 17 | 20 | 24 | 28 | 33 | 37
inicio 28 34 41 48 53 57
G 30N final 21 28 35 42 48 51 51 51 51 51 51 51
cise inicio 88 93 9,9 105 | 11,1-| 118 | 130
final 2,6 14 41 49 56 63 73
s inicio 130 | 181 | 153 | 164 | 181 | 182 | 209
final 85 | 96 | 13 | 130 | 147 | 158 | 175
ot iniclo 90 | 19 | 153 | 186 | 220
e final 51 85 | 1,9 | 153 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180
e bnicko 305 | 339 | 33| w7 | a5 | 469 | sos
final ws | 17 | 21| 305 | s | 3m4 | 424
: inicio 18,6 By | 1| a 30 | 395 | 441 | 480 | 525 | 565
[2o¢ final 79 | 136 | 169 | 209 | 260 | 305 | 30 | 390 | 435 | a5 | ans | 475
_—— inicko 829 | 469 | s1a | ses | sw0 | ess | 706
final 205 | 35 | 407 | 452 | s03 | s48 | soo
S inicio %0 | 316 | 33 | e 50,8
final 17 | a5 | w2 | 350 | eus | a8 | a8 | aus | a8 | a8 | a8 | s
ik inicio 610 | 678 | 746 | 819 | 893 | 966 | 1040
final 50,3 565 | 638 | 71,2 | 791 | 864 | 938
10-120-5800 inicio s60 | 650 | 790 | 890 | 970 | 1080
final a8 | sz0 | 40 | 72 869 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000
o inicio 1070 | 155 | 1240 | 1360 | 1450 | 1559 | 1640
final 780 | 00 | 1020 | 1146 | 1240 | 1349 | 1430
12-120-4300 g S0 | a8 | ms
final 29 | 76 | 7123 | ma | m3 | 3| n3 | 73| n3 | n3 | n3 | 73
" iniclo 620 | 757 | 883 | 1030 | 170 | 1320 | 170 | 1610 | 1760 | 1910
A final 350 | so8 | es1 | 802 049 | 1100 | 1240 | 1390 | 1540 | 1680 | 1680 | 1680
s iniclo 1450 | 1600 | 1760 | 1910 | 2060 | 2200 | 2380
final 110 | 1270 | 1420 | 1580 | 1740 | 1890 | 2040
e inicia 192,0 | 2200 | 2190 | 2880 | 3220 | 3560 | 3900 | 4240 | 4690 | 4570 | smo | 5290
final 190 | 1580 | 1860 | 2200 | 2540 | 2880 | 3220 | 3560 | 3900 | 4180 | 4470 | 4470
e inicio 3740 | 4080 | 4420 | 4790 | 5170 | 5540 | 588,
final | 2450 | 2000 | 3300 | 3670 | 4060 | 4430 | 4780
S inicio 1720 | 2080 | 270
final 1400 | 1740 | 1980 | 1980 | 1980 | 1980 | 1980 | 1980 | 1980 | 1s80 | 19m0 | 1980
T inicio 180 | 4280 | 4970
final 2450 | 3330 | 42,0 | 4210 | 4200 | 4200 | 4210 | 4mp | amo | 420 | 4210 | 4210
16-120-6000 nicio 3760 | 4450 | 5140 | se30 | ss20 | 7220
final 280 | 3160 | 4040 | 4020 | sso0 | 6680 | 6680 | 6680 | 6680 | 6680 | 6680 | 6680
it inicio 4630 | 5320 | 6010 | 670,0 | 7390 | 809,0 | 8780 | 9470 | 10160 | 1085,
final 141,0 | 2290 | 3170 | 4050 | 4930 | 581,0 | 6690 | 7570 | 8450 | 9330 | 9330 | 9330
o inicio 6360 | 7050 | 7740 | 8430 | 9130 | 9820 | 10510 | 11200 | 11890 | 12580 | 13270
final 1250 | 2130 | 3010 | 3890 | 4770 | ses0 | es30 | 7en0 | swso | s70 | 10050
181206200 inicio 877,06 | 10300 | 11840 | 12380 | 14910
final 4620 | 6580 | 8530 | 10490 | 12450 | 12450 | 12450 | 12450 | 12450 | 12450 | 12450 | 12450
e inicia 9810 | 11340 | 12880 | 14410 | 15950 | 1749,0 | 19020 | 20560
final 38,0 | 5540 | 7490 | o450 | 11410 | 13360 | 15320 | 1220 | wame | wme | wae | vme
I Iniclo 10850 | 12380 | 13920 | 15450 | 1699,0 | 18530 | 20060 | 21600 | 23140 | 24670 | 26210 | 270
final 2540 | 4500 | 6460 | sen0 | 10370 | 12320 | 14280 | 16230 | 18190 | 20140 | 22100 | 24050
120 = giny derecha

130 = giro zquierda [ los panes de salida son idénticos a los comespondientss a los gitas a la derecha).

- SAFi
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DIMENSIONES DE ACTUADORES DOBLE EFECTO
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e entradas ACOPLAMIENTD STANDAR
de aire P (s suminstra con ef sctuador)
ACTUADORES
MODELD A L] E E6 H &F 5 M T ] R pco L o L Pesa
DE SCTUADDR (o] e ] | | {reen] o] % b (e {em] =] = il [rremy ig
oMo .0 30,7 115 360 100 [l M3 50 150 L] 012
0101004 s | 3 14 | ag 30,5 ; 4 He &0 B | Gim | 85 17 | 02
020-108 30 750 41 80 50,0 . 1.0 4 Ha a0 180 155 Gam 16,0 na 044
030-100 U | 94 mo | 80 6,0 | 338 | 10 : Ms | o0 | o | | Gw | 182 ne | on
050-100 60 | e | me| o5 | o0 | eso | mo| & | s | w0 | . | s | Gw | w0 | s | 128
3-100 178,0 146,0 414 160 100,0 &40 10,0 L] ME 180 360 50,9 Giw 0 40,0 338
gan-100 wen | wsse | aa | 143 | e | es | e 6 Me | 180 ; so | Gue | s | o | s
#1100 7.0 187,0 54,7 150 1360 240 %0 4 Mi0 208 £50 65,0 G L 1] 50,0 65
100-100 oo | 185 | s | 220 | e : ™5 F mio | e | 721 | 020 | Gue : ! 960
120-100 a0 | 20 | eso | 2s0 | 1se0 | tonp | ma H Wiz | w0 | sso | 78 | Gum | 500 | Sk | 1250
140-100 350 | 00 B40 | BB | 000 | 1270 38,0 4 M6 6 69,5 s | Gur 51,0 €5 | 109
160-100 c0 | 40 | 1250 | 410 | a0 | arse | S50 H M4 | o | goso | 527 | Gwr | eso | soo | 1977
180-100 o0 | ssee | 120 | se | seoo | 2s20 | 7RO 4 wss | sop | e | 23| e | mse | o | mee
200-100 g0 | 50 | t7an | e | sme | mse | 1000 s M3 | sa0 | ueae | 2283 | Gue | 1500 | 1700 | e
DIMENSIONES DE ACTUADORES DE SIMPLE EFECTO
o CONJUNTO CON MUELLE DE RETORNO
™ o T MODELD L H oE | @G| S " T o pen | Peso
f ACTUADOR [rre) G| ] o] [} L fite) e fmem) [
i‘I!I‘J ) “ 010-1204 67 | mz | sae a8 72 1 " &0 159 | 050
] . | b 020120 1] “we e | &0 100 4 M4 80 55 084
o o | osvaanseon | 1000 | e | 7o | s | me | & | w | s | ms | am
F 1 3120 wio | o | wes | se | 1o 4 ws | w0 | e | 208
050120 1140 10 1080 55 130 & M5 &0 us 153
- on-1m-4000 | 1553 | 553 | weee | 98 13,0 5 M5 80 M8 | 4
a70-120 1wap | 820 | 1520 | 180 | 200 4 wa e | sos | 7
osn-120-4000 | tmio | Bzo | 1520 | &0 | o 1 ua o | sae | A
4 080-120 wis | s | w00 | 183 | 10 6 Ha 1o | s | 93
090-120-4300 | ke | 820 | 1520 | &0 | 200 4 H 160 | 503 | 105
ea0-130 1180 520 poo X ] 15,0 26,0 i i1 ] 0.0 650 14,77
ACTUADDR 5 D'D 100-130-5800 65,0 920 ool 190 6,0 4 L] wmo 650 1785
E BLE EFECTO piny e e e R e e
K En 5 W P 120-170-4300 |  248,0 930 | 2000 18,0 6,0 4 mif 00 65,0 073
i L e} i . w0izoeeee | w00 | imes | 2000 | 150 | 280 1 mio | 200 | sso | B9
= . - z Al 120-120 930 1360 | 2580 5,0 no 4 Mi2 2.0 78 27,95
- . 1 : Lo so-dz04son | a1 | m7e | :m0 | ms | me a | ws | w8 | ms | sm
< p a L 255 140-420 wao | 17ag | mao | ms | 3me s | ws | ms | ws | nas
5 = ol B i yosooe | w70 | wme | mss | ms | 3me o | me | ms | sma | mas
-, = = 0 44 160-120-6000 | SAED0 | 120 | IW40 | 286 0 4 Mlf #ws | sad | woe
“” 18 » 8 785 ssosrosmwo | asoo | mso | wan | awo | sso | 4 | ma | 30 | w27 | e
L) . o L Lt 160-120-6400 | 5330 | 2880 | w40 | 4n0 | ssme 2 M | 3z | 1sa7 | 17
e L = 1ee 15 160120 gign | mao | a0 | a0 | e ¢ | mae | 3o | is27 | 00
ck = o 100 [ ws120-6200 | 7oro | Mo | 340 | so | 7RO s | wao | mo | me3 | e
n % b 100 £1,61 e e T e e Z T ] e s
L 2, -] = R 180420 g0 | S0 | e | s | TaD A M | o | me3 | mme

B




POSICIONADOR TIPOD “AP” CON SENAL NEUMATICA

POSICIONADOR NEUMATICO AP. SENAL 0,2 - 1BAR/3-15 PSI

Descripcion

El posicionador AP combina la
suavidad y precision de la
tecnologia experimentada de
posicionadores mecanicos Kinetrol
(empleando electro-valvulas
proporcionales, accionadas por un
mecanismo sencillo, preciso y
robusto de equilibrado de fuerzas)

con nuevos avances en aplicacion y

sencillez de uso, gracias al disefio
innovador exclusivo tanto

del mecanismo interno como del
exterior de la caja.

El resultado es un posicionador de

Caracteristicas técnicas

El posicionador gira al actuador en

respuesta a la sefal de control vy
se mantiene en posicion. Sus
caracteristicas principales son:

= Rapidez y precision de respuesta.

» Totalmente compacto y de solida
construccion.

= Ausencia de tubos externos al
actuador al ser unidades Kinetrol
integradas, aunque también esta
disponible con tubos para acoplar
a otros actuadores,

= E| sistema de retroalimentacion de

la leva lo convierte en la
caracteristica de esta gama en
piezas separadas, para su facil
colocacion.

* Sentido horario o antihorario.
Facilmente convertible.

* Tapa facilmente extraible para su
regulacion. Cierre hermético.

* El mismo modelo para doble o
simple efecto.

WVENTAJAS ADICIONALES

* Simple conversion de sentido
horario a antihorario.
- S6lo con una simple operacidn.

un rendimiento inigualado junto a
una gran robustez de uso, de
calibracién y compensacion

facil y suave,

adaptable a toda la gran gama de
aplicaciones con una lista
insuperable de opciones -en
valvulas de gran caudal, montaje
directo o con carcasas standards
opcionales para montajes
industriales, finales de carrera,
Manitor Cono transparente vy
convertidores If/P (tanto normales
como anti-Deflagrantes).

- Sin piezas adicionales.

= Facil ajuste del cero y de la
extension.
- 5in necesidad de herramientas
especiales (unicamente un
destornillador)
- Equipado con escala interna.
- Independiente ajuste del cero y de
la extension.

® Versiones disponibles para grandes
caudales
- 93 nlfmin.
- 283 nlfmin.
- 764 nlfmin.

& Traductor de angulo integrado (de
serie)
- Puesta a cero.

= Disponible con caja de final de
carrera.
= Con o sin AR.

s Opcionalmente con madulo I/P -
estandar o para areas peligrosas.

» Versiones con Namur o Kinetrol a
opcian.
- Conversion puramente externa
- Adecuada para aplicaciones
rotatorias y lineales.

= Rapida puesta acero al retirar la
conexién,
- Facil cambio de leva, reversible.

= Escala angular interna en todos los
modelos

= Atractivo diseno.

Funcionamiento

El posicionador AP ha sido
concebido para el
funcionamiento de un actuador
rotativo o lineal graduado
mediante impulso de 3 a 15 psi
(0.2 a 1 bar), manteniéndose
posicionado hasta nueva sefial.

Cuando una sefal de presion
actua sobre el diafragma
flexible, se mueve la palanca de
compensacion de fuerza en
sentido horario contra la tensidn
del muelle de retroceso, gue
hace mover la electro-valvula,
suministrando presion a un lado
del actuador, mientras se
expulsa el aire aprisionado del
otro lado. El eje de retroceso
sigue el movimiento del
actuador y gira el contador de
leva en sentido horario,
empujando al sequidor de leva,
incrementando la tension del
muelle de retroceso hasta
equilibrar las fuerzas en el
diagrama, mueve la electro-
valvula a su posicién central de

"paro”.

D-SAFi
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POSICIONADOR TIPO “AP” CON SENAL NEUMATICA
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Posicionador AP montado directamente en actuador KINETROL 070

Version opcional KINETROL de alto flujo

2 Corumratn aulBnm 00 S3Ea0a Conudsn agaima
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KINETROL I/P ambiente no peligroso
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Version I/P a prueba de explosiones

Versidn caja interruptor

1ha s
47 (BT DAj
- )
ﬁ %
GE 2 2
: L e 151 " =
n.uj{ ELl] w@;ﬁmﬁ_ ~ § E '
— - fa/a-am weg) | )
.. | w | | 4 onificios de :‘_'-?ﬂn;: h=% o :E[E Tk dia
0. [ Wi a0 % 1 - e
Kl L | mﬁ 132 (A 1 - - %‘ E;?H"“ W
o _ #n5LRCO S § Tl
e E_‘ FE‘._/ . l'"| ESE _.m I :_..:; - ",.==_*TI
o WEE: ' 3 - r—t—uj Egaii'n—;]
. e °'L-fﬂv - M il ms 58 2 ° ]
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DATOS TECNICOS
Suministro de aire Calidad para instrumentos ( seco, limpio, libre de aceite) 3.5 a 7 bar

Senal

Respuesta de Control
Sensibilidad

Histéresis

Desviacion de la linearidad
Cuadales

Rango de temperatura

Peso
Materiales

Acabado
Proteccion
Par de torsion

Tolerancia de vibracion
Convertidor I/P (opciones)

3 a 15 psi (0.2 a 1.0 bar) standard.
Consultar para rango 6 a 30 psi etc.
0 - 90° movimiento standard.
Consultar para otras caracteristicas y opciones de leva.
Inferior a 0.7 % mA del recorrido.
Superior a 0.7 % de giro del recorrido
Inferior al 1 % del recorrido
AP: 3.3 scfm ( 93 nlfmin) @ 5.5 bar
MP: 10.0 scfm (283 nl/min) @ 5.5 bar
HP: 27.0 scfm (764 nl/min) @ 5.5 bar
-20 9C a 80 oC standard
-209C a 100 °C Viton
28ka/621b
Caja y tapa - aleacion de zinc
Carrete en linea - inox
Diafragma - poliester reforzado / poliuretano o viton
Transmisor angular (Feedback)- inox
Pintura Epoxi con tratamiento térmico
1p54
Igual que el actuador de muelles de doble accidn. Si se quieren
controlar cargas inerciales de movimiento rapido, consultar
4G, 100 Hz
No - Zona peligrosa
CENELEC Eex d IIC TG
FM Clase 1, Division 1
- Explosion Grupos B,C,D.
- Sequridad intrinsica Grupos A,B,C,D,E,FG,
CSA Clase 1, Division 1
- Explosion Grupos B,C,G.
- Seguridad intrinsica Grupos A,B,C,D,

La politica de KINETROL es la constante introduccion de mejoras.
Mos reservamos el derecho de aplicar cambios sin previc aviso.



POSICIONADOR TIPOD “EL” ELECTRONEUMATICO

Caracteristicas

* Un cuarto de giro compacto y
elegante modulacidn
electroneumatica.

» Suavidad y precisién, para una
unica servo-valvula proporcional.

* 5in necesidad de potencia,
cables con sefial 4-20 mA mas
suministro de aire,

* Dpcional 2 cables 4-20 mA,
transmision angular adaptados en
el mismo alojamiento.

* Opcional pareja de interruptores
de limitacion también dentro del
mismao alojamiento.

Alojamiento robusto de metal
sellado en IPES/NEMAS,
Arriesgada area intrinseca
segquridad aprobada.

CENELEC EEx ia IIC T4 certificado

FM aprobado:1S-Clase I, Division 1,

Grupos A, B,C,D.T4.

DESCFEPCIOI’I

El posicionador Kinetrol EL
electroneumatico utiliza una servo-
valvula proporcional de baja
potencia para controlar la posicion
de un actuador neumatico de de
Ya de giro en respuesta a una
sefial de 4-20 mA.

FUNCIONAMIENTO

El Posicionador "EL" ha sido
concebido para el
funcionamiento de un actuador

POSICIONADOR ELECTRONEUMATICO EL CON SENAL 4- 20mA

rotativo o lineal graduado
mediante una senal de 4a 20 mA
manteniéndose posicionado
hasta una nueva sefal,

El micro-procesador en el
posicionador de 4 a 20 mA lee la
sefial por un canal de un
convertidor de 12 Bits A-D, lee el
voltaje del diagrama de
retroceso por un segundo canal
del convertidor A-D, v compara
ambas. 5i detecta una posicion
diferente que la requerida por la
sefial, pasa el resultado a la
servo-valvula para conducir el
actuador en la direccion
requerida v alcanzar la posicion
correcta. A la medida que el
actuador se mueve, varia el
voltaje del diagrama de
retroceso, y el micro-procesador
calcula constantemente el ajuste
de la servo-valvula para
posicionar el actuador con
precision. Debido a que la servo-
valvula es una unidad totalmente
proporcional, la misma puede
ajustarse suavemente y con
precision para desacelerar el
actuador al punto de paro
deseado. El micro-procesador
esta programado con un
sofisticado pero compacto
algoritmo que permite este
ajuste critico de esta valvula dina
mica para lograr optimos
resultados con cualguier
combinacién de actuador/carga -

lenta o rapida, friccion baja o alta,

inercia baja o alta, todo puede
optimizarse girando los
parametros PGAIN o DAMP
mediante los pulsadores del

circuito del posicionador. El A-D de
12 Bits proporciona una resolucion

de aproximada 1/40 de grado.

La relacion entre la sefial de
entrada y la posicién deseada (la
"caracteristica") es archivada en
la memoria del micro-procesador,

" que puede seguir cualquiera de

las 11 curvas pre-programadas
entre sus dos puntos finales. Los
puntos finales (cada
combinacion del valor de una
sefial y una posicion) son
ajustados por el usuario
mediante los pulsadores. Una de
las once curvas tiene la
caracteristica proporcional lineal
- esta caracteristica puede
seleccionarse Unicamente para
maovimientos del actuador para
dar sefiales, extrapolarizados
abajo los puntos inferiores y
superiores, o punto muerto en
sefiales | por encima o debajo de
del extremo méas bajo a mas
alto. La modalidad de "punto
muerto” es la Unica opcion para
las diez curvas restantes.

Los ajustes efectuados por el
usuario son memorizados en una
memoria permanente, y
retenidos aungue se interrumpa
(la sefal .e.),

ESQUEMA DE FUNCIONAMIENTO

e

D SAFi
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POSICIONADOR TIPO “EL” ELECTRO-NEUMATICO

DIMENSIONES

Versién Conxiones oxiemas del Versi
Posicionador - ron
EL opcienal Actuadaor " opcional
T NAMUR i G (150/DIN) el Kinotrol

directamente
en un Actuador
Kinetrol 050

IKINTE RO

o ld |
by o ol
#y -1 _P.j'__ _AE%T:
Entrada de aire: g-"; b
Modelos 150 y DIN M20 G LE : 188 ¥ AlarHaciin o peEse
Modelos ANST V" NPS Y ;fglf?::m!dm ::l.!di:ﬁum :'.1 ri‘l|:nI:|l::|‘||:n:-r‘:ﬂl”m‘1I
equidistantes en 50 PCD A
2 entradas de cable: ¥
Modedas 150 M2 3
Modedos DIN Py 13,5
Modelos ANST Va"x14 NPS
I_....\,J‘..,
Madelo de | * Medidas de Pesa de Enradapara - (B33
Actuador | adaptador adicional | adaptador adicional E"C"C' d'-‘-l final de carrera
pional
12 15.0(0,59") 0L55 kg (1.4 Ibs.) {representado conectada) Opciones de enchufes DIN
14 18.0(0.717) 0.65 kg (1.4 Ibs.} Representacidn a 90° de su posicidn real
Modeles ISOSDIN paso de cable Pg 11 (8 2 10 mm @)
Modelos ANS] entrada de cable ¥:" NPT (para tubo flexible)
F
Suministro de aire  Calidad para instrumentos Desviacion de Inferior @ 0.7 % del recorrido
{seco, limpio, libre de aceite) Linearidad
Consultar para filtro de
entrada de aire de 5 pm Rango de tempe- -20 %Ca + 70 °C
raturas
Senal 4 - 20 mA, requerimiento max. 8 V Caudal 93 I/mina 5.5 bars
para el drcuito del posicionador
{compatible con fuente standard Ajustes Puntos alto y bajo
de 24 V CC) (pulsadores) {determine la distancia) de incremento
porcional d tenci
Respuesta de control Pasicionamiento 0 - 309, can once Ei!unto d;?r?crefngﬁtun;anhﬂrcinnal
caractenisticas preseleccionadas de avance (amortiguacicn)
Sensibilidad Superior a 0.1 m& Peso 2.95 kg
Histérisis Inferior a 0.7 % del recorrido Materiales Caja y tapa - aleacién de zinc -
z electro-valvula, revestimiento
Repetibilidad Superior a 0.7 % del recorrido de acero inoxidable
Acabado Pintura Epoxi con tratamiento térmico
-
Modelo Conjunto de Finales Conexibn DIN M = Con Ejemplos:
Actundor| | Actuador de carrera oo bt U monitor 000-D40ELODON
0 = No actuador O=Nols tubo " %g‘::‘;gmm = cow EL discreto
i TE‘EHE; o % 2 Eg K s c E‘IJ;;[ES*}"I‘E“ con accionamiento NAMUR
7 = Actuadar & = 5-30 V CC prox. *
HElow 050-404ELDODOM
= cow EL en actuador 050
D D D @ . ? D + LS + Manitor de cono libre
Retorno por muelle (5, E.) Traductor Angular NAMUR
(opcional) 0 = Ninguno (etlo discretn)
0 = No SR 4 = Posicionador solo cow 1 = AR aisiado 0 = Kinetrol
& = 5R ow 7 = Posicionador sdlo ow 1 = IS CENELEC ninguno
1= 5R cow F = IS FM ninguno M = N<MUR
* Mo disponible en versidn IS0

2 2
B {f‘_‘:} La politica de KINETROL es la constante introdisccion de mejoras. Nos reservamos &l derecho de aplicar cambios sin previo aviso,



ACTUADOR NEUMATICO DE 3 POSICIONES

CARACTERISTICAS

& Control de 3 posiciones, usando sdlo 4
cables y aire comprimido.

® Punto de posicion media en cualquier
punto del margen de angulo,

& Montaje directo en un Actuador Rotativo
Kinetral Y.
Accionamiento doble o simple efecto,
madelos 05 a 09 (los modelos 10 a 14
requieren actuadores especiales),

OPCIONES

» Contactos fin de carrera (dos mecanicos o
detectores de proximidad) en & interior
de la misma caja.

= 4-20md anillo de posicionamiento medio
en el interior de la misma caja.

@ Opciones para 230 V CA, 115V CA, 48 W
CCy 24 V CC.

® Consulte Kinetrod para las siguientes

® Fadil ajuste del punto seleccionadeo por "
opciones:

método de eslabones - Pontenciometro
incorporado, potenciometro externo o
sefial 4-20 mA.

Consumo  Posicionador 1,5 W méx, Electrovahulas
20 VA actuar, 10 VA mantener

- Retroceso por muelle desde pasicion

media con fallo de aire comprimido Temperatura 0a 70 °C

L lcgé‘gﬁgﬁwmlﬁ'igﬁﬁgmzﬁm - Posicidn "mantener” con fallo eléctrica 022030
(prote ! ylo aire 420mA 250 Ohms

® Incluye caja posicionadora externa de . i resistenca

electro-valvulas standard para mayor 5 m"l‘ggg de actuacion doble con de entrada

i i iBili allo oo
resistencia y accesibilidad. Resistencia 2000 a 20,000 Ohms
¥ dﬂ b, .
DATOS TECNICOS Potenciémetro

Voltaje de 230V CA £10 %, 50 Hz Sencibilidad 0,1 % a3 % de [a escala

e +
Suministro 115 V CA +10 %, 50 6 60 Hz Linearidad <0.1 % de |a escala

MVOC+10%

48V OC £10 % Repitibilidad <1 % dependiente de la optimizacidn de
PRINCIPIO DE mwym ajuste de la banda muerta
FUNCIONAMIENTO P 24k

El actuador neumatico de 3 posiciones, es un modulo compactn, compuesto por 1 actuador de 90° KINETROL, de 2 electrovalvulas 3/2 N.A,
y de una caja de mando con circuito eectrdnico de mando de 3 posiciones.,

Este circuito permite parar el giro del actuador en una posicion preferendial situada entre 09 y 90° , esta conectada con 3 cables + neutro,
El primero para la posicion 0, el segundo para la posicion 90° y el tercero para la posicion intermedia, preseleccionada por una orden
interior o exterior a la caja.

El circuito es un comparador lineal de predision que compara la sefial del punto intermediario con la posician angular de la paletilla del actuadas
detectada por un potencidmetro de lectura angular,

La informacién se transmite al actuador mediante un redé intemo v 2 electrovalvulas, La seleccidn del punto de parada, se hace directamente
dentro de la caja, con un destomillador actuando un potencidmetro de precision,

Dos conexiones suplementarias estan previstas para recibir la sefal de exterior, bien sea por un potendidmetro auxiliar regulable (2k a 20k) o
por una sefal de 4 a 20 mA cormente contines.

# ra
CABLEADO TIPICO DETERMINACION DE LA REFERENCIA
Cableado - Doble actuacion Con/sin || Modelo de [ Modo de || Reg. caud. || Traduwctor
= = e en s actuadar actuador fallo DA || Sitenciadaor | | angular
L) i ?mmlm 1 o= sin Vior asgec. dw | [ = mantener | | 0= sin FRS O=sin AR
= :hnudd'mldg ' t=con || actuwdores ||pesuscen. || 12 FRS 1=4R
TR i L]
| | St ;[5 i O b b
o [ et | | R ; B8 0 000-000 0 O Q
P ogeisnmeds s || GnconamenisAcH | I Voltaje de| [ Finales de
Puaiciap finad ACW | | | Por safal ascondomn | Accionamiento deble /| |entrada carrera
3o 19) AT H retroceso por muelle | |s.zoveal |ossnis
Infevruptor de J vias de polo simple R L ! 100 = 04 IS CCA| | 1= LS mocanica
1m=srcw | |2=2vee || 2530 vOC apeor,
130 58 COW | | 1= 88 v CC | | 4% 1030V prp aprox,

SALTO / CONFIG. DE TERMINALES

Moufro
L7 Ind¥caciin de saffo; 74 Saitos Terminales Safeccion
E . [ AL s
Fase : & 1- Potarciémetrt incorporado 7] Bigy | o conectadas
s &
Fusithe =11 7. Petencibmatro exterma el | 33 CRRT T Accicnamionto
De— usuatin fmis. 3K - mie 200 | ﬁﬁa;_ canie ]
Cige :
3~ Sobal axters cel ussaric m i:‘J.n
Intwrugior die T vias de ciabis poks L300 mA- o0
KOTA: ET interruplar de doble polo £s necosarko, ya qua los torminakes {Erene qua ver Batante ﬁiﬁlﬁ | | nc Retrocess  J3 12
5 y 7 no deben coneciarse of ano con of odro cuando o lrmdaal 7 w9 relrcidn & susnisdn L3 et vl ﬁ i
@8 faze fo.d. coands of jor o8 prog a posicid e ol




IKINETIROLy

ACTUADOR ELECTRONEUMATICO

® ACTUADOR ELECTRICO CON DISPOSITIVO DE SEGURIDAD DE
RETORNO POR MUELLE O DE DOBLE EFECTO ¥ UN ALTO PAR.

® UNIDAD SIMPLE COMPACTA SIN TUBOS NI CABLES EXTERNOS.

® VERSATIL - EL MISMO MODELO PUEDE SER CONVERTIDO
FACILMENTE DE EJE VERTICAL A HORIZONTAL, DE RETORNO POR
MUELLE A DOBLE EFECTO: GIRO A DERECHAS O IZQUIERDAS.

® CONJUNTO AMBIENTALMENTE ESTANCO SEGUN NORMA IP 65/NEMA 4.
® MODELOS CON TODA UNA GAMA DE PARES Y VELOCIDADES.

® POSICIONADOR OPCIONAL PARA CONTROL DE GIRO MEDIANTE SENAL
4-20 mA.

® INTERRUPTORES DE FINAL DE CARRERA AUXILIARES Y REGULADORES
DE VELOCIDAD DISPONIBLES.

ACTUADOR | A (1] [ ] E F G [ | K L M| N P R 5 T | ] VW i ¥ Z | PAR(Wam} |r... PESO (M)
MODELD | (o) | feee | Gmun) | () | doem] | ] | (e | Gl | ] | ] | (i) | (e | ded | DM | Bt | el | i) | B | D | ) | o] | feeem] i) (bom) [ o [ e (0o | = | oE
osojost [ 105 | 179 | @ [1125] 95 | 46 | 10 | 13 ['os [12a [ ses | 20 |16 | 6 | ws | 10 [34n ] es 100 :;i"f;_ﬁ; s o|n|ulaos]e
ﬂiﬂiﬁ'ﬂ _.lﬂ.i 179 | 100 | 182 .!,! 4 |10 | 30 | 16 |17B (152 | N | 16 4 | M6 | 15 |s05 | &5 | 100 [103,5/ 205 | 141 | 75 | &3 | 50 108 | 10 | 145(105
os0/osa | 105 | 170 | 126 |20 | o5 |46 | 10 [ 26 | 19 [226 200 | 20 |6 | 4 |mo| 20 | es @ [100 132 [205 | sar | 75 | w5 1o |2 | 22 |2 m|
120/138 | 105 | 179 | 171 |30z | 9.5 | &6 | 10 | 31 | 35 |54 || 30 | 06 | 4 | W12 | 24 (FRA| BE | 100 | 171 | 205 | 148 | VR | &3 | 240 | 506 | 45 | 364 | 208
WFI.-“ MS J.'ﬂ .ill 435 | 85 ll 10| 18 |86 m EI' M | U6 | & | M6 206|588 IS tm lﬂ- Jﬁ .lll. 'ﬁ I.l!. 50 Eu:nluu' 0,5% | 31 4

P n? laladros
Q rosca » A profundidad = S centraje

Los reductores manuales desembragables existen para el

desembragrables son solo modelo 16).

necesarios para actuadores Kinetrol  preparados para el mismo par

de tamarios superiores 090. como el actuador y la vélvula , de
,g Hasta el tamafo 090 existen forma que la parte superior del

palancas con final de base actuador queda disponible para el
\ cuadrada para operaciones montaje de todas las unidades

manuales mediante el macho acoplables Kinetrol,

cuadrado en el eje del conjunto.

Los - E_E uctores desemhragahres S€ MNota: La ilustracidn no es representativa
suministran para los modelos 05, para el reductor disponible del modelo 16.
07, 12 y 14. (Otros reductores Para demas detalles contacte con Kinetrol,




Actuadores Neumaticos Rotativos a 180 Grados

- SAFi

@ Angulo de rotacién 180° en el eje inferior por desmultiplicador 2/I.

@ Posicion de seguridad por muelle de rappel opcional.

@ Pares disponibles a 7 bars = 542 Nm constante en los 180° de rotacidn.
® Temperatura de trabajo: — 20° C a + 80° C. Garantia: 1 millon de ciclos

@ Equipos opcionales: muelle de rappel, caja IP65 con 2 finales de carrera, posicionador
con sefal 4 - 20 mA 6 3 - 15 Psi, electrodistribuidor Namur.

CARACTERISTICAS

® Unidad compacta simple sin piezas maviles externas
@ Disefio de enlace Unico Convierts a mavimiento de 1800

® Relacion constante por todo el margen de movimientos por o tanto,
par de salida constante

® Mecanismo de contacto rodante Assgura bajo desgaste, larga vida dtil, minima Friccidn o =
® Enlace sellado de por vida Protegido contra efectos del entorno, larga vida Uil sin mantenimiento g
® Compatible con mddulos Kinetrol Retroceso por muelle montadodirectamente,

cajas de micros de limite, posicionadores efc. &
® Topes ajustables de final de movimiento Hasta 2000 de mavimienta __. i
DESCRIPCION

El actuador KINETROL de 1809 se ha construido anadiende un reductor 2:1 en el eje de salida de los
actuadores de 909,

Hay disponibles, montados en fabrica, reductores de montaje directo para los actuadores modelos 02, 03,
05, 07, 09, 12, 14 y 16, dando unidades de montaje compactos sin elementos adicionales. La unidad de
reductor da una relacion constante de 2:1, de forma que el par de salida es constante durante todo el
movimiento del actuador.

El mecanismo del reductor es enteramente de atero empleando contactos de rodillos, a fin de minimizar
perdidas por friccion y desgaste, para proporcionar una vida maxima. El reductor lleva engrase de por vida,
alojado en una caja robusta de fundicion de aleacién de zinc, completamente sellada. El exterior lleva un
tratamiento de superficie resistente a la corrosion a base de esmalte epoxi al horno. Los topes de carrera
standard ajustables en el actuador de 90° pueden usarse para ajustar el movimiento angular. El otro final del
actuador de 90° permite usar el margen completo del control modular Kinetrol para montaje directo.

También hay disponibles actuadores de 120 grados de la serie de modelos citados.

PAR SIMPLE EFECTO | Pposicén |

PAR (en Nm) | mopeo | deaireOR | ISR DR RamsON (520
NUMERD 0 Qe 4

Pﬂ'muﬂh -!‘IS 4.10 ls 510 51-5

i inicio 11| 13 1,4 16 | 18

ACTUADOR DE 180° mal | o5 | 07| o8| 12| 14

| inido 13 37 | a0 43 | 40

PAR DOBLE EFECTO 03-1201 i 18 5| 19| 12| 28

PAR (en Nm) O] inicio 49 | s5| 62| 70| 79

final 32 40 | 49 58 | &7

HODELD PRESION (bar) e

WUMERD [ L& | ¢ | 1B i5 | 4L | 48 | 55 51| &r 07-1201 I;::r cind “‘: 15': i:" 19’:

ar00l | o8 ul w| 22| 27| a2 ar| x| a4 I i 75 9, 1 & | 16

eewor | 13| 24| 35| 46| 56| &7 | 78| as| w0 051201 inicio 82 | 24| 311 | 353 | 395

51001 13 % § I T3 93 1.3 136 156 178 19,9 -ﬁ'ﬂ-.l 19,1 32 7,0 314 35,6

ar-1001 74 126 i 16| 16| e | ;o | ma | 412 | s 12-1201 inicio 55,1 54,8 75,6 81,1 0.4

osa000 | 163 n,llr 171 | 475 see | &2 | mo4 | oiz | 1030 final 43,2 53,0 60,0 685 | 775

121000 | 375 | e08 | a4 | 1080 | 1300 | 1560 | 1800 | 2020 | 2360 14-1301-4900 inicio 1350 | 1560 | 1780 | 1950 | 2010
wwo | e72 umtmu 2620 | 3160 | 3750 | 4340 | 4880 | 5420 _ final 09,0 | 1310 | 1480 | 1640 | 1700 |




Unidades manuales de muelle con seguro de fallo

OPCIONES Y APLICACIONES

® Enlace opcional con clavija
fusible

- para re-pasicionado en caso de fuego

IKINTEITRON:

® Unidad manual
no puede ser actuada en mala posicion

® Unidad segura contra el fuego
Se mueve 90° en caso de fuego

® Unidades incorporadas de
muelle en sentido horario a 902

con mango de acero inoxidable
- para &l manejo manual de valvulas etc.

DESCRIPCION
Caja del muelle sellada resistente  proporcionando accionamientos con seguro al fuego (disponibles
a la intemperie, pintura epoxi en sentido horario o anti-horario. ~ CON par maximo 260 Nm / 2300
resistente a la corrosion. Ajustados en fabrica para dar el Ibf.) - consultar.
Construccion robusta, muelles par especificado. Hay disponibles cajas de micros de
fiables de bajo esfuerzo, Modelos 09 y 12 son unidades limite con o sin pestillo - consultar
para detalles.
PARES Y DIMENSIONES
UNIDADES METRICAS
Po | Redoctiin
mooeo | N | a | 8| c | o | E|F | & | x| LN N| S| TV | X || ddprinen
NOMERD. (demuelles| oo | o | om | om0 [ oo | [ @ [ mm | me | @ | m e | B0 | m | mn | | e moviments N
8585 )
G000/ | 1 | M0 108 | 85 | 75 | 87 | M |gumg| 17 |gss | 24| 19| 6 | 68 | M5 | 13 | 85 | g 15
s 958 [
oediooys) 1 | MM |85 | || B0 B | oo | B4 86| @ W[ 13| 85 | 348 5.8
ESPECIFICACIONES
Caja de muelles Fundicion inyectada Mazak 3 aleacion de zinc
Eje Acero inoxidable
Palanca Acero blando
Base Fundicién ILZRO 16
Opcional:

id i ivalente) - 2 opciones:
union fundible Tipo soldado (o equivalente) pc Temperatura max. de trabajo (°C)|72] 93

Temperatura max. de ambiente | 42| 63

12 K&



Unidades manuales de muelle con seguro de fallo

La nueva unidad manual de
muelle Kinetrol con seguro
contra fallo/palanca “Hombre
muerto” ofrece una unidad de
muelle de 902 robusta, fiable y
hermética al agua, con palanca
metalica para accionamiento
manual de valvulas con seguro

CARACTERISTICAS

e La unidad Manual no puede
dejarse en una posicion
equivocada.

» Suministro de un par fiable para
el retroceso a posicion inicial.

CODIGOS DE PEDIDO/PARES contra fallo etc.. ) o La caja de muelle sellada,
: a i
vooeL : ativion: || 9 | e impermeable al agua.
LM DESCRIPCION MJELLES | “:ﬂm MEDIANTE s .
Ml HUELLE fim e Accion del muelle en sentido
020-620-1006 | 02 CW UNIDAD CON SEGURD CONTRA FALLD 1| s 10 horario o antihorario.
020-030-1006 | 02 COW UNIDAD CON SEGURD CONTRA FALLD L | s 1.0 : o
030-020-1006 | 03 OW UNIDAD CON SEGURG CONTRA FALLO 1 14 30 » Pintura Epoxi resistente a la
030-030-1006 | 03 COW UNIDAD CON SEGURD CONTRA FALLD R 3,0 oxidacion
050-020-1006 | 05 ON UNIDAD COM SEGURD CONTRA FALLD : 24 3.5 .
050-030-1006 | 05 COW UNIDAD CON SEGURD CONTRA FALLO | 24 35 ; ; ;
050-020-1007 | 05 CW UNIDAD CON DOBLE SEGURD CONTRA FALLO 2 455 5,8 * Disponible con pares ajustados
| 050-030-1007 | 0S COW UNIDAD CON DOBLE SEGURD CONTRA FALLD 2 | ass 58 en fabrica, de 1,4 Nm a 45 Nm.

Un amplio surtido de juegos de montaje facilita el mismo
Opciones con uniones fundibles disponibles, con seguro de posicionado en caso de fuego.

Consultar para ampliar detalles.

UNIDAD DE MUELLE 03 Y 05

CONEXION ESTANDARD
SUMINISTRADA CON
LA UNIDAD {05)

254
82 Y
B =

i i

MANUAL

souevonestanparn | | RetRoCESD
(03) POR MUELLE

E-z—’hl -«
TEa

& ORIFICIOS 4 ORIFICIOS
M5 x 13 DE M5 x 10 DE
1 PROFUNDIDAD PROFUNDIDAD
4— EN 349 PCD [05)

EN 311 PCD (03)

CUADRADOD
95 NOM. x 13 LG. {05)
90 NOM. x 12 LG. {03}

238

Hi

UNIDAD DE MUELLE 02

L

o

-
o = b B Hop
r :i b ! e
- '\ CUADRADO T
ik 5,0 NOM
CONEXION ESTANDARD ¥ L
SUMINISTRADA CON LA UNIDAD 1
i
88 5 |« é«i i ’& L.
%n{ ACCIONAMIENTO CCW
o bt oo POSICION POR PALANCA DE MUELLE
Iy ACCIONAMIENTO CW 4 <
POSICION POR PALANCA DE MUELLE

DETALLE DE MONTAJE (DE LOS EXTREMOS)
4 ORIFICIOS M4 x 8 DE PROFUNDIDAD EN 255 PCD

ESPECIFICACION CAJA DE MUELLE

- Fundicion de aleacion de zinc con pintura Epoxi

TAPA - Nylon

EIE - Acero inoxidable

PALANCA, - Acero inoxibable

BASE - Fundicién de aleacion de zinc con pintura Epoxi

- SAFi

&3

13



Unidades de Control Modulares "ENSAMBLA_E”

EL CONCEPTO MODULAR KINETROL FACILITA LA ELECCION DEL CONJUNTO NECESARIO

Posicionador de 3 paradas
Proporciona dos posiciones de
final y de paro ajustable
intermedio en cualguier punto
dentro del margen de 900,
Opciones de ajuste facil y de
anillo de posicionamiento
integral.

Indicador visual

Proporciona indicacion visual de la
posicion de la valvula, las standar
excepto OMO, 08, 16,18 y 20,

Posicionador Neumatico tipo AP —
Una sefal neumatica comprendida
entre 3 a 15 psi (0,2 a 1 bar) controla
la entrada de aire para GIRAR, PARAR
0O MANTENER el actuador en respuesta
proporcional a dicha senal,
Opcionalmente pueden suministrarse
junto con finales de carrera y
transmisor de angulo (FEED-BACK) en
la misma caja.

KINIETIRONy

Monitor I/P

Senales eléctricas desde 4-20 mA
controlan la entrada de aire al
posicionador, como alternativa al
control por sefal de aire.

Posicionador
electroneumatico tipo EL
Una Unica unidad proparciona

un suave y preciso control en
respuesta a la sefal de 4 a 20mA.
Opciocnalmente pueden
suministrarse junto

Monitor de posicion
Cono transparente

con finales de De gran visibilidad.

carrera y transmisor Indica la posicidn en 3600,

de angulo Disponible en Cajas de final de
(FEED-BACK) en carrera a partir del 05 y en

La misma caja. Posicionador EL.

Dispositivo de retorno por muelle
(Actuacidn de simple efecto)
Un muelle tipo reloj proporciona un

Caja de final de carrera

Conjunto hermeético, resistente a la
intemperie, hasta 4 microinterruptores,
para indicacion a distancia de la posicion !
o para control. |
Detectores de proximidad opcionales
cuando se requiera proteccion contra

fuego o contra explosiones. utilizacion.

Actuadores de doble efecto Electro-valvulas de solenoide

3

13 tamanios cubren la gama de Pares de
0,5 Nm hasta 12760 Nm.

Gama de presiones desde 1,4 bar hasta
7 bar.

Topes ajustables en standars.

Versiones DIN/ISO disponibles para la
mayoria de los modelos.

|
Actuador de giro 180°
Unidades compactas que
dan una salida de par

a lo largo de los 2000

de la carrera.

Soporte de montaje
Una amplia gama de soportes,

disponibles para la mayor parte de
las valvulas de bola y de mariposa.

accionamiento seguro v libre de fallos,

con una elevada salida del Par a través
de la carrera del muelle, ademas posee
un facil ajuste para adaptar su

Opcional, electrovalvula de
solenoide 3/2 (S.E.) 5/2 (D.E.)
12/24/48/110 vy 220 c.a. ¥ C.C,,
Tamhién en versiones
antideflagantes.

Manual por engranaje disponibles para
todos los modelos de 05 a 16 inclusive.

Mando manual de emergencia
Todos los actuadores vy la mayor
parte de los conjuntos combinados
tienen una prolongacion del eje de
accionamiento en la parte superior,
en forma cuadrada para el
accionamiento manual de
emergencia.

La politica de Kintrol es la de avances continuos. Mos reservamos el derecho a modificar nuestros productos sin aviso previo.



—J SAFi

SAFI FABRICA DE VALVULAS, S.L.

Avda. Salvador Palau, 10
E-43700 El Vendrell (Tarragona)
Espafa

Tel. (+34) 902 108 470

Fax (+34) 901 021 456

info@safi-valvulas.com
www.safi-valvulas.com
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