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Soluciones para el movimiento

Soluciones para el movimiento

MODULOS LINEALES

CORREA

Econémico

—o— Correa
—e— Husillo

Velocidad
10

Carga

Precision

=

Proteccion

Amplia gama para la realizacion de movimientos lineales con uno

0 mas EjES
. Ocho soluciones disponibles en base a la aplicacién y ambiente de trabajo.
. Amplia gama de accesorios para la realizacién de sistemas con varios ejes.

Flexibilidad de instalacion con el suministro de las unidades mecénicas y sistemas electromecanicos completos.

. Fabricacion flexible en funcion de las necesidades de la aplicacién: carrera, motorizacion, accesorios, etc.

. Translacion del carro realizada sobre guia con patines de recirculacion de bolas.

Software Easylin para Windows PC o Tablet que permite la configuracion veloz y simplificada de la aplicacion.

Motion Line Unidad lineal con transmisién mediante correa dentada.
Cuatro tallas disponibles sobre perfil: 45, 60, 80 y 120 mm.
Translacién del carro realizada sobre gufas con patines de recirculacién a bolas.
Tres versiones: gufa simple, dos gufas ortogonales y con carro fijo y perfil mévil.
Optima relacién calidad/precio.

Gama adaptada particularmente para las aplicaciones en serie de maquinas.

Modelo Carrera Tamajio
/Giro /Patin
(mm/rev)

110 IxLM15
110 2xLM15
120 1xLM20
120 2xLM20
200 IxLM25
0 s

- X
MH%SEPZ 200 2xLM30

* Proteccion no disponible

Un proveedor excelente% opc jones
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Correa

16ATS
16ATS
25AT5
25AT5
32AT5
32AT5
50ATS
50ATS

Fx

[N]

Fy

[N]

[N]

Mx My Mz  Carrera
Méxima

[Nm] [Nm] [Nm]  [mm]

27 22 22 5800
43 206 103 5750
27 22 22 5800
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* Proteccion no disponible.

* Proteccién no disponible

Soluciones para el movimiento
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Modelo

ML45C-22
ML45C-24
ML60C-22
ML60C-24
ML80C-22
ML80C-24
ML120C-22
ML120C-24

Modelo

ML45C-12V
ML60C-12V
ML80C-12V
ML80C-12V
ML120C-12V

Motion Line HPC

Modelo

MLHPC-30-11
MLHPC-45-11
MLHPC-60-11
MLHPC-60-12
MLHPC-80-11
MLHPC-80-12
MLHPC-120-11
MLHPC-120-12

* Proteccion ldmina de inoxidable

Motion Line PROC

Modelo

MLPROC-90-22
MLPROC-90-24
MLPROC-120-22
MLPROC-120-24
MLPROC-160-22
MLPROC-160-24

* Proteccion lamina de inoxidable

opciones

rs - Magnetics & Vacuum

Soluciones para el movimiento

MODULOS LINEALES

Tamajio
/Patin

2xLM15
4xLM15

4xLM30

Tamajio
/Patin

2xLM15

2xLM30

Tamafio
/Patin

2xLM25

Tamajio
/Patin

2xLM12
4xLM12
2xLM15
4xLM15
2xLM20
4xLM20

Correa

Correa

50AT10

Correa

T10AT2.5
16ATS

Correa

Fx

Fx

Fx

Fx

Fy

[N]

Fz

[N]

Fz

Unidad lineal con transmisi6én mediante correa dentada.

Cinco tallas disponibles sobre perfil: 30, 45, 60, 80 y 120 mm.

Translacién del carro realizada sobre guias con patines de recirculacién a bolas.
Proteccién mediante ldmina de acero inoxidable.
Completa disponibilidad de accesorios para el montaje de uno o varios ejes.

Fz

Solucién completa de motor y accionamiento para uno o mas ejes.

Fz

V) | 4

Mz Carrera

Maxima

[Nm] [mm]
45 5800
277 5750
45 5800
335 5730
252 5730
835 5650
419 5650
2553 5550

Mz Carrera

Maxima
[Nm] [mm]
121 1000
121 1500
258 2000
434 2000
1033 2500

Mz  Carrera

Maxima

[Nm] [mm]
2 2500
6 4000
16 5800
85 5850
6 5850
457 5750
126 5750
840 5650

Unidad lineal con transmisién mediante correa dentada y doble gufa interna.
Tres tallas disponibles 90, 120 y 160 mm.

Translacién del carro realizada sobre guias con patines de recirculacién a bolas.
Protecciéon mediante ldmina de acero inoxidable.

Mz Carrera
Maxima

[Nm] [mm]
7 2000
76 2000
32 4000

245 4000
138 5750

1098 5650
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¢ Soluciones para el movimiento
MODULOS LINEALES AW

Motion Line PLUSC Unidad Lineal con doble gufa interna para cargas elevadas.
Montado sobre perfil de 160x75 mm.
Translacién del carro realizada sobre doble patin de recirculaciéon a bolas.
Translacién mediante correa dentada con la posibilidad de incorporar un fuelle de proteccion.
Mantenimiento simplificado, lubricacién centralizada y proteccién IP65.

Modelo Carrera Tamafio  Correa Fx Fy Fz Mx My Mz  Carrera
/Giro /Patin Maxima

(mm/rev) [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] [mm]

- 200 2xLM20  50AT10 7670 8472 8472 424 138 138 5730
MHSSEtH?E%E 200 4xLM20  50AT10 7670 13724 13724 900 1053 1053 5650

* Proteccion fuelle opcional

Motion Line HPCC Unidad lineal con transmisién por correa dentada y dos carros contrapuestos.
Dos tallas disponibles 80 y 120 mm.
Translacién del carro realizada sobre gufas con patines de recirculacién a bolas.
Transmisién mediante correa dentada y protegida con l&mina de acero inoxidable.

Modelo Carrera Tamafio  Correa Fx Fy Fz Mx My Mz  Carrera
/Giro /Patin Maxima

(mm/rev) [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] [mm]

MLHPCC-80-12 120 1xILM15 16ATS 1015 2118 4236 69 69 69 5850
MLHPCC-80-14 120 2x2LM15  16ATS 1015 4236 8472 915 457 457 5750
MLHPCC-120-12 200 1XILM20  32AT10 4510 3275 6550 126 126 126 5750

MLPPCC.120.14 200 2x2LM20 32AT10 4510 5550 13100 247 840 1680 5650

* Proteccion lamina de inoxidable

HUSILLO

Unidad lineal con transmision mediante husillo de recirculacién

de bolas.
‘2 . Amplia gama para la realizacién de movimientos lineales con uno o més ejes.
Q
g . Tres soluciones disponibles en base a la aplicacién y ambiente de trabajo.
é . La tecnologia usada se basa en ISO 7 (ISO 5 opcional).
o . Flexibilidad de instalacion con el suministro de las unidades mecanicas y sistemas electromecénicos completos.
% . Translacion del carro realizada sobre guia con patines de recirculacién de bolas.
a
] . Software EasyLin para Windows PC que permite la configuracion veloz y simplificada de la aplicacion.
8
v
E]
o
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Soluciones para el movimiento

MODULOS LINEALES

Motion Line HPV

Unidad lineal con transmisién mediante husillo de recirculacién de bolas ISO7 y ldmina de
proteccion.

Cuatro tallas sobre perfil de 30, 45, 60, 120 mm.
Disponibilidad completa de accesorios para montajes sobre uno o mas ejes.

Modelo Carrera Tamafio  Correa Fx Fy Fz Mx My Mz  Carrera
/Giro /Patin Méxima
(mm/rev) [N] [N] [N]  [Nm] [Nm] [Nm] [mm]
V-30-11 2-8 1XLM09  v8P2/08 1400 372 4236 6 2 2 800
V-45-11 3-10 IXLM12  Vv10P3/10 2800 992 8472 25 6 6 1200
V-60-12  5-10-16 2xLM15  Vv16P5/10/16 10490 1274 2548 34 189 000
V-80-12 5-10-1 2xLM20 Vv20P5/10/20 8940 4236 8472 138 915 457 2500
V-120-12 5-10-25  2xLM25 v25P5/10/25 15800 6550 13100 247 1680 840 3000

* Proteccion l@mina de inoxidable

Motion Line PROV

Unidad lineal con transmisién mediante husillo de recirculacién de bolas ISO 7 y ldmina de
proteccion.

Tres tallas sobre perfil de 90, 120 y 160 mm.

Translacién mediante doble gufa interna al perfil.

Solucién completa de motor y accionamiento para uno o mas ejes.

Modelo

Carrera Tamaho Correa Fx Fy Fz Mx My Mz Carrera

/Giro /Patin Maxima
(mm/rev) [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] [mm]
MLPROV-90-22 5-10 2xLM12 V12P5/10 5140 1136 1136 31 7 7 1000
MLPROV-90-24 5-10 4xLM12  vi2ps//10 5140 1840 1840 62 76 76 1000
MLPROV-120-22 5-10-16 2xLM15  v16P5/10/16 10490 3132 3132 103 32 32 1500
MLPROV-120-24 5-10-16 4xLM15 VviePs/10/16 10490 5074 5074 209 245 245 1500
MLPROV1690-22 5-10-20  2xLM20 Vv20P5/10/20 8940 8472 8472 398 138 138 2500
MLPROV-160-24 5-10-20  4xLM20 Vv20P5/10/20 8940 13724 13724 783 1098 1098 2500

* Proteccion ldmina de inoxidable

Motion Line PLUSV Unidad lineal con transmisién mediante husillo de recirculacién de bolas ISO7.
Posibilidad de incorporar un fuelle de proteccién.
Montado sobre perfil de 160x75 mm.

Translacién del carro realizada sobre doble patin de recirculacién a bolas.
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Modelo

* Proteccion fuelle opcional

Easy Control ™

El software de control y posicionamiento
puede ser instalado en un Windows PC o
Tablet y conectado mediante un cable
USB o Serial a la electrénica de control.

Un proveedor excelenteg opc jones
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Ejemplo de manipulador
Cartesiano (XYZ)

Carrera Tamafio Correa Fx Fy Fz Mx My Mz Carrera

/Giro /Patin Maxima
(mm/rev) [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] [mm]
MLI60PLUSV-22 5-10-20  2xLM20  VP5/20 12000 8472 8472 138 138 138 3000
ML160PLUSV-24 5-10-20 4xLM20  vP5/20 12000 13724 13724 1053 1053 1053 3000
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Soluciones para el movimiento

Un

Soluciones para el movimiento
ACTUADORES LINEALES AW

Amplia gama de actuadores lineales para multitud de
aplicaciones industriales

. |deales para sustituir los sistemas hidraulicos y neumaticos

. Con husillo de recirculacion a bolas de alto rendimiento vy alta durabilidad para cargas de hasta 120 kN.

. Fabricacion flexible en funcion de las necesidades de la aplicacion (carrera, motorizacion, fijaciones, etc).

. Software EasylLin para Windows sobre PC, lo que permite una rapida y simplificada configuracién de la aplicacion.

Mech Line Actuador lineal de precisién compatible con ISO 6431.
Seis tallas disponibles: 32, 40, 50, 63, 80 y 100.
Maximo rendimiento en el minimo espacio.
Actuador lineal con husillo de recirculacién a bolas de alto rendimiento.
Interface para motorizacién paso a paso o brushless directa o renviada.

Actuador Brida Husillo F. Méx. Axial CIN F.praercamznseggf(trl#e cﬂgira V. Max.

s - Mechatronics - Se cs & Vacuum

s0res

Talla @[mm] @[mm] Paso[mm] [N] [N] [mm] [mm/s]
Mech 25 32 10 3-10 2800-2500 298-398 300 150/500
Mech 32 47 12 5-10 5140-3900 649-620 500 250/500
Mech 50 65 16 5-10-16 10490-11810-8330 1324-1878-1549 500 250/800
Mech 63 75 20 5-10-20 14600-11000-13400 1843-1749-2684 600 250/1000
‘ oo oo, spaw
edor, excelentes opciones {,yff’}?-f ?'f{,




Soluciones para el movimiento

Mech Line Force

Actuador

Talla

MechF 50
MechF 63
MechF 80
MechF 100
MechF 125
MechF 150

Mech Line Plus

Actuador

Talla

MechP 50
MechP 63
MechP 80
MechP 100
MechP 125
MechP 160
MechP 160

Brida

@[mm]

65
75
95
115

125
165

Brida

@[mm]

65
75
100
120
140
180
180

or, excelentes opciones
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Soluciones para el movimiento
ACTUADORES LINEALES M

Actuador lineal evolucién de la serie Mech Line, la gran mayoria compatible con ISO 6431.
Seis tallas disponibles: 50, 63, 80, 100, 125 y 150.

Elevada modularidad y flexibilidad para aplicaciones dindmicas con elevada fuerza.
Disponible con motorizacién en linea o reenviada asi como con reductor epicicloidal
opcional.

P < P F.recomendable Carrera <
Husillo F. Max. Axial CIN para 2500Km Max. V. Max.

@[mm] Paso[mm] [kN] [kN] [mm] [mm/s]
20 5-10-20 14.6-11-13.4 1.8-1.7-2.6 300 2500
25 5-10-25 19.8-16-15.1 2.5-2.54-3.25 600 3500
32 5-10-20-32 25.-29.8-22.7-24.1 3.27-474454-564 800 9500
40 5-10-20-40 23.9-60.4-48.9-44.4 3-9.6-9.8-11.2 1000 12000
50 5-10-40 30.9-76.9-51 3.9-12.2-12.9 1000 11500
63 10-16-20 87.9-190-141.9 13.9-35.9-28.4 1000 32000

Actuador Llineal que combina fuerza extrema y una alta precisién, compatible con ISO 15542,
Ideal para cargas elevadas y una alternativa real para los cilindros hidraulicos y neumaticos.
Seis tallas disponibles: 50, 63, 80, 100, 125, 160.

Altas prestaciones alcanzando hasta 120 KN de fuerza (160 KN de pico).

Excelente disefio y alta calidad de sus componentes para garantizar una larga vida.
Sistema antirrotacién, baja rumorosidad y elevada productividad.

Husillo F.Max. Axial CIN  F-Tecomendeble M V.Max.

@[mm]  Paso[mm] [kN] [kN] [mm] [mm/s]
25 10 19.9 3.15 50-600 750/38
32 10 338 5.36 50-800 729/38
40 10 78.6 12.4 50-900 538/38
50 10 97.8 15.5 50-1100 467/38
63 10 109.7 17.4 50-1300 370/38
80 10 121.9 19.3 50-1500 292/38
80 20 213.7 338 50-1500 583/50

Kit montaje motorizacidn directa
Kit montaje motorizacon paralela
Kit pernos laterales traseros

Kit pernos laterales intermedios
Kit escuadra ampliada

Kit escuadra alta

Kit escuadra baja

Kit rétula bdstago

Kit horguilla hembra

Kit charnela

Sensor magnético Hall

iR FiC ™




Soluciones para el movimiento

Soluciones para el movimiento ‘
MESAS LINEALES AW

Un p

GAMA SM Series™ 2532|5063

AutomationWare ha introducido una nueva e innovadora solucién mecatronica de sistemas modulares para la manipulacion XYZ,

handling o Pick&Place, utilizando un enfoque innovador y econémico para todo tipo de aplicaciones industriales.

Elementos La Gama SM ofrece la mejor combinacion de velocidad, fuerza, precision y productividad (ciclo por minuto).
esenciales Puede alcanzar una velocidad hasta 15 m/s y las fuerzas hasta 3000 N.

Posicionamiento preciso ( +/- 0.07mm)

Sistema de guiado con doble patin de recirculacién de bolas para una gran rigidez

Totalmente controlable electrénicamente, programable en velocidad y aceleracion, velocidad y posicionamiento

Posibilidad de montar motorizacion Stepper o Brushless (opcional).

Control hasta 64 posiciones gracias al software para Windows PC EasyLine

Facil mantenimiento, gran durabilidad de funcionamiento aunque trabaje a altas velocidades.

Beneficios 30-40% de ahorro en comparacién con soluciones con Motores Lineales.
Baja dependencia de la velocidad con respecto a la carga, precisién en todas las condiciones.
Configurable con otras soluciones AW, como el actuador rotativo Rotac Plus.
Utilizacién en ambiente hostil o en salas blancas (IP65).
Facil colocacion de pinzas o sistema de vacio para una soluciéon P&P.
Répido y reconfigurable en cambios de formato.
Posibilidad de monitorizacién del ciclo de funcionamiento por diagnéstico.

royeedor, excelente%ppo’one% {.'.",'jf.}“,;;} .;-"3-‘{'” SPA
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¢ Soluciones para el movimiento \
MESAS LINEALES AW

-
. . - Velocidades  Encoder seig
Actuador Husillo Carrera FX. Max. FX. Nom. V. Méx Acel. Precisién Mx My My Cdyn
Motor Res
Talla @[mm] [mm] [mm] [N] [N] [mm/s] [mm/s?] [Nm/rpm]  [imp/giro] [mm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
SM25-BRO 12 5-10 60-120-180 250-125 200-100 375-750 7.5-25 0.32-4500 10.000 +/-0.01 95 234 234 2070
SM32-BR1 12 5-10 60-120-128-240 250-125 200-100 375-750 75-25 0.32-4500 10.000 +/-0.01 95 234 234 2070
SM50-BR2 16 5-10-16 120-180-240-300 470-235-145 376-188-116 375-750-1200  7.5-15-25 0.64-4500 10.000 +/-0.01 21 46 46 3290
SM63-BR3 20 5-10-20 120-180-240-300-420 1000-500-250 800-400-200 375-750-1500 7.5-15-30 1.27-4500 10.000 +/-0.01 443 76.7 76.7 5480

Calculo del momento de inercia

UM SM25 SM32 SM50 SM63
Carrera mm 60 120 180 60 120 180 240 120 180 240 300 120 180 240 300 420
Peso o Kg 0.6 1 12 12 16 194 2.28 2.8 335 39 4.45 41 474 542 611 746
Peso parte mévil Kg 035 0.45 055 059 0.75 09 106 154 1.8 206 233 232 266 3 334 402

M. Inercia Husillo  Kgmm?  0.46 071 086 046 071 096 122 47 63 79 96 14 155 195 235 316

Paso Ml para Kg de carga Momento de inercia Momento de inercia Momento de inercia Momento de inercia

[mm] [Kg mm?/Kg] @0 carga [Kg mm?] @0 carga [Kg mm?] @0 carga [Kg mm?] @0 carga [Kg mm2]
5 J=063xCU (kg) 029 045 061 083 119 153 183 568 744 921 1108 1287 1719 2140 2562 34.15
10 J=253xCU (kg) 135 185 235 196 261 3.24 3.91 860 1086 1312 1550 17.28 2224 27.10 3196 4179
16 J=6.47 x CU (kg) 1469 1798 2126 24.71
20 J=10.13 x CU (kg) 3492 42.46 4991 5735 7235

Maxima Velocidad
10

A

Carga
Fuerza Vs
2 Velocidad
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§ Solucién Cartesiana (XYZ) —_—
et Combinacion de 2 Slitte SM y un —e— Unidad con motor Lineal
actuador lineal de gama ML —e— Unidad con Slitte SM Precio Precisién
. hond o o s
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Soluciones para el movimiento
ACTUADORES ROTATIVOS AW

Actuadores rotativos con tallas de 48 a 200 y pares de 0.4 hasta 70Nm.
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s - Mechatronics - Sensc

Provistos de un amplio orificio central, capaces de cubrir amplias aplicaciones
Posibilidad de ofrecer soluciones integradas que reducen el costo de proyecto.
Software EasyRot que permite la configuracion veloz y simplificada de la aplicacion.

Maotorizacién con motor paso a paso, Brushless o “sin motor” para que la motorizacion sea realizada por el cliente,

Rotac Plus — Actuador rotativo

1 Motor y encoder
(Paso a paso o Brushless)

2 | Electronica de control

3 ) Sensor magnético Hall

5 & Vacuum
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Soluciones para el movimiento

ACTUADORES ROTATIVOS

Rotac Plus

Actuador rotativo de alta rigidez, precisién y repetibilidad de posicionamiento.

Seis tallas de 48 a 200, desde 1.2 a 70 Nm.
Transmisién de correa de alto rendimiento con calibracién micrométrica.

Con motorizacién paso a paso o Brushless, con opcién de reductor de alta eficiencia.

Actuador rotativo con amplio orificio central pasante.
Acto para ambientes hostiles, (puede trabajar de -30° +100° C).

Excelente relacién rendimiento/precio, larga vida atil y libre de mantenimiento.

Gracias al software para Windows PC EasyRot se ajusta facilmente tanto posicién velocidad como

aceleracion.

Adaptables a otras soluciones AW.

Un proveedor, cxcelentes opciones

indling - Plastics - Mechatronics - Sensors -

Magnetics & Vacuum

Rotac Plus — Actuador rotativo con motor paso a paso

Descripcién um RotacP48 RotacP65 RotacP85 RotacP100 RotacP130 RotacP200
Par maximo Nm 12 3 36 9 22 40
Relacién transmisién Ic 3 3 3 3 3 3
Par motor Nm 0.4 1.0 12 3.0 7.0 12.8
Tipo motor Part Nema 17 Nema 23 Nema 23  Nema24 Nema 34 Nema 34
Resolucién encoder P/vuelta 10000 10000 70000 10000 10000 10000
Inercia motor Kgm? 0.05 0.48 0.48 0.84 2.00 2.90
Maxima velocidad salida rpm 150 150 180 150 150 150
Inercia carga maxima Kgm? 4.86 432 432 75.6 180 261
Carga de empuje permitida N 860 880 1360 2560 4000 7800
Repetibilidad de posicién +/-0 0.012 0.012 0.012 0.012 0.012 0.012
Repetibilidad de posicién (HRP-S) +/-0 0.006 0.006 0.006 0.006 0.006 0.006
Sensor Hall Home Part PNP PNP PNP PNP PNP PNP
Modelo Driver control Part AW DCP48 AW DCP48 AW DCP48 AW DCP48 AW DCP48 AW DCP48
Software Part EasyRot EasyRot EasyRot EasyRot EasyRot EasyRot
Rotac Plus — Actuador rotativo con motor Brushless
Descripcién um RotacP48 RotacP65 RotacP85 RotacP100 RotacP130 RotacP200
Par maximo Nm 12 3 36 9 22 70
Relacién transmision Ic 3 3 25 3 3 3
Reductor planetario Part / / AWRL50 AWRL50 AWRL70 AWRL90
Relacién de transmisién Ig 4-6-8 4-6-8 4-6-8 4-6-8
Tipo motor Brushless (1000 rpm) W 200 400 400 400 750 1000
Par Max. Vs. Ratio factor Nm 0.47 118 0.42-0.28-0.21 0.88-058-0.44 2.1-14-11  6.9-4.6-34
Inercia motor Kgm? 0.177 0.277 0.277 0277 . 8.41
Maxima velocidad salida rpm 1000 1000 300-200-150 250-165-125 250-165-125 250-165-125
Inercia carga maxima Kgm? 0.0016 0.0025 0.028 0.04 0.163 121
0.062 0.09 0.366 272
0.1 0.16 0.65 484
Carga de empuje permitida N 860 880 1360 2560 4000 7800
Repetibilidad +/-0 0.06 0.06 0.018 0.015 0.015 0.015
de posicionamiento 0.012 0.01 0.01 0.01
0.009 0.008 0.008 0.008
Repetibilidad de posicién (HRP-B) +/-0 0.012 0.012 0.004 0.003 0.003 0.003
0.002 0.002 0.002 0.002
0.01 0.002 0.002 0.002
Reaccidon +/-0 0 0 0.008 0.007 0.007 0.007
0.006 0.005 0.005 0.005
0.004 0.003 0.003 0.003
Sensor Hall Home Part PNP PNP PNP PNP PNP PNP
Modelo Driver control Part AW RB AW RB AW RB AW RB AW RB AW RB
Software Part EasyRot EasyRot EasyRot EasyRot EasyRot EasyRot

iR FiC ™




Soluciones para el movimiento

Soluciones para el movimiento

ACCESORIOS

Reductores Planetarios VRL-SERIES

Excelente eleccién cuando se requiere precision y fiabilidad.
Larga variedad de tamafios de brida y ratios.

Tamafios desde el VRL-50 hasta el VRL-235.

Disponibles de 10 de 2 etapas.

Modelo Par salida N
[Nm]
VRL-50 6-9
VRL-70 18-27
VRL-90 50-75
VRL-120 120-180
VRL-155 240-360
VRL-205 500-750
VRL-235 1000-1500

Motores paso a paso

Motores paso a paso 17, 23, 24 con encoder integrado y conector Din.

@ Eje entrada

[@Gmm]

8-14
8- 14- 19
14-19-28
19-28-38
28-38-48
38-48-65
38-48-65

0 Eje Salida T. Brida
[@mm] [mm]
12 42-60-65
16 52-65-80
22 65-80-130
32 80-130-180
40 80-130-180
55 130-180-250
75 180-250-280

Driver autébnomo lazo cerrado con interfaz RS485 Modbus, posicionador interno con 64 posiciones ejecutables via |/0.

Alimentacion 24 6 48 Vdc.

Software easy para la configuracién de la aplicacién lineal, rotativa.

Modelo Tamafo Dim Motor
[mm]
PP 3241E Nema 23 56Xx56Xx56
PP 2376E Nema 23 56x56x76
PP 2485E Nema 24 60x60x85
Modelo DPO0-48-4 Modbus (L. abierto)

Accionamiento
Entradas / Salidas
Comando de posicién
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a

Par Motor | Bipolar
[Nm] [Amp]
0.55 2.8

16 2.8
3.0 4.0

DPC-48-4 Modbus (L. cerrado)

Tipo Box con motor paso a paso, gestion encoder 2500 impulso/rev
DI - 3DO

Via ModBus o con | /0
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¢ Soluciones para el movimiento
ACCESORIOS AW

Motores Brushless Alimentacion monofésica 230 Vac o trifasica 400 Vac.
Fuerza de 100 a 750 W (0.3 /
Motores Brushle

Realimentacion con resolver (estandar) de 13 bits.
Driver posicionador auténomo con hasta 64 posiciones

Configuracion con el software Easy para Windows PC

Modelo Fuerza Corriente N Corriente P Brida P Driver
[Nm] [Al [A] [mm] [w]
C204-01 0.32 0.90 2.70 40 100
C206-02 0.64 155 465 60 200
C206-04 127 2.60 7.80 60 400
C208-04 127 2.60 7.74 80 400
€208-07 239 5.10 15.3 80 750
€209-07 238 3.66 11 86 750
€209-10 3.18 4.25 12.37 86 1000
€210-10 3.18 7.30 219 100 1500
€210-20 6.37 12.05 36.15 100 2000

Soporte al cliente

La rapidez con la que se elabora la propuesta de automatizacion para el cliente, es el punto fuerte del servicio que ofrece AutomationWare.

La propuesta incluye el dimensionamiento electromecanico de La aplicacién y en el caso de un sistema cartesiano, el disefio (Layout) relativo

al mismo.

Software de dimensionamiento

Mediante una herramienta de software propio, AutomationWare
realiza el dimensionamiento mecanico de los sistemas a correa y
tornillo. Junto con la propuesta técnica y econémica del sistema, se
proporciona documentacion relativa a:

. Al médulo o al actuador.
. Al reductor si es necesario.
. A la motorizacion.

Archivos 2Dy 3D

En nuestra pagina web www.automationware.it estan disponibles
los archivos CAD en 2D Dwg y 3D Step de los moédulos vy
actuadores.

Layout

AutomationWare provee el layout de la soluciéon completa. EL
disefio permite una inmediata comprensiéon de la propuesta.
El ejemplo de layout en el proyecto agiliza el proceso de

Soluciones para el movimiento

ejecucion del proyecto por parte del Cliente.
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¢ Soluciones para el movimiento M

Easy™ Software

Easy™ Software PLC in/out
Comunicacién para la Para el comando
configuracioén del driver. de posiciones

MGDULO MOTOR DRIVER
LINEAL PASO A PASO PASO A PASO
[
MOTOR — DRIVER
ACLTIl\IJéBI?R BRUSHLESS BRUSHLESS

En el caso de que en una aplicacién hubiera un nimero limitado de puntos en los que posicionar un médulo o un
actuador, AutomationWare ha desarrollado un software de simple utilizacién, basado en Windows PC, que
permite simular paso a paso el movimiento y posteriormente grabar y memorizar éstos en el driver. Los pasos
previstos para el movimiento son facilmente de controlar mediante 1/0.

El software Easy permite la configuracion y la verificacién funcional de la aplicacién,
sin requerir que el usuario posea un conocimiento especifico de programacion.

EasyLIN package

Sistema modular integrado en un paquete para cubrir aplicaciones de posicionamiento o movimiento Llineal.

Incluye Actuador lineal de correa/husillo o cilindro eléctrico.
Motorizacién brushless o paso a paso con encoder integrado y freno si se precisa.
Driver posicionador con 64 posiciones programables, control I/0 y bus de campo.
Software de configuracién EasyLIN para Windows PC.
Accesorios para completar el sistema, como cables, interface USB/Modbus, etc.
Alimentacion: 24 6 48 Vdc para soluciones paso a paso y 230 Vac para brushless.
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Soluciones para el movimiento

Soluciones para el movimiento M

Easy™ Software

EasyROT package

Sistema modular integrado en un paquete para cubrir aplicaciones de posicionamiento o movimiento rotativo.

Incluye Actuador rotativo Rotac o servo actuador ServoRotac

Motorizacién brushless o paso a paso con encoder integrado y freno si se precisa.
Driver posicionador con 16 posiciones programables, control I/0 y bus de campo.
Software de configuracion EasyLIN para Windows PC.

Accesorios para completar el sistema, como cables, interface USB/Modbus, etc.

AwareVu™

AW ha desarrollado un nuevo sistema de diagndstico llamado AwareVu ™ que permite la monitorizacién del

sistema y el control de temperatura y vibracion, para identificar cualquier variacién en el ciclo de produccién y/o

posible mal funcionamiento.

El sistema puede avisar mediante una alarma local (luminosa), esta conectado a la red a través de WIFI o via USB,
para permitir el almacenamiento de los datos productivos en el ordenador central o en la nube.

El sistema también dispone de aplicaciones para dispositivos moviles teléfonos o tabletas para alertar a los opera-
dores de mantenimiento de posibles fallos de funcionamiento, con la posibilidad de mostrar datos, parémetros o
alarmas en pantalla.

El sistema adquiere y procesa las sefiales del sensor de vibracién y temperatura, que determina los umbrales de
LImite que puede establecer el cliente, que serd notificado en caso de vibraciones anormales o variaciones de tempe-
ratura excesivas.
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