' FICHAS 8P Bl
TECNICAS

OPTI MI ZANUDDO
F LEX I BILIDATD
R O BOTI CA

BB S e GIMBTIC ™

Handling - Plastics - M



wn
]
b
[
kS
E
(1]
o
c
(]
=
[
©
o
B
=
\O
£
o
I}
3
T
9
o
E
(18]
(&)

: Cambio automatico de herramientas /

7 TCITA—S /5= products

Disefio robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rapido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefados para maximizar la flexibilidad y
confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. EL dispo-
sitivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida Gtil, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios autométicos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-

tas una y otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC5-6 TC5-4E £ TA5-6 TAS5-4E
<} i
= =
. o ©
Referencia 12 P1001 P1003 E P1002 P1004
)
Carga Max. [Kg] 5 5 = 5 5
he)
Conexiones neumaticas 6 4 3 6 4
Sefales eléctricas - 8 - 8
Peso [Kg] 0.2 0.2 0.2 0.2
Mz (dinamico) [Nm] +50 +50 +50 +50
Mx/My (dinamico) [Nm] +50 +50 +50 +50
Interface mecanica ISO 9409-1 31.5-4-M5
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 25
contenido maximo de particulas Conexiones - .
5 M12 8P g 08m
de 25pm 2 = 8x0.25
Caudal [l/m] 100 g extremo
. & abierto
Conexiones M5

Un proveedor, excel

Handling - Plastics

e piffa i ™
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: Cambio automatico de herramientas

" TC/TA-5

OPCIONES REF.
TC5-6 P1013
TA5-6 P1014

P1005

* En ambos casos pueden tener dos opciones externas

DIBUJOS TECNICOS

P1001
TC5-6

85— R20 2

5,4(4X) ﬂl :
4 27 |

P1003
TC5-4E

= J 4,40(4x) £ . SR S

Un proveedor, cxcelentes opciones
M

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & VVacuum

s

Products

//

DESCRIPCION

8 sefales (1 incluida en TC5-4E)

8 senales (1 incluida en TA5-4E)

Soporte de herramienta Kit 5

P1002
TA5-6

>
rd F—
= !
8 ‘ﬂ_l =
P it
(=]
o i §
\
P1004
TAS5-4E
20{3x]
¥ 5 FB{2x)
: =
84 L 500
~ 107 7.5
= [oT1ed ©2 © ==
Mé{dx)

it e ™
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: Cambio automatico de herramientas /

TC/TA-20 ™

s

O«

J'. i‘;0
Q i’y

TC20-4E \ =

Disefio robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rapido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefados para maximizar la flexibilidad y
confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. EL dispo-
sitivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida Gtil, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automéaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-

tas una y otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento..

DATOS TECNICOS 5 TC20-4 TC20-4E < TA20-4 TA20-4 TA20-4E TA20-4E
o 5 Acero Acero
2 E
g (=]
Referencia = P0101 P0103 g P0102 P0123 P0104 P0124
-
Carga Max. [Kg] 20 20 = 20 20 20 20
he)
Conexiones neumaticas 4 4 5 4 4 4 4
Sefales eléctricas - 8 - - 8 8
Peso [Kg] 0.4 0.4 0.1 0.3 0.2 0.3
Mz (dindmico) [Nm] +158 +158 +158 +158 +158 +158
Mx/My (dindmico) [Nm] +200 +200 +100 +100 +200 +200
Interface mecanica ISO 9409-1 40-4-M6
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 2
contenido maximo de particulas Conexiones - &
8 M12 8P g 08m
de 25pm 2 = 8x0,25
Caudal [l/m] 150 g extremo
: " & abierto
Conexiones M5

. N ! — 000 (] L]
)—ll‘z’mndllpnlg—oyse‘,jor»’ @%L’Qt?r}zeéf)pg?—‘n?% Vacuum {o?;;..f;:?’ ?:‘:::o o
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: Cambio automatico de herramientas

- TC/TA-20

OPCIONES REF.
TC20 P1113
P1115
TA20 P1114
P1116
P0142
Cables para TC20 (lado robot) P0025
P0025-30

* En ambos casos pueden tener dos opciones externas

s

Products

//

DESCRIPCION

8 sefales (1 incluida en el TC20-4E)
4 sefales neumaticas adicionales
8 sefales (1 incluida en elTA20-4E)
4 sefiales neumaticas adicionales
Kit de herramienta 20
2 m cable de sefial M 12 8P- M12 SS
3 mcable de sefial M12 8P-M12 SS

DIBUJOS TECNICOS
P0101 P0102 P0132
TC20-4 TA20-4 TA20-4 - Acero
R20 »
- 4,40(4x) E i rd i t Jr_g'—L
1 A X |
= t x i ..,‘
& o > g
1
%ol L 1
38,80 A
5 F8(2x)
P0103 P0104 P0124
TC20-4E TA20-4E TA20-4E - Acero

ad - R20

&mé
&

2 - |H|!| -
2 | et
SR Ol =g
= I .|
4 27 5
nes

Un proveedor, cxcelentes opci
M

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & VVacuum
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: Cambio automatico de herramientas /

TC/TA-60. = "

TA60-6E

Te06E /@
-

Disefio robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rapido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. EL dispo-
sitivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida Gtil, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automéaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-

tas una y otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC60-8 TC60-8E £ TA60-8 TA60-8E
<} i
_ & g
Referencia 12 P1301A P1303A E P1302 P1304
)
Carga Max. [Kg] 60 60 = 60 60
he)
Conexiones neumaticas 10 10 3 8 8
Sefales eléctricas - 12 - 12
Peso [Kg] 18 1.9 1.0 1.1
Mz (dindmico) [Nm] + 600 + 600 + 600 + 600
Mx/My (dindmico) [Nm] + 600 + 600 + 600 + 600
Interface mecanica ISO 9409-1 31.5-4-M5
wn
B
[
g CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
(]
E Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 25
9]
b contenido maximo de particulas Conexiones - .
£ 5 12P g 05
S de 25 pm z = 12x0.5
2 23 Souriau = PO
) Caudal [l/m] 400 o extremo
'g E abierto
3 Conexiones G 1/8*

Un proveedor, excelentes opcion

Handling - Plastics - Meci ics - Sensors - Mag

‘22 vocuor LIPS




n
T
©
C
o
£
©
©
s
[}
-
[
©
o
S
=
\O
£
o
S
3
T
o
o
€
T
(&)

OPCIONES REF. DESCRIPCION

TC60-8 P1305 Interface de sefales Souriau de 12P, 12 senales (incluido en el TC60-6E)
P1307 Interface de sefales potencia Souriau de 12P, 8 sefiales de potencia (se recomienda la opcion P1314)
P1324 Sensor magnético Abierto/Cerrado (requiere la opcion P13110 P1320)
P1322 Maédulo de alta tension, 2 sefiales de potencia
P1325 Interface de 2 sefiales neuméticas de 3/8"
P1320 Interface de sefales de 1 m cable con extremo abierto, 12 sefiales (1 incluida en TA60-8E)
TA60-8E P1306 Interface de sefiales de potencia de 1 m cable con extremo abierto, 8 sefiales de potencia
P1213 Maédulo de alta tension, 2 sefales de potencia
P1323 Interface de 2 sefiales neumaticas de 3/8"
P1326 Interface de sefnales de 1 m cable con extremo abierto, 6 sefales de pares trenzados (bus)
P1329 Kit de abrazaderas para accesorios de herramienta hasta 60 kg para TA60
P0423 3 mde cable de sefial Souriau 12S con extremo abierto Conector Souriau 12S
Cablesy P8116-30 3 m cable de potencia Souiau 125 - final abierto
CofIEctores P8006 3 m cable de sefiales compacto Souriau 19S - final abierto
para TC60
(lado robot) P8149-30 Interface de sefiales Souriau de 12P, 12 sefiales (incluido en el TC60-6E)
P8008 Interface de sefnales potencia Souriau de 12P, 8 sefiales de potencia (se recomienda la opcién P1314)

DIBUJOS TECNICOS

P1301 P1302
TC60-8 TA60-8
_ 300
8 H7 &
Bl b4 6.8 (6x) A
?(b“) m: I 2% i R40
1 i
i
= 0
= e
]
1
6...
A-A
P1303
TC60-6E
L. S . 3
B

m’ o
1
N Y
Y
4 t
9 (6x)

R40

Un proveedor,
Handling - | M
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H Cambio automatico de herramientas /

' TC/TA100-8 7

TA100-8
Redondo

TA100-8
Cuadrado

Disefio robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rapido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. EL dispo-
sitivo de bloqueo patentado TrueConnectTM, proporciona a lo largo de su vida Gtil, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automéaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-

tas una y otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS 5 TC100-8 < TA100-8 TA100-8
-8 g Redondo Cuadrado
2 E
. o T
Referencia E P0401 = P0407 P0402
)
Carga Max. [Kg] 100 = 100 100
he)
Conexiones neumaticas 10 3 8 8
Sefales eléctricas - - -
Peso [Kg] 2.9 1.5 22
Mz (dindmico) [Nm] + 1000 + 1000 + 1000
Mx/My (dindmico) [Nm] +1000 +1000 +1000
Interface mecanica ISO 9409-1 40-4-M6
wn
B
[
g CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] B
(]
° Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] =
9]
E contenido maximo de particulas Conexiones - &
*g de 25 pm S E
© = =
k=) Caudal [l/m] 800 2
2 [
E Conexiones G1/8” T
Un proveedor, excelentes opciones “';::;-}: % ?}r o spam
Hundlipng Plastics - Mec ronics - Sensors - Magnetics & Vacuum {o? ¢ M ::o
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Cambio automatico de herramientas

- TC/TA100-8 s

OPCIONES REF. DESCRIPCION

TA100 P0423 Kit soporte de herramienta 100/60

DIBUJOS TECNICOS

P0407
TA100-8 - Redondo

P0401
TC100-8

= " . 8 H7(2x) 28
1 [} ]
9o R50 i ’
IEJ &)JI 2 9 3.‘
S Hlo 5 ' i
Cle o | §|g7
e
5 all @
= L&Y !
P0402
TA100-8 - Cuadrado
8 H7(2x) 8 *
S
Un proveedor, @xc@[@nt@g opciones {..:-‘”f’f&'}:ﬁ-? }:}r‘,“ sPam

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & Vacuumn
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Cambio automatico de herramientas /

TC/TA100-8 Sl

TA100-8E
Cuadrado

TA100-8E
Redondo

TC100-8E

TA100-8E
Redondo

Disefio robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rapido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y
confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. EL dispo-
sitivo de bloqueo patentado TrueConnectTM, proporciona a lo largo de su vida Gtil, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automéaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-

tas una y otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS 5 TC100-8E o TA100-8E TA100-8E TA100-8E
-g _g Redondo Redondo Cuadrado
s £
Referencia 2 P0403 g P0409 P0418 P0404
Carga Max. [Kg] - 100 = 100 100 100
Conexiones neumaticas 10 E 8 8 8
Senales eléctricas 12 10 16 10
Peso [Kg] 3.0 1.5 1.5 22
Mz (dinamico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000
Mx/My (dindmico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000
Interface mecanica ISO 9409-1 100-6-M10
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 2
contenido maximo de particulas Conexiones g P g O -
de25pm 2 Souriau ,g (P0409 & P0404)
Caudal [U/m] 800 5 4xM12 4S (P0418)
Conexiones G1/8” £

. N ! — 000 (] L]
)—ll‘z’mndllpnlg—oyse‘,jor»’ @%L’Qt?r}zeéf)pg?—‘n?% Vacuum {o?;;..f;:?’ ?:‘:::o o



n
©
3
c
o
£
©
C
=
o
<
v
o°
o
=
=1
©
£
o
2
=}
T
e
o
=
I
(S}

Cambio automatico de herramientas

TC/TA100-8E

OPCIONES REF.
TC100-8E P8116-40
P8006
TA100 P0423
DIBUJOS TECNICOS

P0403
TC100-8E

30" <

-

L

10 (&x)

P0418
TA100-8E - Redondo

Un proveedor, cxcelentes opciones

Magnetics

D

Handling - Plastics - M

oechatronics - Sensors
echatronics - >ensors

43 h7

B.& (6x)

28
o
Q
=

110 (6x)

L 15

& Vacuum

130

130

s

Products

//

DESCRIPCION

4 m de cable de sefial Souriau final abierto

Conector Souriau 12S

Kit de escuadras de fijacién de herramienta cuadrada 100/60

P0409
TA100-8E - Redondo

8 H7(2x)

P0404
TA100-8E - Cuadrado

it e ™

8 H7{2x)

15

10

115

v 10

B.60 (éx)
147.40

8.60 (6x) |

130




: Cambio automatico de herramientas /

" TC/TA120 Sl

TC120-8E

Disefio robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rapido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. EL dispo-
sitivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida Gtil, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios autométicos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-

tas una y otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC120-8 TC120-8E £ TA120-8 TA120-8E
o g
s =
. o ©
Referencia o P1401 P1403 = P1402 P1404
)
Carga Max. [Kg] 120 120 = 120 120
he)
Conexiones neumaticas 10 10 3 8 8
Sefales eléctricas - 19 - 17
Peso [Kg] 34 3.6 18 1.9
Mz (dindmico) [Nm] + 1000 + 1000 + 1000 + 1000
Mx/My (dindmico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000
Interface mecanica ISO 9409-1 100-6-M 10
wn
I
[
E CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
(]
° Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 3
9]
T contenido maximo de particulas Conexiones - &
g 8 19P = 1.0m
% de 25pum 2 Souriau »% 17 x 0,34 mm2
] Caudal [l/m] 800 compacto Gl extremo abierto
= ]
E Conexiones G1/8” T
Un proveedor, cxcelentes opciones “';:;- ;3 % ?}-‘ s
Handling - Plastics - Mec onics - Sensors - Magnetics & Vacuum {o? ¢ M ::o




OPCIONES REF. DESCRIPCION

TC120 P1305 Interface de sefales Souriau de 12P, 12 sefiales (incluido en el TC60-6E)
Cargador P1307 Interface de sefales potencia Souriau de 12P, 8 sefiales de potencia (se recomienda la opcion P1314)
de
Merremiania P1314 Pasadores para guia
P1324 Sensor magnético Abierto/Cerrado (requiere la opcion P1311 o0 P1320)
P1322 Modulo de alta tension, 2 sefales de potencia
P1325 Interface de 2 sefiales neumaticas de 3/8"
TC120E P1306 Interface de sefiales de potencia de 1 m cable con extremo abierto, 8 sefiales de potencia
Accesorios P1308 Interface de senales de 1 m cable con extremo abierto, 17 sefiales
de
. P1312 Kit de abrazaderas para accesorios de herramienta hasta 50 kg de carga
Herramienta
P1323 Médulo de alta tensién
P1326 Interface de 2 sefiales neuméticas de 3/8"
P0486 Kit de abrazaderas para accesorios de herramienta hasta 120 Kg para TA120
P0423 Kit de soporte de herramienta
Cablesy P8134-30 3 m cable sefial y potencia 125- final abierto
conectores . .
para TC60 P8149-30 3 m cable sefal compacto 19S- final abierto

(lado robot)

DIBUJOS TECNICOS

P1401
TC120-8

P1402
TA120-8

P1404
TA120-8E

P1403
TC120-8E

wn
T
©
C
o
£
T
©
=
[
=
[
©
o
o
=
MO
£
o
]
3
T
o
o
€
T
(&)

D

Un proveedor
Handling - F ics

excelentes opci n

hatronics - Sensors - Magn

& & vacuor LIPS




wn
]
i
[
g
E
(1]
g
s
(]
=
[
©
o
o
=
\O
E
o
g
3
T
9
o
E
(18]
(&)

H Cambio automatico de herramientas /

" TC/TA-180 "'

TA180-6E

TC180-6E

0 TC180-8

TA180-8

Disefo robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rdpido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y
confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. El disposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC180-8 TC180-6E £ TA180-8 TA180-6E
Referencia E P1801 P1803 E P1802 P1804
Carga Max. [Kg] 180 180 E 180 180
Conexiones neumaticas 10 10 5 8 8
Sefales eléctricas - 19 17
Peso [Kg] 3.4 3.6 1.8 1.9
Mz (didmico) [Nm] +1250 +1250 +1250 +1250
Mx/My (dindmico) [Nm] +1250 +1250 +1250 +1250
Interface mecanica ISO 9409-1 125-6-M5
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 3
contenido maximo de particulas Conexiones é o g o
2 & Souriau '% 17x0.34
Caudal [I/m] 1200 £ cable
Conexiones G1/8” £

Un proveedor,

Handling - Plastics

& Vacuum seibfrr Fie o
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OPCIONES REF.

TC180 P1305
P1307
P1324
P1322
P1325
P1320

TA180 P1306
P1213
P1323
P1326
P1329
P0423

Cablesy P8116-30

conectores P8006

para TC180

(Lado robot) P8149-30

P8008
DIBUJOS TECNICOS
P1801
TC180-8

P1803

TC180-6E

Un proveedor excelentes

hatronics - Sensor

D

Handling - F

cs-M

DESCRIPCION

Interface de sefiales Souriau de 12P, 12 sefiales (incluido en el TC180-8E)

Interface de sefiales potencia Souriau de 12P, 8 sefiales de potencia (se recomienda la opcién P1314)
Sensor magnético Abierto/Cerrado (requiere la opcién P1311 o P1320)

Mddulo de alta tension, 2 seiiales de potencia

Interface de 2 sefales neumaticas de 3/8”

Interface de seiiales de 1.0 m cable con extremo abierto, 12 sefiales (incluido en el TA180-8E)
Interface de seales de potencia de 1.0 m cable con extremo abierto, 8 sefales de potencia
Maddulo de alta tension, 2 seiiales de potencia

Interface de 2 sefiales neumaticas de 3/8”

Interface de sefiales de 1.0m calbe con extreo abierto, 6 sefiales de pares trenzados (bus)

Kit de abrazaderas para accesorios de herramienta hasta 60 kg para TA180

3.0 m de cable de sefial Souriau 12S con extremo abierto Conector Souriau 12S

3.0 m cable de potencia Souriau 12S - final abierto

3.0 m cable de sefales compacto Souriau 19S - final abierto

Interface de sefiales Souriau de 12P, 12 sefiales (incluido en el TC180-6E)

Interface de sefiales potencia Souriau de 12P, sefiales de potencia (se recomienda la opcién P1314)

P1802
TA180-8

P1804
TA180-6E

Mﬁgﬂ@@gg Vacuum {:?..;}:..fﬁ'? ?';‘:o“ o




H Cambio automatico de herramientas /

TC/TA-240 = ™7

Disefo robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rdpido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. El disposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC240-1 TC240-1EV 2 TA240-1 TA240-1€
- 2
a =] ©
Referencia = P6701A P6703 E P6702 P6704
)
. =l
Carga Max. [Kg] 240 240 s 240 240
Conexiones neumaticas 3 3 3 1 1
Senales eléctricas - 23 17
Peso [Kg] 8.3 8.3 5.1 5.1
Mz (didmico) [Nm] +2000 +2000 +2000 +2000
Mx/My (dinamico) [Nm] +2400 +2400 +2400 +2400
Interface mecanica ISO 9409-1 125-6-M10
wn
It
[
E CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presion maxima [bar] 10 Voltaja maximo [V] 6
(]
E Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 60
= . . .
O contenido maximo de particulas Conexiones o ©
g e 23P = 19S
% 25pm 2 Souriau 'g Souriau
9 Caudal [I/m] 2000 £
2 (9]
§ Conexiones Lado Robot: 1x G 1/2",2x G 1/8” -

Lado Herramienta: 1 x G 1/2”

000 (] L]
R e a2 Vacuum iR FiT ™
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H Cambio automatico de herramientas
; /2= products
OPCIONES REF. DESCRIPCION
TC240 P6738 Interface de sefiales Souriau de 23P + 3 M8, 17 + 6 seiiales
P6711 Interface de sefales Souriau de 23P, 23 sefiales
P6712 Interface de sefial Harting
P6713 Interface de sefal y servo Harting
P6715 4 acoplamientos agua/aire
P6715-2 2 acoplamientos agua/aire
P6718 Valvula integrada
P6736 Interface servo Souriau 12P, 8 sefiales servo
P6771 Interface Profinet M12-D-cédigo
P6847 Interface de 8 sefiales neumaticas de G1/4"
P6873 Sensor magnético abrir/cerrar
TA240 P6721 Interface de sefial Souriau 235, 23 sefiales
P6722 Interface sefales Harting
P6723 Interface senales y servo Harting
P6725-2 2 acoplamientos agua/aire
P6725 4 acoplamientos agua/aire
P6737 Interface servo Souriau 125, 8 sefiales servo
P6739 Interface de sefiales Souriau 19S, 17 sefiales
P6775 Interface Profinet M12-D-cédigo
P6848 Interface de 8 sefiales neumaticas de 8 G1/4"
P6848 Placa de herramienta
Cables y conectores P8129-50 Cable de 5 m sefiall/bus Souriau 235 con extremo abierto
(’lJ:;: Ig::t()) P8002 Conector Souriau 23P
Cables y conectores P8102-20 Cable de sefial de 2m 19P con extremo abierto
(’lJ:;: Igrzrsa?nienta) P8003 Conector Souriau 19P
Soportes de P8302 Soporte de herramienta
erremiente2 P8306A Cubierta con sensor de final de carrera
DIBUJOS TECNICOS

P6702
TA240-1

P6701
TC240-1

n
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£ -

© =
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e =
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H Cambio automatico de herramientas /

TC/TA-250 =~ ™

TA250-8

1€250-8 2 Cuadrado

Redondo

Disefo robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rdpido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. El disposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

5 = © TA250-8 TA250-8
DATOS TECNICOS .§ TC250-8 c Cuadrado Redondo
® €
q (o} ©
Referencia = P6411 = P6474 P6417
)
. T
Carga Max. [Kg] 200 s 200 200
Conexiones neumaticas 10 5 8 8
Senales eléctricas
Peso [Kg] 6.0 3.5 2.6
Mz (didmico) [Nm] +1250 +1250 +1250
Mx/My (dinamico) [Nm] +2000 +2000 +2000
Interface mecanica ISO 9409-1-125-6-M10
wn
It
[
E CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presién maxima [bar] 10 Voltaja maximo [V]
(]
E Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A]
= . . .
E contenido maximo de particulas Conexiones 3 ©
o 0 c
% 25um nc:’ .%
9 Caudal [I/m] 1600 £
o [}
E Conexiones Lado Robot: G 1/4”, 2xG 1/8” -+

Lado Herramienta: G 1/4”

Un proveedor{ rgxcelemiteg op“gg/je;j {::;'ff‘}‘rﬁ;’ ;"",4"{,“ s
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H Cambio automatico de herramientas
/ products

- TC/TA-250

OPCIONES REF. DESCRIPCION
TA250 P6472 Kit soporte de herramienta 250
DIBUJOS TECNICOS
P6411 P6417
TC250-8 TC250-8 - Redondo
L R62,50 B .75
o f 2
>\ [ ©10,50(éx) | - |
& 9 _-g“
/ T (=)
o o o :
s
—_J 1
8_| 9850
P6474

TC250-8 - Cuadrado

Cambio automatico de herramientas
8

Un proveedor, excelentes opciones {::.?3",4”‘?‘&.? ,?f{,“ A
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H Cambio automatico de herramientas /

7 TCITA—Z /5= products

TA250-8E
Cuadrado

TA250-8E
Redondo

TC250-8E

TA250-8E
Redondo

Disefo robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rdpido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. El disposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS I TC250-8E 5 TA250-8E TA250-8E TA250-8E
3 g Cuadrado Redondo Redondo
= £
. o ©
Referencia = P6412 E P6473 P6418 P6431
)
. T
Carga Max. [Ke] 200 ° 200 200 200
Conexiones neumaticas 10 3 8 8 8
Senales eléctricas 21 19 19 19
Peso [Kg] 6.1 3.7 2.7 2.8
Mz (didmico) [Nm] +1250 +1250 +1250 +1250
Mx/My (dinamico) [Nm] +2000 +2000 +2000 +2000
Interface mecanica ISO 9409-1-125-6-M10
wn
L
[
% CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
% Presién maxima [bar] 10 Voltaja maximo [V] 60
E Calidad Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 2
= . . .
o contenido maximo de particulas Conexiones - ©
E e 23P = 19S
= 25um 2 SerE B Souriau (P6418)
5 Gl 10m20x05
° Caudal [I/m] 1600 L : e
-g Rl ext.cable abierto
i Conexiones Lado Robot: G 1/4”, 2xG 1/8” - (P6431y P6473)

Lado Herramienta: G 1/4”

- {::;"f.f‘..fg;: ;,‘"‘f{.“ e

Un proveedor, cxcelentes opcio
Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - M

cs - Me (
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§ Cambio automatico de herramientas
/51 products

OPCIONES REF. DESCRIPCION
TA250 P6472 Kit soporte de herramienta 250
Egﬁé%%’rzesso o P8129-50 5 m cable sefal/bus Souriau 23S-final abierto

ara =

ado robot) P8002 Conector Souriau 23S
Cablesy P8105-20 2 m cable de sefial compacto 19P -final abierto
Conecisi oc

ado herramienta) P8007 Conector compacto Souriau 19P

DIBUJOS TECNICOS

P6412 P6418
TC250-8E TC250-8E, Redondo
35 _
L Ré2,50 £ 74.20
[ ©105006 ?r : | L
I [
® o =
== J R62,50 — 3,
& = 0 = 5
| E“; = 5

10750 “T——

P6431 P6473
TC250-8E, Redondo b TC250-8E, Cuadrado

2 $ 5 s -
£ ; = 9
2 . e I (T |
£ ! 3 = I
@ B
F . B ? T
[
: 8 i
k= o
§ !
E
° ez |02
o
E
T
(&)
) 0o oo o~ sem
Un proveedor, excelentes opciones {?f?’?ﬁ-f .:“”f‘f.
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H Cambio automatico de herramientas /

~TC/TA-350 =~ ™

TC350-8 : TA350-8 : . _BEER:
Redondo i % Cuadrado

Disefo robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rdpido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. El disposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC350-8 £ TA350-8 TA350-8
o K] Cuadrado Redondo
= =
q (o} ©
Referencia = P0601 = P0606 P0602
)
. T
Carga Max. [Ke] 350 o 350 350
Conexiones neumaticas 10 5 8 8
Senales eléctricas
Peso [Kg] 10.5 5.7 5.3
Mz (didmico) [Nm] +3500 +3500 +3500
Mx/My (dinamico) [Nm] +3500 +3500 +3500
Interface mecanica ISO 9409-1-125-6-M12
wn
It
[
E CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presién maxima [bar] 10 Voltaja maximo [V]
(]
E Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A]
= . . .
E contenido maximo de particulas Conexiones = o
o o c
% 25 um DC:’ .%
° Caudal [I/m] 1600 L
o o
E Conexiones Lado Robot: G 1/4”, 2xG 1/8” -

Lado Herramienta: G 1/4”

Un proveedor{ rgxcelemiteg op“gg/je;j {::;'ff‘}‘rﬁ;’ ;"",4"{,“ s
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H Cambio automatico de herramientas
/ products

- TC/TA-350

OPCIONES REF. DESCRIPCION
TA350 P0639 Kit soporte de herramienta 350
DIBUJOS TECNICOS
P0601 P0606
TC350-8 TC350-8, REDONDO

I
) gl | =
O . 2 &
di E 5 g
O Z_.
5
. 7100 H7 T
o)
P0602
TC350-8, CUADRADO
) . '
¢ Ay =]
: =N
: iz |
= = 3
i SJER
© "\: =| 3
£
2
3 o]
2 i
£ @12 W7{2x) =
8
Un proveedor, excelentes opciones {?f?’?ﬁ-f .:"”f‘f. o
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H Cambio automatico de herramientas

TC/TA-350E =~ ™

TA350-8E
Redondo

TC350-8E

TA350-8E
Cuadrado

Disefio robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rapido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automadticos para herramientas de Robot System Products, estdn disefados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. ELdisposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS I TC350-8E ic TA350-8E TA250-8E
= o Cuadrado Redondo
= £
A o ©
Referencia = P0603 = P0604 P0608
-
z 25
Carga Méx. [Kg] 350 ° 350 350
Conexiones neumaticas 10 5 8 8
Senales eléctricas 21 17 19
Peso [Kg] 10.5 6.2 5.7
Mz (didmico) [Nm] +3500 +3500 +3500
Mx/My (dindmico) [Nm] +3500 +3500 +3500
Interface mecanica ISO 9409-1-160-11-6-M12
wn
3
C
E CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
m
2 Presiéon maxima [bar] 10 Voltaja maximo [V] 60
[
-;, Calidad Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 2
= contenido maximo de particulas Conexiones o ©
g 2 23P = 19S
% 25um 2 Sanky g Souriau (P0608)
1.0m20x0.5
° Caudal [I/m] 1600 £
g [} cable
& Conexiones Lado Robot: G 1/4”, 2xG 1/8” = (P0604)

Lado Herramienta: G 1/4”

lentes opciones iR e ™

Handling - Plastics

lect

Un proveedor, exce



.

s Cambio automatico de herramientas
/5= products
I (::/’ IA“\"EB!ES‘[)'EE
OPCIONES REF. DESCRIPCION
TA250 P0639 Kit soporte de herramienta 350
Cablesivim P8129-50 5 m cable sefial/bus Souriau 23S-final abierto
ara TC250-8E
ado robot) P8002 Conector Souriau 23S
(C:grl:éﬁo\:_es P8102-20 2 m cable de senal compacto 19P -final abierto
ara TA250-8E .
ado herramienta) P8003 Conector Souriau 19P
DIBUJOS TECNICOS
P0603 P0608
TC350-8E TC350-8E - Redondo

O

£
|

© oy
m10(11%) | |

T
1

QOO0

[ o= !
P0604
TC350-8E - Cuadrado
% , TSI
g \. ;B\%Eol M
<) o ———e )
LD 4
: by
3
o 2 W i 180,80
o
€
8
Un proveedor, excelentes opciones {.?fﬁfﬁ.f ‘?}’{. s
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H Cambio automatico de herramientas /

TC/TA-480 =~ "°

TA480-1

TC480-1

TC480-1

TA480-1

Disefo robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rdpido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. El disposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC480-1 TC480-1EV £ TA480-1 TA480-1
<} i
: S £
Referencia = P6801 P6803 E P6802 P6804
)
. T
Carga Max. [Kg] 480 480 s 480 480
Conexiones neumaticas 3 3 3 1 1
Senales eléctricas - 23 - 17
Peso [Kg] 13.1 13.1 7.7 7.7
Mz (didmico) [Nm] +2300 +2300 +2300 +2300
Mx/My (dinamico) [Nm] +2300 +2300 +2300 +2300
Interface mecanica: P6801y P6802 ISO 9409-1 160-10-M12 - P6851Ay P6872 1SO 9409-1 160-10-M10
wn
It
[
% CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
(]
E Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 6
= . . .
o contenido maximo de particulas Conexiones - ©
g e 23P = 19S
Q
% 2 & Souriau I= Souriau
9 Caudal [I/m] 2000 £
2 (9]
E Conexiones Lado Robot: G 1/4”, 2xG 1/8” -

Lado Herramienta: G 1/4”

L] e e
Un proveedor, oxcolentes RENEE . GIMATIC ™
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OPCIONES

TC480

TA480

Cables y conectores
para TC480
(lado robot)

Cables y conectores
para TA480
(Lado robot)

REF.

P6711
P6718
P6873
P6771
P6736
P6847
P6721
P6739
P6775
P6848
P8303

P8129-50

P8129-50
P8002

P8102-20
P8003

DIBUJOS TECNICOS

P6801
TC480-1

P6851A
TC480-1

Lh1proveedor excelentes

hatronics - Sensor

D

Handling - F

cs-M

DESCRIPCION

Interface de sefales Souriau de 23P, 23 senales
Vilvula integrada

Sensor magnético Abierto/Cerrado

Interface Profinet M12-D-cédigo

Interface de servo Souriau 23P, 8 sefales servo
Interface de 8 sefiales neumaticas G1/4"
Interface de sefial Souriau, 23S, 23 sefiales
Interface de sefal Souriau 19S, 17 sefales
Interface Profinet M12-D-cédigo

Interface de 8 sefiales neumaticas G1/4"

Placa de herramienta

5 m de cable sefal/bus Souriau 23S- final abierto
5m de cable de sefal 19P - final abierto
Conector Souriau 23S

2 mde cable de sefal 19P - final abierto

Conector Souriau 19P

P6802
TA480-1

i
t

Touny |

o

e

P6872
TA480-1

Mﬁgﬂ@@gg Vacuum {:?..;}:..fﬁ'? ?';‘:o“ o




H Cambio automatico de herramientas /

TC/TA-720  ~ "

TA720-1EV

TA720-1

Disefo robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rdpido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flota de robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. El disposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC720-1 TC720-1EV £ TA720-1 TA720-1EV
<} i
: S £
Referencia = P6901 P6903 E P6902 P6904
)
. T
Carga Max. [Ke] 1000 1000 o 1000 1000
Conexiones neumaticas 3 3 3 1 1
Senales eléctricas
Peso [Kg] 20.4 21.0 10.8 11.0
Mz (didmico) [Nm] +10000 +10000 +10000 +10000
Mx/My (dinamico) [Nm] +10000 +10000 +10000 +10000
Interface mecanica ISO ISO 9409-1 200-12-M16
wn
It
[
% CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V]
(]
E Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A]
;‘é contenido maximo de particulas Conexiones = o
o o c
% 25pum DC:’ E
° Caudal [I/m] 2000 L
o o
E Conexiones G1/2” -

D

Handling - Plas

Un proveedor, excelentes opciones

LGiff s ™
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OPCIONES REF. DESCRIPCION

TC720 P6711 Interface de sefales Souriau de 23P, 23 senales
P6718 Vilvula integrada
P6873 Sensor magnético Abierto/Cerrado
P6771 Interface Profinet M12-D-cédigo
P6736 Interface de servo Souriau 23P, 8 sefales servo
P6847 Interface de 8 sefiales neumaticas G1/4"
TA720 P6721 Interface de sefal Souriau, 23S, 23 sefiales
P6739 Interface de sefial Souriau 195, 17 sefiales
P6775 Interface Profinet M12-D-cédigo
P6848 Interface de 8 sefiales neumaticas G1/4"
P8303 Placa de herramienta
P8129-50 5 m de cable sefal/bus Souriau 23S- final abierto
Cables y conectores P8129-50 5m de cable de sefal 19P - final abierto
(f:;: ::Z:t? P8002 Conector Souriau 23S
Cables y conectores P8102-20 2 mde cable de seiial 19P - final abierto
(f:;: -rl-:t?ozt? P8003 Conector Souriau 19P
DIBUJOS TECNICOS
P6901 P6902
TC720-1 3 TA720-1

HRe

=

.

Y |

kv e e A

v

e

{

P6904
TA720-1E

P6903
TC720-1EV
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Un proveedor, excelentes opciones {.}"f;""}:ﬁ? }rﬁ,n sPam
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H Cambio automatico de herramientas /

TC/TA-1000 ~ "2

TA1000-8E

TC1000-8

TA1000-8

Disefo robusto Acoplamiento Repetibilidad de Modelos 3D Mantenimiento
para aplicaciones rdpido con posicionamiento para Robot reducidoy alta
de alto par alta tolerancia absoluto CAD-systems expectativa de vida

Los cambios automaticos para herramientas de Robot System Products, estan disefiados para maximizar la flexibilidad y

confiabilidad de su flotade robots. La robustez y la alta seguridad se combinan con un disefio compacto y ligero. El disposi-
tivo de bloqueo patentado TrueConnect™, proporciona a lo largo de su vida util, una repetibilidad de posicionamiento
absoluta. Los cambios automaticos RSP hacen posible que su robot pueda realizar operaciones de cambio de herramien-
tas unay otra vez, dia tras dia, con un bajo mantenimiento.

DATOS TECNICOS o TC1000-8 TC1000-8E £ TA1000-8 TA1000-8E
<} i
: S £
Referencia = PO701A PO703A E PO702A PO704A
)
. T
Carga Max. [Ke] 1000 1000 o 1000 1000
Conexiones neumaticas 10 10 5 8 8
Senales eléctricas - 23 19
Peso [Kg] 19.8 19.8 8.5 8.5
Mz (didmico) [Nm] +10000 +10000 +10000 +10000
Mx/My (dinamico) [Nm] +10000 +10000 +10000 +10000
Interface mecanica ISO 9409-1 200-12-M16
wn
It
[
E CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
(18]
2 Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
(]
E Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 5
= . . .
o contenido maximo de particulas Conexiones - ©
g = 3 modulos b= 23S
‘g 25pm & Harting 10B '% Souriau
9 Caudal [I/m] 2400 £
2 (9]
E Conexiones Lado Robot: G 1/2”, 2xG 1/8” -

Lado Herramienta: G 1/2”

Un proveedor, @xce\[y»@nt@g ’Qpc/ongsﬁ {::.?ff"?,r'-} ?f{:’ >

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & VVacuum



; o

: Cambio automatico de herramientas
/5= products
OPCIONES REF. DESCRIPCION
Conectores P8009 3 médulos de conectores Harting

para TC1000-8E

Cables y P8112-20 2 m cable sefal Souriau 23P- final abierto
conectores
para TA1000-8E P8001 Conector Souriau

DIBUJOS TECNICOS

P0702A
TA1000-8

PO701A
TC1000-8

M1s[12x)

PO704A
TA1000-8E

P0O703A
TC1000-8E

_E 1 mb ()
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I Sefales neumaticas, Aptos para htas. Bajo peso y alta Mantenimiento
Rotacion libre P . de soldaduray . . .
del sexto eje eléctricas, potencia, > : resistencia a reducido y alta
buses y refrigeracion accionamientos la corrosion expectativa de vida
servo

Con las Juntas Rotativas - Swivels, de Robot System Products, se pueden transmitir sefales neumaticas, eléctricas,
datos vy refrigeracion, asi como potencia a htas. de soldadura, manteniendo las capacidades de movimiento del robot. El
sexto eje puede rotar libremente, sin las limitaciones propias de las mangueras, los cables u otros elementos, y junto con
nuestros paquetes de energia incluso no poner limites al movimiento de los ejes 4 y 5. Su bajo peso y alta resistencia a la
corrosién, junto con un minimo mantenimiento, permitird acortar sus tiempos de ciclo, mejorard su productividad y reduci-

ra el tiempo de inactividad en cualquier aplicacién, que involucre movimientos sustanciales del robot.

DATOS TECNICOS o S20-2 S20-6 S20-2E S20-6E
&
g [=]
Referencia 12 PO110A PO112A PO111A PO113A
)
Carga Max. [Kg] 20 20 20 20
Conexiones neumaticas 2 6 2 6
Sefales eléctricas - - 8 8
Peso [Kg] 0.35 0.65 0.65 0.95
Mz (dinamico) [Nm] +200 +200 +200 +200
Mx/My (dindmico )[Nm] +158 +158 +158 +158
Interface mecanica I1SO 9409-1 40-4-Mé6
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del Aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 0.5
contenido maximo de particulas Conexiones - .
5 M12 8P g 08m
de 25pm 2 = 8x0.25
Caudal [l/m] 150 g extremo
. & abierto
Conexiones M5
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520

OPCIONES

Cables far 520-xE - lado robot -

DIBUJOS TECNICOS

POT10A
S20-2

725 H7
Mé T 15(4x)

PO1T1A
S20-2€E

R4S
& H7
25 H7
i Mé T 16 (4x)
[

& mb

25 h?7

Mé (4x) =T
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REF.

P0025
P0025-30

90°(3x)

s

Products

//

DESCRIPCION

2m de cable de sefial M12 85-M12 -8P
3 m de cable de sefal M12 85-M12 -8P

PO112A
S20-6

El 7.
0
=y i
1 I
r~t an
£
! © v 2
S e
i =
L |
5 '
s
E! 4_._. 68.60
PO113A
S20-6E
:'.’- : 1
=l 4 80.5 500
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5-10

S100-4E
19 Senales

Rotacién libre Senales neumaticas, Aptos para htas. Bajo pesoy alta Mantenimiento
del sexto eje eléctricas, potencia, de s?oldad.ura y resistencia a reducido y alta
) buses y refrigeracion accionamientos la corrosion expectativa de vida
servo

Con las Juntas Rotativas - Swivels, de Robot System Products, se pueden transmitir sefiales neumaticas, eléctricas,

datos vy refrigeracion, asi como potencia a htas. de soldadura, manteniendo las capacidades de movimiento del robot. EL

sexto eje puede rotar libremente, sin las limitaciones propias de las mangueras, los cables u otros elementos, y junto con
nuestros paquetes de energia incluso no poner limites al movimiento de los ejes 4 y 5. Su bajo peso y alta resistencia a la
corrosién, junto con un minimo mantenimiento, permitird acortar sus tiempos de ciclo, mejorard su productividad y reduci-

ra el tiempo de inactividad en cualquier aplicacién, que involucre movimientos sustanciales del robot.

5]
L 0
DATOS TECNICOS & S100-4 S100-4E S100-4E
_8 19 Senales
3
Referencia P0410A PO411A P0472
Carga Max. [Kg] 100 100 100
Conexiones neumaticas 4 4 4
Sefales eléctricas - 12 19
Peso [Kg] 3.9 43 4.4
Mz (dinamico) [Nm] + 1000 + 1000 + 1000
Mx/My (dindmico) [Nm] + 1000 + 1000 + 1000

Interfaz mecénica ISO 9409-1 100-6-M10

CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS

Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del Aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 1
contenido maximo de particulas Conexiones - o
3 12P € 195
de 25 ym 3 Souriau g Compact
23P Souriau
[} ! ©
2 Caudal [/m] 600 Souriau = 23P Souriau
é Conexiones Lado robot: G 1/8” Lado herramienta: G 1/8” P0472 2= P0472
n
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' S-100

Cables y conectores para 5100-xE

Cables y conectores para5100-xE19
sefales (lado robot)

Cables y conectores para5100-xE

Cables y conectores para5100-xE19
sefales (lado herramienta)

DIBUJOS TECNICOS

REF.

P8116-40
P8006
P8129-50
P8002
P8111-20
P8005
P8105-20
P8007

S100-4E -19 Senales

u
o
2
=
0n
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DESCRIPCION

4m de cable de de sefial Souriau 12S con extremo abierto
Conector Souriau 125
5m de cable de sefial Souriau 23S- extremo abierto
Conector Souriau 23S
2 mde cable de sefial Souriau 12P - extremo abierto
Conector Souriau 12P
2 m de cable de sefal Souriau 19P extremo abierto

Conector compacto Souriau 19P

75.50

®

®

10 {6x).

M

Liff s ™
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S100-8E
19 Sefiales

Sellado

Rotacidn libre Sefales neumaticas, Aptos para htas. Bajo peso vy alta Mantenimiento
del sexto eje eléctricas, potencia, de soldaduray resistencia a reducido y alta
buses y refrigeracién accionamientos la corrosién expectativa de

servo vida

Con las Juntas Rotativas - Swivels, de Robot System Products, se pueden transmitir sefiales neumaticas, eléctricas,
datos y refrigeracién, asi como potencia a htas. de soldadura, manteniendo las capacidades de movimiento del robot. El
sexto eje puede rotar libremente, sin las limitaciones propias de las mangueras, los cables u otros elementos, y junto con
nuestros paquetes de energia incluso no poner Llimites al movimiento de los ejes 4 y 5. Su bajo peso y alta resistencia a la
corrosion, junto con un minimo mantenimiento, permitird acortar sus tiempos de ciclo, mejorara su productividad y reducira
el tiempo de inactividad en cualquier aplicacién, que involucre movimientos sustanciales del robot.

DATOS TECNICOS o S100-8 S100-8E S100-8E S100-8E
g Selllado 19 sefiales
[=]
Referencia = P0O412A PO413A P0495 P0471
)
Carga Max. [Ke] 100 100 100 100
Conexiones neumaticas 8 8 8 8
Senales eléctricas - 12 12 19
Peso [Kg] 5.0 5.3 6.2 5.5
Mz (didmico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000
Mx/My (dinamico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000
Interface mecanica ISO 9409-1-100-6-M10
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 2
contenido maximo de particulas Conexiones - ©
= 12P = 19 S Compact
Q
" 25pm & Souriau E Souriau
E Caudal [I/m] 600 23Pp 2 23p
— [
E Conexiones Lado Robot: G 1/8” Souriau -+ Souriau

Lado Herramienta: G 1/8”

e GIMETIC ™

cs & Vacuun
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OPCIONES REF.
C
cgrl:éﬁores para P8116-40

100-8E
(lado robot) P8006
Cables y P8129-50
conectores para
$100-8E 19 sefiales
(lado robot) P8002
Cablesy P8111-20
conectores para

S100-8E

(lado herramienta) P8005
Cables y P8105-20
conectores para

S100-8E19 senales

(lado herramienta) P8007

DIBUJOS TECNICOS

P0412A
S100-8

//

DESCRIPCION

4 mde cable sefial Souriau 12S- extremo abierto
Conector Souriau 12S
5m de cable sefial Souriau 23S- extremo abierto
Conector Souriau 23S

2 m de cable sefial Souriau 12P- extremo abierto
Conector Souriau 12P

2 mde cable sefial Souriau 19P- extremo abierto

Conector compacto Souriau 19P

PO413A
S100-8E

75.50
BEmé
oy S BTAE

H129
o1r

06 ©6

| M0 717 (839

P0495
S100-8E - Sellado

Un proveedor, excelentes opci
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S250 .. ..

- Sefiales neumaticas, Aptos para htas. Bajo peso y alta Mantenimiento
Rotacion libre P . de soldadura . . -
del sexto eje eléctricas, potencia, > uray resistencia a reducido y alta
buses y refrigeracion accionamientos la corrosién expectativa de vida
servo

Con las Juntas Rotativas - Swivels, de Robot System Products, se pueden transmitir sefiales neumaticas, eléctricas,

datos y refrigeracion, asi como potencia a htas. de soldadura, manteniendo las capacidades de movimiento del robot. El

sexto eje puede rotar libremente, sin las limitaciones propias de las mangueras, los cables u otros elementos, y junto con
nuestros paquetes de energia incluso no poner limites al movimiento de los ejes 4 y 5. Su bajo peso y alta resistencia a la
corrosién, junto con un minimo mantenimiento, permitird acortar sus tiempos de ciclo, mejorara su productividad y reduci-

ra el tiempo de inactividad en cualquier aplicacién, que involucre movimientos sustanciales del robot.

DATOS TECNICOS 5 S250-8 S250-8E S250-8E
5 Sellado
@
Referencia 3 P6415 P6416 P6491
-}
Carga Max. [Kg] 250 250 250
Conexiones neumaticas 8 8 8
Senales eléctricas - 19 19
Peso [Kg] 11.8 12.0 13.9
Mz (dinamico) [Nm] +2500 +2500 +2500
Mx/My (dinamico) [Nm] +2500 +2500 +2500
Interface mecanica I1SO 9409-1 125-6-M10
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del Aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 2
contenido maximo de particulas Conexiones - -
S 23P = 195
de 25 um = Souriau % Compact
Caudal [l/m] 1600 2 Souriau
[
. T
Conexiones Lado robot: 23P Souriau

u
[
2
=
wn

Lado herramienta: 19S Compact Souriau

. N ! - 000 (] L]
)—ll‘z’mndllpnlg—oyse‘,jor»’ @'XL’GL?TE%%JOPEIO//W?{ Vacuum {o?;;..f;:?’ ?:‘:::o o
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5250

OPCIONES REF. DESCRIPCION
Cables y conectores para 5250-SE (lado robot) 8129-50 5 m de cable sefial/bus Souriau 23S- extremo abierto
P8002 Conector Souriau 23S
Cables y conectores para 5250-BE (lado herramienta) P8105-20 2 m de cable de sefial Souriau 19P- extremo abierto
P8007 Conector compacto Souriau 19P
DIBUJOS TECNICOS
P6415 P6416
S250-8 S250-8E
3 R&2,50 %, i
Ll e 10,50(6x) E T i S amsanl 2
& AT s Y R12750 © I 2 /,n:u\ ),50(6x) E i T i
& (X . g & TN\ s —
r/ @°E\ : i 2 /7 a0/ e =
{7 ; \ - = ] o Il i
' © ® 2 gl ® . 5 3 &
[ P O a‘ | =) ) \? : l &
\ \@' o/ ) b tog !
\ — — \ \l__'__
™ o | I T
v 153,50 8 || 75.% I
v = - - - . 153,50 al| 175,90
=z
0n
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Rotacidn libre Sefiales neumaticas, Aptos para htas. Bajo peso y alta Mantenimiento
del sexto eje eléctricas, potencia, de soldaduray resistencia a reducido y alta
buses y refrigeracion accionamientos la corrosion espectativa de

servo vida

Con las Juntas Rotativas - Swivels, de Robot System Products, se pueden transmitir sefiales neumaticas, eléctricas,

datos y refrigeracién, asi como potencia a htas. de soldadura, manteniendo las capacidades de movimiento del robot. El
sexto eje puede rotar libremente, sin las limitaciones propias de las mangueras, los cables u otros elementos, y junto con
nuestros paquetes de energia incluso no poner limites al movimiento de los ejes 4 y 5. Su bajo peso y alta resistencia a la
corrosién, junto con un minimo mantenimiento, permitird acortar sus tiempos de ciclo, mejorara su productividad y reducira
el tiempo de inactividad en cualquier aplicacién, que involucre movimientos sustanciales del robot.

DATOS TECNICOS o S350-1 S350-1E
&
[=]
Referencia = P0636 P0633
)
Carga Max. [Ke] 350 350
Conexiones neumaticas 1 1
Senales eléctricas - 14
Peso [Kg] 11.2 11.4
Mz (didmico) [Nm] +2300 +2300
Mx/My (dindmico) [Nm] +2300 +2300
Interface mecanica ISO 9409-1 100-11-M12
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 3
contenido maximo de particulas Conexiones - ©
e 23P = 19S
Q
25pm & Souriau E Compact
u ©
o Caudal [I/m] 4000 P0633 = Souriau
= [
E Conexiones Lado Robot: G 1/2” -+ P0633

Lado Herramienta: G 1/2”
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- S350-

OPCIONES REF. DESCRIPCION
Cabl - A i - i
cgneﬁoyres Bara P8105-20 2 m de cable sefial compacto Souriau 19P- extremo abierto
(Lado robot) P8007 Conector Souriau 19 P
Cables y P8102-20 2 mde cable sefal Souriau 19P- extremo abierto
conectores para

00-8E19 senales .
(lado robot) P8003 Conector Souriau 19 P
Cablesy P8129-50 5 m de cable sefal/bus Souriau 23S- extremo abierto
900k esPare
(Lado herramienta) P8002 Conector Souriau 23 S

DIBUJOS TECNICOS

P0636 . P0633
S350-1 ' : S350-1E

12 m:
S,

GO0 k7 12 md
U e o
2 |
L0
) Hioh br ol
M oea)
= =)
o288

F

Miz (1)

M2

. 180 B 100
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5350-8

S350-8€E
Sellado

Rotacidn libre Sefales neumaticas, Aptos para htas. Bajo peso vy alta Mantenimiento
del sexto eje eléctricas, potencia, de soldaduray resistencia a reducido y alta
buses y refrigeracién accionamientos la corrosién expectativa de

servo vida

Con las Juntas Rotativas - Swivels, de Robot System Products, se pueden transmitir sefiales neumaticas, eléctricas,
datos y refrigeracién, asi como potencia a htas. de soldadura, manteniendo las capacidades de movimiento del robot. El
sexto eje puede rotar libremente, sin las limitaciones propias de las mangueras, los cables u otros elementos, y junto con
nuestros paquetes de energia incluso no poner Llimites al movimiento de los ejes 4 y 5. Su bajo peso y alta resistencia a la
corrosion, junto con un minimo mantenimiento, permitird acortar sus tiempos de ciclo, mejorara su productividad y reducira

el tiempo de inactividad en cualquier aplicacién, que involucre movimientos sustanciales del robot.

DATOS TECNICOS o S350-8 S350-8E S350-8E
e Selllado
x
[=]
Referencia = P0609 P0610 P1613A
)
Carga Max. [Ke] 350 350 350
Conexiones neumaticas 8 8 8
Senales eléctricas - 14 14
Peso [Kg] 19.2 19.4 224
Mz (didmico) [Nm] +2300 +2300 +2300
Mx/My (dinamico) [Nm] +2300 +2300 +2300
Interface mecanica ISO 9409-1-160-11-M12
CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A]
contenido maximo de particulas Conexiones - ©
= 23P = 19S
Q
” 25 & Souriau = Souriau
E Caudal [I/m] 4000/800 £
= [
E Conexiones Lado Robot: G 1/2” -

Lado Herramienta: G 1/4”

Un proveedor, @xce[ent@g opciones o {Fff’?ﬁ? ?f{:’ >
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OPCIONES REF. DESCRIPCION
Eg:‘ézfovres o P8105-20 2 mde cable sefal Souriau 19P- extremo abierto
{lado herramienta) P8007 Conector Souriau 19P
Cablesy P8129-50 5m de cable sefal Souriau 23S- extremo abierto
conectores para
(lado robot) P8002 Conector Souriau 23S
DIBUJOS TECNICOS
P0609 P0638
S350-8 S350-8v4 -
H
f 5 g k= =]
| [
® a‘ . g ©lzs
o & N { @
=1 1 B
2
| E Al ¥
191,460

P0610 P0625
S350-8E S350-8E4V
2.: o 1. 2 . jre]
! g | =
H ®|z. o ol
- ol 5
| B A15s ! 5
mss A% 5 El Ej I - A E‘E __J !
100 W7 T8 = : 2,00
2
(V]
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Rotaciéon Adaptacion de Ampliacién Alta Permite

hasta £250° cablesy de la vida dtil fiabilidad la programacion
mangueras a del paquete off line
cada necesidad de manguera

CiRo es una solucién econdmica y eficaz para solucionar los problemas con el cableado interno de los robots.
Las ventajas son mds que evidentes:

. Posibilidad de rotacion de +250°, aumentando asi la libertad de movimientos del eje 6 del robot.

. Las mangueras y tuberias para el aire comprimido, las senales eléctricas, la potencia, etc. pueden ser determina-
das libremente de acuerdo a los requerimientos de la aplicacion.

. Altamente fiable, sin complicaciones mecanicas.

. Aumenta la vida del paquete de energia.

. De facily rapida instalacion.

. Permite la programacion offline del robot.

Nota importante

Todos los robots requieren disponer de un sistema de bloqueo de la rotacién cuando se emplee el CiRo y también puede ser
que requieran una interface de adaptacién, ambos elementos se venden por separado, por favor consultad en funcién del
robot en el que se pretenda instalar tal y como hacemos siempre.

DATOS TECNICOS 50-6-M6 40-4-M6 50-7-M6 100-6-M10 40-4-M6 50-7-M6
Referencia P5131 P5132 P5133 P5121 P5122 P5124
Carga Max. [Kg] 10 10 10 40 40 40
Nro. mangueras [mm] 7xD6 7xD6 7xD6 IxD8 IxD8 9xD8
Interfaz mecanica 50-6-M6 40-4-Mé6 50-7-Mé6 100-6-M10 100-6-M8 80-6-M8
Peso [Kg] 1.2 1.2 1.2 3.8 3.8 3.8

Mz (didmico) [Nm] +100 +100 +100 +400 +400 +400
Mx/My (dinamico) [Nm] +100 +100 +100 +400 +400 +400

Interface mecanica ISO 9409-1

Un proveedor, excelentes opciones {Fff’?ﬁ? f'f{:’ >

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & VVacuum
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H Swivels
: / products

DIBUJOS TECNICOS

CiRo 40-4-M6

CiRo 50-6-M6
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CiRo 100-6-M8 CiRo 80-6-M8

Swivels

Un proveedor, excelentes opciones {::.'“ff"}{&.? ,-:'"f{,“ A

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & VVacuum



H Swivels con cambio automatico de herramientas /

STC/TA-20 ~ ™

o %

STC20-4

Acoplamiento Repetibilidad de Rotacién libre Bajo pesoy alta Mantenimiento
rapido con alta posicionamiento del sexto eje resistencia a la reducido y alta
tolerancia absoluto corrosion expectativa de vida

Las juntas rotativas con cambio automatico Swivels, unen lo mejor de ambas tecnologias. Con el dispositivo de bloqueo

patentado TrueConnect™ integrado en nuestra tecnologia de giro, la repetibilidad absoluta de posicionamiento y las
grandes tolerancias para el acoplamiento, se combinan para ofrecer una total libertad de movimientos a su robot, el sexto
eje puede rotar libremente sin estar limitado por mangueras, cables u otros elementos.

DATOS TECNICOS o STC20-4 STC20-4E £ TA20-4 TA20-4E
<} i
: S E
Referencia = PO106A PO108A E P0102 P0109
)
. T
Carga Max. [Kg] 20 20 s 20 20
Conexiones neumaticas 6 6 S 4 4
Senales eléctricas - 8 8
Peso [Kg] 0.8 1.1 0.1 1.1
Mz (didmico) [Nm] +100 +100 +100 +100
E Mx/My (dinamico) [Nm] +200 +200 +100 +100
k5
1S
© Interface mecanica ISO 9409-1 50-4-Mé
2
5
S CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
£
S Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
3
; Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 1
o
E contenido maximo de particulas Conexiones - ©
g = M12 = 4XM83S
S 25pum S - E
g Caudal [I/m] 150 £
> []
E Conexiones Lado Robot: 6 mm o M5 -+
Lado Herramienta: M5
Un proveedor, cxcelentes opciones "';;-'-;3 % ?‘}-‘ s
Handling - Plastics s”u?‘:!:"‘ nics - Sensors - Magnetics & Vacuum iu? ® M ::o
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Swivels con cambio automatico de herramientas

STC/TA-20

=

OPCIONES REF.
(o herromientan NG
(c:grl:éﬁoyres para P0025
STC20 (lado robot) P0025-30
DIBUJOS TECNICOS
PO106A
STC20-4
» _ R
o D6 AL dx) 5
.-'
-— ¥
PO108A
STC20-4E

DESCRIPCION

Kit soporte de herramienta 20
2 mde cable de sefial M12 8P - M12 8S

3m de cable de sefial M12 8P - M12 8S

P0102
TA20-4

s

/ products

1
. 3 of
g 5 .
L 45,70 2
P0109
‘ TA20-4E
16 _
o m i
,‘___ 1 T'fj\
_ f |
=/ ol o
o = ~| 3 -
. 2| @
| | =

Un proveedor, cxcelentes opciones

Handling

p

Lac

cs - Mechatronics - Sensors -

Magnetics & Vacuum
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lo 30 élri
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H Swivels con cambio automatico de herramientas /

STC/TA-100 =~ ™~

TA100-8
Cuadrado
TA100-8
Redondo

Acoplamiento Repetibilidad de Rotacién libre Bajo pesoy alta Mantenimiento
rapido con alta posicionamiento del sexto eje resistencia a la reducido y alta
tolerancia absoluto corrosion expectativa de vida

Las juntas rotativas con cambio automatico Swivels, unen lo mejor de ambas tecnologias. Con el dispositivo de bloqueo

patentado TrueConnect™ integrado en nuestra tecnologia de giro, la repetibilidad absoluta de posicionamiento y las
grandes tolerancias para el acoplamiento, se combinan para ofrecer una total libertad de movimientos a su robot, el sexto
eje puede rotar libremente sin estar limitado por mangueras, cables u otros elementos.

DATOS TECNICOS o STC100-2 STC100-6 £ TA100-8 TA100-8
<} @ Redondo Cuadrado
= =

q (o} ©

Referencia = PO42A P0406 E P0407 P0402
)

. T

Carga Max. [Ke] 100 100 o 100 100

Conexiones neumaticas 4 8 5 8 8

Senales eléctricas

Peso [Kg] 4.9 6.0 1.5 2.2

Mz (didmico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000

E Mx/My (dinamico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000
k5

1S

© Interface mecanica ISO 9409-1-100-6-M10
2

5

ks CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS

q‘é’

S Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V]

3

; Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A]

o

E contenido maximo de particulas Conexiones - ©

S E -

c

S 25 um @ .g

g Caudal [I/m] 600 £

> []

E Conexiones Lado Robot: 8 mm o mangera de plastico -+

Lado Herramienta: G 1/8”

nes LiPR TS

na Sensors etics

Un proveedor, excelentes opcio

Handling - Plastics
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§ Swivels con cambio automatico de herramientas
/ products
OPCIONES REF. DESCRIPCION
TA100 P0423 Kit soporte de herramientas 100/60
DIBUJOS TECNICOS
P0420A P0407
STC100-2 TA100-8 - Redondo
28

RS0 I

i

G155 T
130

© @0l |

'/ 8.60 (6X

P0406 P0402
STC100-6 TA100-8 - Cuadrado
¥ 7 12 .

B mé

(=R kAl

MI0 (6x)

& 129
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Un proveedor, excelentes opciones {Fff’?ﬁ? ,?f{,“ A

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & VVacuum



H Swivels con cambio automatico de herramientas /

STC/TA-100E ~ ™

TA100-8E
Redondo

TA100-8E
Cuadrado

Acoplamiento Repetibilidad de Rotacién libre Bajo pesoy alta Mantenimiento
rapido con alta posicionamiento del sexto eje resistencia a la reducido y alta
tolerancia absoluto corrosion expectativa de vida

Las juntas rotativas con cambio automatico Swivels, unen lo mejor de ambas tecnologias. Con el dispositivo de bloqueo

patentado TrueConnect™ integrado en nuestra tecnologia de giro, la repetibilidad absoluta de posicionamiento y las
grandes tolerancias para el acoplamiento, se combinan para ofrecer una total libertad de movimientos a su robot, el sexto
eje puede rotar libremente sin estar limitado por mangueras, cables u otros elementos.

DATOS TECNICOS o STC100-2E STC100-6E £ TA100-8E TA100-8E
o o Redondo Cuadrado
= =
[=]
Referencia = P0O421A PO408A g P0409 P0404
)
. T
Carga Max. [Kg] 100 100 ° 100 100
he)
Conexiones neumaticas 4 8 5 8 8
Senales eléctricas 12 12 10 10
Peso [Kg] 5.2 6.3 1.5 2.2
Mz (didmico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000
0 Mx/My (dinamico) [Nm] +1000 +1000 +1000 +1000
€
© Interface mecanica ISO 9409-1 100-6-M10
2
5
S CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
‘O
£
S Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] 60
3
Ag Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] 1
o
E contenido maximo de particulas Conexiones - ©
g = 12P £ 0.9m
o Q
8 25 o Souriau % 1o xc(;.slg]mZ
= Caudal [I/m] 600 A3 (P0409, P0404) /
Z . g 4xM124S
2 Conexiones Lado Robot: 6 mm mangera plasticoo G 1/8” (PO418, P0474)

Lado Herramienta: G 1/8”

Un proveedor, @xce\[yent@g opciones w {::;'ff"?ﬁ.? ?f{:’ >

Handling - Plastics Sensors
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Swivels con cambio automatico de herramientas

STC/TA-100€ ~

OPCIONES REF.

TA100
(Lado herramienta)

P0423

DIBUJOS TECNICOS

P0421A
STC100-2E

R74_

P0408A
STC100-6E

118.50

95,50

DESCRIPCION

Kit soporte de herramienta 100/60

@8 ms

_@e3gs
pr— e O o 1
171

5
| 1
sl 100 i
& TR 112 a5
EH. l
-
| fe= =rr=]
}
—
| -
- ™~
o~ n
3 .
1
| B
|
3 ||
E:v
= |_ 129 _|

Un proveedor, cxcelentes opc oneg

Handling - Plastics

Mechatronics - Sensors

Magnetics & Vacuum

P0409
TAT100-8E - Redondo

P0404
TA100-8E - Cuadrado

08 HI(2%)

Products

15T 10

78.80 (%)
147.40

IR T ™




H Swivels con cambio automatico de herramientas /

STC-TA250 7=

TA250-8
Redondo

STC250-6

TA250-8
Cuadrado

Acoplamiento Repetibilidad de Rotacion libre Bajo pesoy alta Mantenimiento
rapido con alta posicionamiento del sexto eje resistencia a reducido y alta
tolerancia absoluto la corrosién expectativa de vida

Las juntas rotativas con cambio automatico Swivels, unen lo mejor de ambas tecnologias. Con el dispositivo de bloqueo
patentado TrueConnect™ integrado en nuestra tecnologia de giro, la repetibilidad absoluta de posicionamiento y las
grandes tolerancias para el acoplamiento, se combinan para ofrecer una total libertad de movimientos a su robot, el sexto

eje puede rotar libremente sin estar limitado por mangueras, cables u otros elementos.

DATOS TECNICOS 5 STC250-6 < TA250-8 TA250-8
) o Redondo Cuadrado
2 e
. o ©
Referencia o P6413 = P6417 P6474
)
Carga Max. [Kg] 250 = 250 250
he)
Conexiones neumaticas 8 3 8 8
Sefales eléctricas - - -
Peso [Kg] 145 2.6 3.5
Mz (dindmico) [Nm] + 1250 +1250 + 1250
I Mx/My (dindmico) [Nm] +2000 +2000 +2000
k5
E 1S0 9409-1125-6-M10* | *STC250 Adapatable a robots con diametro de centrado (d3) 63 mm y 80 mm
2
5
8 CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
£
] Presion maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] B
3
Ag Calidad del Aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] -
o
E contenido maximo de particulas de 25 Conexiones o -
U 9 - E -
c
: b g g
L Caudal [l/m] 1600 g
g [
E Conexiones G1/4 T

. N ! — 000 (] L]
)—ll‘z’mndllpnlg—oyse‘,jor»’ @%L’Qt?r}zeéf)pg?—‘n?% Vacuum {o?;;..f;:?’ ?:‘:::o o



H Swivels con cambio automatico de herramientas /

- STC-TA250 ~ ™~

OPCIONES REF. DESCRIPCION
TA250 P6472 Kit soporte de herramientas 250
DIBUJOS TECNICOS
P6413 P6417
STC2050-6 TA250-8 - Redondo
35

R62,50 . 13480

10,50{6x) E T T
_ R27,50 2 — ]
L =
53,5 B _ 81
P6474
TA250-8 - Cuadrado
T
1=
ia)
E
I =
@ ~
= ~
= =
.g | [1 " @ .....
g
£
o
5 |
o
o
2
€
g 'd
n - _—— -
K] ;
= — -
S
)
Un proveedor, cxcelentes opciones oo o, o seam
Haﬂdlipng Plastics - Mechatronics - Sensors ‘[e“jﬂﬁgmetcgg & Vacuum {o?;}:..fy ?';‘:o
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Swivels con cambio automatico de herramientas

STC-TA250E

STC250-6E

Acoplamiento Repetibilidad de Rotacion libre
rapido con alta posicionamiento del sexto eje
tolerancia absoluto

'STC250-8E
Redondo

'STC250-8E |
Redondo

s

Bajo pesoy alta

resistencia a
la corrosion

Products

STC250-8E
Cuadrado

Mantenimiento
reducido y alta
expectativa de vida

Las juntas rotativas con cambio automatico Swivels, unen lo mejor de ambas tecnologias. Con el dispositivo de bloqueo

patentado TrueConnect™ integrado en nuestra tecnologia de giro, la repetibilidad absoluta de posicionamiento y las

grandes tolerancias para el acoplamiento, se combinan para ofrecer una total libertad de movimientos a su robot, el sexto

eje puede rotar libremente sin estar limitado por mangueras, cables u otros elementos.

DATOS TECNICOS o STC250-6E
o
@
Referencia % P6414
Carga Max. [Kg] - 250
Conexiones neumaticas 8
Senales eléctricas 18
Peso [Kg] 14.6
Mz (dindmico) [Nm] +1790
Mx/My (dindmico) [Nm] +1790

Lado Herramienta

TA250-8E
Redondo

P6418
250
8
19
27
+1790
+1790

TA250-8E
Redondo

P6431
250
8
19
2.8
+1790
+1790

TA250-8E
Cuadrado

P6473
250
8
19
3.6
+1790
+1790

1S0 9409-1125-6-M10* | *STC250 Adaptable a robots con diametro de centrado (d3) 63mm and 80mm

CONEXIONES NEUMATICAS

Presion maxima [bar] 10
Calidad del Aire Aire filtrado sin aceite y sin agua,

contenido maximo de particulas

de 25 um
Caudal [l/m] 1600
Conexiones G1/4

Un proveedor, excel

entes opciones
Handling - Plastics - Meci S rs-Mm &\

ICS - >ensors - Magnetics

Vacuum

SENALES ELECTRICAS

Voltaje maximo [V]
Corriente maxima [A]

Conexiones

23P
Souriau

Robot

60
2

Conector compacto
Souriau
19P (P6418)/
1m 20x0.5 mm2
extremo abierto
(P6431,P6473)

Herramienta

LGiff s ™



H Swivels con cambio automatico de herramientas /

STC-TA250E ~ ™™

OPCIONES REF. DESCRIPCION

Opciones para TA250 P6472 Kit soporte de herramientas 250

Cables y conectores para 5TC250-xE (lado robot) P8129-50 5 mde cable sefial/bus Souriau 23S- extremo abierto
P8002 Conector Souriau 23S

Cables y conectores para 5TC250-xE (lado herramienta) P8105-20 2 mdecable sefial compacto 19P~extremo abierto
P8007 Conector compacto Souriau 19P

DIBUJOS TECNICOS

P6414
STC2050-6E

P6418
TA250-8E - Redondo

10 H7(2x)

Ré42,50 = 158

- - -
" it 10,50{éx) E T I
12
s 127,50 = = |

M10(6x)
160

TO0_07p

BO W7 _

2 8| 181,50

P6431
TA250-8E - Redondo

P6473
TA250-8E - Cuadrado
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H Swivels con cambio automatico de herraMientas /

STC/TA-350 = ™

TA 350-8
Cuadrado

TA350-8

STC350-6 Redondo

Acoplamiento Repetibilidad de Rotacién libre Bajo pesoy alta Mantenimiento
rapido con alta posicionamiento del sexto eje resistencia a la reducido y alta
tolerancia absoluto corrosion expectativa de vida

Las juntas rotativas con cambio automatico Swivels, unen lo mejor de ambas tecnologias. Con el dispositivo de bloqueo

patentado TrueConnect™ integrado en nuestra tecnologia de giro, la repetibilidad absoluta de posicionamiento y las
grandes tolerancias para el acoplamiento, se combinan para ofrecer una total libertad de movimientos a su robot, el sexto
eje puede rotar libremente sin estar limitado por mangueras, cables u otros elementos.

DATOS TECNICOS o STC350-6 £ T350-8 TA350-8
g @ Redondo Cuadrado
= =
q (o} ©
Referencia = P0605 = P0606 P0602
)
. T
Carga Max. [Kg] 350 s 350 350
Conexiones neumaticas 8 5 8 8
Senales eléctricas - - -
Peso [Kg] 22.8 5.3 5.7
Mz (didmico) [Nm] +3500 +3500 +3500
E Mx/My (dinamico) [Nm] +3500 +3500 +3500
k5
1S
© Interface mecanica ISO 9409-1-160-11-M12
2
5
ks CONEXIONES NEUMATICAS SENALES ELECTRICAS
£
S Presién maxima [bar] 10 Voltaje maximo [V] -
3
Ag Calidad del aire Aire filtrado sin aceite y sin agua, Corriente maxima [A] -
o
E contenido maximo de particulas Conexiones - ©
S i - 2
c
S 25um DC:’ E
g Caudal [I/m] 800 £
> []
E Conexiones Lado Robot: 8 mmo G 1/4” -

Lado Herramienta: G 1/4”

FIMNATIC ™

Un proveedor, ox

ce
Handling - Pla roni

onics - S
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Products

: Swivels con cambio automatico de herramientas /

- STC/TA-350

OPCIONES REF. DESCRIPCION
TA350 P0639 Kit soporte de herramientas 350
DIBUJOS TECNICOS
P0605 P0606
STC350-6 TA350-8 - Redondo

a5
I
E: 5
El g
-1
P0602
TA350-8 - Cuadrado
wn
©
IS
_4
E g = ] R0
2 ooc &
[} N
he] Ao
E i=F
. g
IS o )
o 3
5
©
o
2
E
S
c
S
wn
]
2
=
wn
) 0o oo o spaw
Un proveedor, excelentes opciones {?f?’?ﬁ-f .:“”f‘f.

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & VVacuum
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Swivels con cambio automatico de herramientas

/TA-350

STC

Acoplamiento
rdpido con alta
tolerancia

STC350-6E

Repetibilidad de
posicionamiento
absoluto

Rotacioén libre
del sexto eje

TA350-8E
Redondo

Bajo peso y alta
resistenciaala
corrosion

Products

TA350-8E
Cuadrado

Mantenimiento
reducido y alta
expectativa de vida

Las juntas rotativas con cambio automatico Swivels, unen lo mejor de ambas tecnologias. Con el dispositivo de bloqueo

patentado TrueConnect™ integrado en nuestra tecnologia de giro, la repetibilidad absoluta de posicionamiento y las

grandes tolerancias para el acoplamiento, se combinan para ofrecer una total libertad de movimientos a su robot, el sexto

eje puede rotar libremente sin estar limitado por mangueras, cables u otros elementos.

DATOS TECNICOS o STC350-6E
o
@
Referencia % P0607
Carga Max. [Kg] - 350
Conexiones neumaticas 8
Sefiales eléctricas 14
Peso [Kg] 23.0
Mz (didmico) [Nm] +2300
Mx/My (dindmico) [Nm] +2300

CONEXIONES NEUMATICAS

Presion maxima [bar] 10
Calidad Aire filtrado sin aceite y sin agua,

contenido maximo de particulas

25pum
Caudal [I/m] 800
Conexiones Lado Robot: 8 mmo G 1/4”

Lado Herramienta: G 1/4”

Sensors

Un proveedor, cxcelentes opciones

Handling - Plastics

STC350-6E £ TA350-8E TA350-8E
o REDONDO CUADRADO
=
P1618 g P0608 P0604
T
350 o 350 350
®
8 - 8 8
14 19 19
23.0 5.5 6.2
+2300 +2300 +2300
+2300 +2300 +2300
Interface mecanica ISO 9409-1 160-11-M12
SENALES ELECTRICAS
Voltaja maximo [V] 60
Corriente maxima [A] 3
Conexiones 3 23P L 195 Souriau
o c
(<] Souriau 1) (PO608)
& (P1607) E 26P Souriau
= (P1619)
26P Souriau g 1m
(P1618) 18 x 0.5mm2 cable

GIFRTI
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Products

: Swivels con cambio automatico de herramientas /

- STC/TA-35

OPCIONES REF. DESCRIPCION
ﬁg;f;‘:fg:;:éﬁ," P0142 Kit soporte de herramienta 20
cableiy P0025 2 mde cable de sefial M12 8P - M12 8S
conectores para
' P0025-30 3m de cable de sefial M12 8P - M12 85
DIBUJOS TECNICOS
P0607 P0608 )
STC350-6E TA350-8E - Redondo .
:a_u"l"‘ R 202 e

mio01x) | |

@100 b7
200
288

200

___H

M12 (11}

-

188,50

P1618 P0604

STC350-6E TA350-8E - Cuadrado
'E ..-_,n:L‘_].".‘ %= -
5 _ - = o ‘
2 ’ 7 V) e= | T
E /o ;‘ [ @i.._._\? - |z
§ il i y g MEE!
2 a1 8
s i '. 1 g
E S = 0
E o a “] _T'_:[ }
un e 2 HP{2x) b 187,50 -
2
=
%]

Un proveedor, excelentes opciones {::.?ff‘?‘i.? ‘.:‘”f{.“ A

Handling - Plastics - Mechatronics - Sensors - Magnetics & VVacuum



: Hose packages

Products

HOSE
PACKAGE

Junto con el Swivel, Répiday facil Larga vida Disefio modular
confiere al robot instalacién del cableado

total libertad de

movimiento

Eldiseno de los paquetes de mangueras de Robot System Products, se basa en afios de experiencia y tecnologia probada.
La instalacion de cableado adicional se simplifica, para todo tipo de aplicaciones de manipulacién y junto con nuestros
Swivels, el robot puede moverse libremente y el cableado tendra una vida util mucho mas larga.

Nuestros paquetes incluyen todos los tornillos, soportes y accesorios necesarios para su integracion en el robot.
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Los cambios automaticos de herramientas Robot System Products, Swivels y Swivels con cambios automaticos integra-
dos, se instalan sobre la brida del robot en base al estandar ISO. Para otras medidas RSP dispone de placas de adaptacion,
en el caso de los Swivels y Swivels con cambio automatico, se requiere emplear kits de adaptacién especificos para garan-

tizar la funcionalidad del sistema de rotacion.

Siempre existe un riesgo cuando un robot grande esta equipado con un cambio automatico
pequeno, debido al hecho de que el robot genera fuerzas inerciales mas elevadas, sobrema-
nera cuando éste realiza una parada de emergencia.

Las fuerzas dindmicas maximas estan clasificadas para cada producto y siempre puede
consultar a un representante de RSP, si tiene alguna pregunta sobre cémo seleccionar el

producto adecuado para su robot.

KITS DE ADAPTACION PARA SWIVELS
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KITS DE ADAPTACION SWIVELS CON CAMBIO DE HERRAMIENTAS
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