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KUKA - UN SOCIO FIABLE.

Calidad "made in Germany", creatividad y una absoluta
orientacién al cliente: basdndose en estos factores, KUKA
desarrolla desde hace décadas tecnologias de excelencia

capaces de optimizar sus procesos de forma decisiva.

Desde nuestra posicion de pioneros en robdtica nos he-
mos convertido, a dia de hoy, en lideres mundiales en
innovacion. Nuestra pasion es contribuir, con nuestras
soluciones pioneras, a convertir incluso tareas comple-
jas de automatizacién en un juego de ninos. Indepen-
dientemente de lo que desee realizar y de la tarea de
que se trate: con KUKA nada es imposible. En cualquier
sector, gracias a la estrecha cooperacién con nuestros
experimentados colaboradores. Ponemos todo nuestro
empefio en llevar sus ideas a la practica. Beneficiese de
la ventaja que llevamos para obtener el éxito que busca.



Robots pequenos KUKA para cargas
de 6 kg y 10 kg

Con la serie KR AGILUS, KUKA presenta una completa familia de robots pequefios.
El rendimiento de la serie KR AGILUS es Unico en su rango de carga. Con sus seis
ejes, maximas velocidades, tiempos de ciclo cortos y el paquete de energia integra-
do, esta estableciendo nuevas pautas, en cualquier posicion: ya sea desde el piso,
el techo o la pared, estos robots son capaces de realizar incluso tareas insélitas.
Todos los modelos KR AGILUS disponen de la probada tecnologia KR C4, la tecnolo-
gia de control universal para todos los modelos de robot de KUKA.

Unica en esta clase es la funcionalidad Safe Robot, que facilita de forma decisiva
la cooperacion eficiente entre hombre y maquina. Esto posibilita conceptos de
automatizacion completamente innovadores. KR AGILUS: funcionalidad y fiabilidad
sin igual "made by KUKA".

Si desea mas informacién sobre

la familia de robots pequefios KUKA,
escanee con su Smartphone este
cédigo QR.
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Vista general de los productos

Robot KR AGILUS KR 6 R900 sixx
Sistema de control KR C4 compact
Consola de operacion KUKA smartPAD

ALIMENTACION DE ENERGIA INTEGRADA  [+]

PRECISION EXTREMA [+]

[+] CAMPO DE TRABAJO OPTIMO

[+] MANTENIMIENTO MINIMO

ALTA VELOCIDAD [+]

[+] DISTINTAS POSICIONES DE MONTAJE

PROBADO SISTEMA DE CONTROL KUKA  [+]



Alcance
1 2
1100 mm
1000 mm
’\-’
-
900 mm e
800 mm
700 mm 1KR6 R9l0(_) sixx (A).
En los proximos meses
presentaremos los
600 mm modelos Standard,
Food, Cleanroom
y Waterproof con
500 mm més capacidades de
0kg 2kg 4 kg 6 kg 8 kg 10 kg 12 kg Carga carga ( ).

2 Alimentacién de
energia completamente
integrada en el

brazo del robot.

Robots pequeiios KUKA - los puntos fuertes de una nueva generacion

ALTA VELOCIDAD. En tareas de manipulacién, especialmente en tareas Pick and Place, los robots peque-
fios KUKA demuestran uno de sus puntos fuertes mas destacados: su extrema velocidad, que permite
obtener resultados convincentes con tiempos de ciclo minimos.

PRECISION. Alli donde se requiere repetibilidad y precisién, los robots pequefios KUKA pueden demostrar
todo su potencial, ofreciendo calidad de produccién de maximo nivel. Gracias a su robusta construccién,
son capaces de trabajar con precisién constante en todo el campo de trabajo.

ALIMENTACION DE ENERGIA INTEGRADA. La esbeltez de los robots pequefios KUKA se ve reforzada por el
hecho de que su alimentacidn de energia se encuentra en el interior, incluyendo la EtherCAT/EtherNet
(cable de bus), tres véalvulas de 5/2 vias (aire comprimido), una tuberia de aire directa y seis entradas y
dos salidas. La integracién de la garra es sencilla y rapida, una ventaja decisiva en espacios reducidos.

DISTINTAS POSICIONES DE MONTAJE. Posibilidad de montaje en piso, techo o pared. Gracias a los frenos
en todos los ejes, los robots pequefios KUKA ofrecen resultados convincentes desde cualquier posicién.

MANTENIMIENTO MINIMO. Los motores y reductores de los robots pequefios KUKA no requieren cambio
de lubricante, disponen de lubricacion permanente. De este modo se obtiene una productividad continua-
day sin interrupciones.

CAMPO DE TRABAJO OPTIMO. EL KR AGILUS, con un alcance de hasta 1100 mm, es capaz de alcanzar
posiciones tanto en las proximidades de la base del robot como en el area por encima de la cabeza,
optimizando de este modo el campo de trabajo. Dispone, ademas, de equipamiento adicional que puede
ser instalado en distintos puntos de montaje del brazo, la mufieca, el brazo de oscilacién o la columna
giratoria (p. ej. valvulas y mddulos E/S). Asi se obtienen conceptos de célula compactos y econédmicos.

SISTEMA DE CONTROL KUKA KR C4. La gama de robots pequefios KUKA se controla, al igual que las ga-
mas de robots mas grandes, mediante la misma tecnologia de control KUKA.
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KR AGILUS

Campo de trabajo? Medida A Medida B Medida C Medida D Medida E Medida F Medida G Medida H

KR 6 R900 sixx —— 1276 mm —— 1620 mm — 901,5mm —— 656 mm — 245,5mm — 851,5mm —— 420 mm —— 455 mm
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Tiempo de ciclo

mas de 150 ciclos/min

KR 6 R900 sixx (25/305/25; 1 kg de carga)

305 mm

Los datos sobre las caracteristicas y la usabilidad de los productos son meramente informativos y no
constituyen una garantia de dichas caracteristicas. El alcance de los productos entregados y servicios rea-
lizados viene determinado por el contenido especifico del contrato. No se acepta responsabilidad alguna

por errores u omisiones. Reservado el derecho de modificaciones.

1 Referido al punto de interseccién eje 4/5.



Caracteristicas y ventajas

TIEMPOS DE CICLO MINIMOS. Los KR AGILUS han sido con-
cebidos para velocidades de trabajo especialmente elevadas,
ofreciendo, a la par, maxima precision.

INTEGRACION COMPACTA. Gracias a sus dimensiones compac-
tasy la posibilidad de poder montarlo en el piso, el techo o la
pared, el pequefio robot puede adaptarse a cualquier situa-
cién.

ALIMENTACION DE ENERGIA INTEGRADA. Instalada de forma
compacta en el interior del robot pequefio KUKA, incluye la
EtherCAT/EtherNet (cable de bus), tres valvulas de 5/2 vias
(aire comprimido), tuberia de aire directa y entradas y salidas.

ARQUITECTURA Y FUNCIONALIDAD KR C4. Los robots pequefios
KUKA son igual de versatiles que los grandes. Funcionan con
el sistema de control KR C4 compact, que dispone de las

mismas funciones que el probado sistema de control KR C4. 23 KR 6 R900 sixx
. . Alcance max. 901 mm
KUKA.SAFEOPERATION. En cuestion de sequridad, los Carga maxima 6 kg
robots pequefios KUKA establecen pautas. Sélo ellos Repetibilidad de posicién +0,03 mm
ofrecen la funcionalidad KUKA.SafeOperation, que simplifica ~ Nimero de ejes 6
. L, L. Posicion de montaje Piso, techo, pared
de forma decisiva la cooperacién entre hombre y maquina. Modelo _
Superficie de instalacién del robot 209 mm x 207 mm
Peso (sin unidad de control), aprox. 52 kg
Datos de los ejes/
Rango de movimiento
Eje 1 (A1) +/-170°
Eje 2 (A2) +45°/-190°
Placa de interfaces del KR AGILUS Fje 3 (A3) +156°/-120°
) Eje 4 (A4) +/-185°
1 Entrada resolver para eje 7 Eje 5 (A5) +/-120°
2 Entrada resolver para eje 8 Eie 6 (AG R
3 Sistema neumdtico (aire 1, aire 2, aire de soplado) je 6 (Ab) +/-350
4 Micro-EMD
5 Conexion de bus (100MBit) Condiciones de servicio
6 Conexion del motor
7 Conexion de datos )
Temperatura ambiente para el robot de +5 °C a +45 °C
Tipo de proteccion
Tipo de proteccién del robot IP 54
E Sistema de control

KR C4 compact

G Consola de operacién

KUKA smartPAD
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Un equipo imbatible

Vista general de los productos
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: Robots pequeiios E Sistema de control KR C4 compact
EXTREMADAMENTE RAPIDA, ESBELTA Y ROBUSTA: LA GAMA EL SISTEMA DE CONTROL DEL FUTURO PARA ROBOTS PEQUENOS.
DE ROBOTS PEQUENOS KR AGILUS. Aporte mayor flexibilidad Gracias a sus dimensiones compactas y a la tecnologia probada
a sus tareas de automatizacion. Minimice los tiempos de del KR C4, el sistema de control KR C4 compact ofrece maximo
ciclo. Descubra campos de aplicacion completamente nuevos. rendimiento en espacios reducidos. El disefio revolucionario

La amplia serie de robots pequefios es 100% KUKA: fiabilidad, crea una base firme para la automatizacion del futuro. Pues
calidad y durabilidad, asi como maxima versatilidad y flexibi- s6lo KUKA ofrece funciones de seguridad integradas de serie y
lidad. Los robots de 6 ejes mas rapidos, en combinacién con permite, gracias a interfaces abiertas, la facil integracién en

la funcion KUKA.SafeOperation, le daran una gran ventaja instalaciones existentes. Asi se reducen en la automatizacién

competitiva.

o DE DISPONIBILIDAD. ESTE EQUIPO IMBATIBLE,
ROBUSTO Y DE MINIMO MANTENIMIENTO,
o CONTRIBUYE DE FORMA ININTERRUMPIDA AL
' EXITO DE SU PRODUCCION.

los costes de integracion, mantenimiento y conservacion. Y se
aumentan, a la par, la eficiencia y flexibilidad de los sistemas de
forma sostenible. Equipe sus instalaciones con sistemas abier-
tos para afrontar los retos del mafana.




[+] JUNTOS, MAYOR SENCILLEZ

G Consola de operacion KUKA smartPAD

[+] JUNTOS, MAYOR VERSATILIDAD

®909 0000

D Paquetes de tecnologia y funciones

EL MODO MAS SENCILLO DE CONTROLAR UN ROBOT.

Pantalla tactil. Soporte visual. Interaccién flexible. La gran
pantalla tactil de KUKA smartPAD permite controlar robots

e instalaciones completas visualizables en pantalla. Al usua-
rio se le ponen Unicamente a disposicion los elementos de
manejo que necesita en ese momento, para dirigir la atencién
sobre lo esencial y poder, asi, trabajar de forma mas intuitiva,
sencilla, rapida y eficiente.

LA SOLUCION DE SOFTWARE OPTIMA Y EFICIENTE PARA CADA
TAREA. Los paquetes de tecnologia y funciones de KUKA confie-
ren vida a los robots KUKA, dandoles la posibilidad de asumir
funciones determinadas y especificas del sector dentro de una
solucion de automatizacion. Manipulacién, mecanizado, medi-
cién o, por ejemplo, paquetes de funciones para la sincroniza-
cién de cintas transportadoras o la deteccidn visual de piezas:
los paquetes de tecnologia y funciones de KUKA hacen que la
automatizacién se vuelva mas sencilla.
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KR C4 compact

El sistema de control del futuro para robots pequeiios

MAYOR RENDIMIENTO, SEGURIDAD, FLEXIBILIDAD E INTELIGENCIA. EL KR C4 compact ofrece la eficiencia y fiabilidad de la
tecnologia KR C4, pero en dimensiones reducidas. Su flexible construccion y la capacidad de ampliacién resultante lo
convierten en un todoterreno. El nimero de componentes de hardware, cables y conectores ha sido reducido
considerablemente, sustituyéndolos por soluciones de software. El sistema de control robusto y de alta calidad no
requiere casi mantenimiento y su técnica de ventilacién con regulacién en funcién de la temperatura se conecta sélo
en caso de demanda y apenas es audible.

AHORRO DE ESPACIO  [+]

[+] APLICACION UNIVERSAL

ROBUSTEZ [+] CE e

[+] EFICIENCIA ENERGETICA

CAPACIDAD DE COMUNICACION [+]

[+] TODOTERRENO

Los datos sobre las caracteristicas y la usabilidad de los productos son meramente informativos y no
constituyen una garantia de dichas caracteristicas. El alcance de los productos entregados y servicios rea-
lizados viene determinado por el contenido especifico del contrato. No se acepta responsabilidad alguna
por errores u omisiones. Reservado el derecho de modificaciones.



460 mm 483 mm
£ £
€ €
T T T T
Caracteristicas y ventajas E Sistema de control KR C4 compact
. . Tipo KR C4 compact
AHORRO DE ESPACIO. Las dimensiones compactas de la Procesador Tecnologia de niicleo muiltiple
carcasa permiten su montaje en armarios eléctricos de 19", Disco duro HDD, SSD opcional
asi como en pequenas carcasas de proteccién. A pesar de su Interfaz USB, EtherNet, DVI-

construccion compacta, el KR C4 compact ofrece el completo
rango de prestaciones del sistema de control KR C4.

TODOTERRENO. Controles de seguridad, robot, légica, movi-
miento y procesos integrados en un Unico sistema de control,
el KR C4. Para poder controlar sin complicaciones la totalidad
de la instalacion.

APLICACION UNIVERSAL. Gracias a su arquitectura abierta, el
KR C4 compact controla, ademas de los robots KUKA, también
los ejes adicionales, ofreciendo maxima flexibilidad, ampliabi-
lidad, rendimiento e integracién en espacios reducidos.

CAPACIDAD DE COMUNICACION. Ademas del lenguaje pro-
pio KRL, el KR C4 entiende el lenguaje del mecanizado CNC
(G-Code), asi como el lenguaje de los controles PLC, pudiendo
comunicar directamente con unidades de control Siemens®

0 Rockwell®.

ROBUSTEZ. La seleccién consecuente de componentes durade-
ros, asi como la estudiada concepcién del armario garantizan
un trabajo fiable y a largo plazo incluso bajo las condiciones
mas exigentes.

EFICIENCIA ENERGETICA. Gracias a la nueva gestién energéti-
ca, el consumo de energia del sistema de control en standby
puede reducirse hasta un 95%. Un concepto de refrigeracién

mejorado, combinado con un ventilador requlado en funcién
de la temperatura, minimizan la pérdida de potencia del con-
trol y contribuyen a un funcionamiento mas silencioso.

Buses de campo
Ndmero maximo de ejes

PROFINET, EtherNet/IP, PROFIBUS, DeviceNet, EtherCAT
6+6 (con caja de ejes adicional)

Tipo de proteccion IP 20
Dimensiones (profundidad x anchura x altura) —— 460 mm x 483 mm x 271 mm
Peso 33 kg

Conexion a la red

Tensién de conexion nominal
Tolerancia admisible de la tensién nominal
Frecuencia de red

CA1x208a230V

del-10al +10 %
de 49 a 61 Hz
1x16 A lento

Proteccion por fusible de la red

Condiciones de servicio

Temperatura ambiente

de +5°Ca+45°C
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KUKA smartPAD

KUKA smartPAD - El manejo de robots se convierte en un juego de niiios

PANTALLA TACTIL. SOPORTE VISUAL. INTERACCION FLEXIBLE. Cuanto mas diversas se vuelven las capacidades de los robots, mayor
es la importancia que cobran las interfaces de usuario de manejo intuitivo. El nuevo KUKA smartPAD muestra en una gran panta-
[la tactil antirreflectante lo facil que es manejar un robot. Los cuadros de didlogo inteligentes e interactivos ponen a disposicion
del usuario justo los elementos de manejo que necesita en ese momento. Asi, el trabajo resulta mas sencillo, rapido, eficiente y,
con ello, inteligente.

[+] CONEXION USB INTEGRADA

[+] APLICACION UNIVERSAL
PANTALLA TACTIL ANTIRREFLECTANTE [+]

ERGONOMIA OPTIMIZADA [+]

[+] DESCONECTABLE EN
SERVICIO

[+] TECLAS DE DESPLAZAMIENTO
TACTILES

Los datos sobre las caracteristicas y la usabilidad de los productos son meramente informativos y no
constituyen una garantia de dichas caracteristicas. El alcance de los productos entregados y servicios rea-
lizados viene determinado por el contenido especifico del contrato. No se acepta responsabilidad alguna
por errores u omisiones. Reservado el derecho de modificaciones.



Caracteristicas y ventajas

1 Manejo sencillo e intuitivo
mediante pantalla tactil

2 Ratén 6D ergondmico

G

Consola de operaciéon KUKA smartPAD

APLICACION UNIVERSAL. Maneje con el KUKA smartPAD todos
los robots KUKA y sistemas de control KR C4.

PANTALLA TACTIL ANTIRREFLECTANTE. Facil manejo mediante
la gran pantalla de 8,4" con interfaz de usuario intuitiva.

ERGONOMIA OPTIMIZADA. Concepcién basada en aspectos
ergondmicos y de facilidad de uso. Elevada movilidad y
comodidad gracias al reducido peso de tan sélo 1100 gramos.

DESCONECTABLE EN SERVICIO. Si no se necesita el smartPAD,
puede simplemente desconectarse durante el servicioy
emplearse para otros sistemas de control KR C4.

CONEXION USB INTEGRADA. Puerto USB para guardar y cargar
configuraciones directamente en el KUKA smartPAD.

TECLAS DE DESPLAZAMIENTO TACTILES. La combinacidn de
teclas de desplazamiento y ratdn tactiles permite maniobrar
el robot de forma intuitiva, manteniendo contacto visual
constante con él.

Tipo KUKA smartPAD
Pantalla — Pantalla tactil resistente a los arafazos para aplicaciones industriales
Tamafio de la pantalla 8,4"
Dimensiones (profundidad x anchura x altura) ——— 80 mm x 330 mm X 260 mm
Peso 110049
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Paguetes de tecnologia y funciones KUKA

Paquetes de tecnologia y funciones para KR C4 compact

Los paquetes de tecnologia y funciones KUKA le asisten en la realizacidn eficiente de tareas especificas de automati-
zacién, reduciendo el trabajo de programacién. Esto se debe a que la cartera de soluciones de software KUKA cubre
casi todas las areas de aplicacién convencionales. Basandose en estos paquetes, nuestros colaboradores son capaces
de confeccionar soluciones a medida para cualquier exigencia.

CDJ Paquetes de tecnologia y funciones KUKA

KUKA.WorkVisual ——— Entorno de ingenieria para la configuracién, programacién, almacenado de datos, diagndstico y mucho més
de todos los robots KUKA.

KUKA.Load ——— Asiste en la distribucién de la carga en un robot KUKA o en la seleccién del robot indicado para una carga
especifica.

KUKA.UserTech ———— Programacion rdpida de secuencias de movimiento o de programa con ayuda de teclas de manejo de libre
definicion, pantallas de entrada de datos y listas de parametros.

KUKA.ExpertTech ———— Programacion rapida y simplificada para no expertos en cédigo KRL mediante seleccion de comandos distribui-
dos en mends.

KUKA.HMI Zenon —— Creacidn, sin conocimientos en programacion, de superficies de usuario y de visualizacién especificas para
clientes o aplicaciones. Visualizacién y manejo en la pantalla tactil y con las teclas del KUKA smartPAD. ——

KUKA.RemoteView ——— Permite el acceso remoto al robot a través de una conexidn de internet segura, posibilitando asi el telediag-

néstico o la asistencia durante la puesta en servicio.
KUKA.VirtualRemotePendant Mediante comunicacion EtherNet, permite ejecutar la interfaz de usuario del KUKA smartPAD en un ordenador
externo y manejar el robot.

KUKA.RobotSensorinterface  Posibilita la conexién cémoda y flexible de sensores al sistema de control KR C4. También pueden integrarse
varios canales con exigentes requisitos de tiempo real.

KUKA.VisionTech ——— Sistema de visidn "onBoard", incluidos procesamiento de imagenes, cdmara o sensores. Las numerosas posi-
bilidades de configuracién permiten la aplicacién flexible del robot en entornos no estructurados.

KUKA.ConveyorTech ——— Organiza la cooperacién entre robot y cinta transportadora. Permite la manipulacién eficiente y dindmica de
piezas, incluso para aplicaciones complejas.

KUKA.ForceTorqueControl — Considera las fuerzas de proceso y los momentos que se generan en la pieza durante el mecanizado y los

compensa en funcién de las especificaciones del programa en ejecucién. Este paquete de tecnologia es un
asistente imprescindible en aplicaciones de rectificado, pulido, doblado o montaje.

KUKA.SafeOperation ———— Establecimiento flexible de la seguridad laboral entre hombre y maquina. Definicién de campos de trabajo
seguros, velocidades, fundas alrededor de herramientas y cooperacién con el operario.

KUKA.SafeRangeMonitoring — Herramienta para principiantes para la limitacion y la vigilancia del campo de sequridad y de trabajo del robot.
La vigilancia y la limitacién a campos de eje definidos proporciona una sequridad laboral mas que suficiente
para muchas aplicaciones.

Los datos sobre las caracteristicas y la usabilidad de los productos son meramente informativos y no
constituyen una garantia de dichas caracteristicas. El alcance de los productos entregados y servicios rea-
lizados viene determinado por el contenido especifico del contrato. No se acepta responsabilidad alguna
por errores u omisiones. Reservado el derecho de modificaciones.
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Paquetes de tecnologia y funciones KUKA

KUKA.Gripper & SpotTech —

Programacién de garras y pinzas de soldadura mediante sencillos formularios inline para numerosos campos
de aplicacion industriales.

KUKA.RoboTeam

Coordina y permite la colaboracién precisa de varios robots para elevar una carga de forma conjunta o para
trabajar en equipo en una pieza en movimiento.

KUKA.EtherNet KRL

KUKA.OPC-Server

KUKA.PLC Multiprog ——

KUKA.PLC ProCon0S

KUKA.PLC mxA

KUKA.CNC

Permite intercambiar datos con ordenadores externos a través de una interfaz EtherNet. El robot puede servir
tanto de cliente como de servidor.

Tecnologia base para el intercambio estandarizado de datos entre el robot y controles externos para corrientes de
informacién no ligadas al tiempo real. Idéneo para la integracion de sistemas de visualizaciéon y sistemas MES.

Entorno de programacion de un Soft-PLC muy rdpido seguin la norma IEC61131. Ampliacién de la funcionalidad
del KR C4 y programacion abierta de células de automatizacion y aplicaciones.
Sistema en tiempo de ejecucidn del Soft-PLC KUKA.PLC Multiprog. Los programas PLC creados con KUKA.Multi-
prog se ejecutan directamente en el KR C4, con acceso completo a la totalidad del sistema 10 del robot. Lectura

y procesamiento de variables, como posiciones de eje y velocidad, mediante médulos de funciones.

Permite controlar y posicionar el robot mediante sistemas de control externos (Siemens®, Rockwell®, entre
otros). El usuario no precisa conocimientos en programacién de robots mas alld del lenguaje propio de robot
KRL de KUKA.
Implementacion CNC integra basada en software para la ejecuciéon del cédigo de maquina (G-Code) directa-
mente en el sistema de control del robot. El robot se convierte, en funcién de su precision y rigidez, en un
centro de mecanizado para procesos de trayectoria.

KUKA.Sim

Los programas de simulacién de KUKA.Sim son capaces de planificar las células de robot sin desviarse del
original.
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Su contacto con KUKA:

www.contact.kuka-robotics.com

www.youtube.con
] -~ |h-

Los datos sobre las caracteristicas y la usabilidad

de los productos son meramente informativos y no
constituyen una garantia de dichas caracteristicas. El
alcance de los productos entregados y servicios reali-
zados viene determinado por el contenido especifico
del contrato. No se acepta responsabilidad alguna
por errores u omisiones. Reservado el derecho de
modificaciones.
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